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使用安全注意事项

●使用时，请详细阅读产品说明书和注意事项说明。

●2.4GHz 并非无线电控制专用的频段， 由于该频段与用于短距离通讯的 ISM频段共享，如：WiFi、蓝牙等，

    使用上请注意这一类的影响。当发生信号干扰时 ，请立即停止使用。  

●当信号被建筑物、高压线或树木等遮挡时，可能导致操控反应变慢或无法控制。请在目视范围内操作模型。 

●为安全起见，请务必设置失控保护功能。

2.4GHz 发射机操作时的注意事项

● 由于发射机天线的物理特性，请勿将金属握把等配件安装在发射机天线位置附近，另外请勿用 手等物体

     遮挡该位置

2.4GHz 接收机安装时的注意事项

●����机�线时尽可�远�金属，�保�有金属等�挡物。 

●��机�线请勿�折或损坏。
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安全使用上的注意事项

标示的含义：

本说明书中出现下列的图示时，表示安全注意事项，请特别注意。

图示意义：  

                     

雨天、强风天以及夜晚皆禁止行驶。

发射机进水后可能造成无法操作、控制或迷失方向致车体失控。

不可在下列场所行驶：

●人群附近。

●高压电或通讯基站附近。

●不论因电波、障碍物干扰或发射机、车体故障导致车体失控时，都可能造成他人伤亡。

●身体精神疲劳不适或酒醉时请勿行驶。

●注意力不集中、无法正确判断易操作错误，容易发生危险。

●行驶前必须测试发射接收系统和模型动力、控制的功能状态。

●不论是遥控器或是模型任何一方发生异常都可能造成失控。

简单测试方法：

请助手拿着模型车，或将其固定在平台上，试着操作各部位动作，确认动作与指令是否一致。如果

无法操控或是异常动作时则不可行驶。此外请确认模型参数是否与模型一致。使用中或使用后请勿

立即触摸引擎、马达及电子变速器等器件，模型运转时会产生高温可能造成灼伤。

打开电源时：

发射机的油门扳机维持在停止位置的状态下。

1、先将发射机的电源打开，

2、再将接收机的电源打开。

      操作相反时，可能会造成车体失控（需要设置失控保护，防止电机转动），发生危险。

      打开电源时：发射机的油门扳机维持在停止位置的状态下。

  表示若忽视此标示，以错误的方法使用，将引发令使用者或他人死亡或重伤的危险。危险

表示若忽视此标示，以错误的方法使用，可能导致使用者或其他人死亡或受重伤。此外，很可能发

生轻伤，财物损害。
警告

表示若忽视此标示，以错误的方法使用，令使用者或他人受重伤的可能性较低，但仍有受伤危险，

以及仅发生财物损害。
注意

表示若忽视此标示，以错误的方法使用，可能导致使用者或其他人死亡或受重伤。此外，很可能发

生轻伤，财物损害。

禁止事项

务必遵守事项！

！

使用本产品前
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关闭电源时：

停止引擎或是马达后

1、先将接收机的电源关闭，

2、再将发射机的电源关闭。

      操作相反时，可能会造成车体短时间爆冲发生危险，调整遥控器前请务必先停止引擎运转(电机

      的电源断开)，如果没有先停止引擎运转可能会发生车体爆冲危险。

安全事项

请行驶前先确认失控保护功能正常。

确认方法：

1、先打开发射机，后打开接收机电源；

2、设定失控保护功能到接收机（34页）；

3、关闭发射机；

4、确认在失控保护功能下油门等通道会在设定的位置上动作。失控保护功能是当接收机无法接收

信号时，让舵机在预先设定的位置上动作，将伤害降到最低的安全辅助功能。

但是如果预先设定位置是危险的位置，则会造成相反的效果。

举例：将油门设定在中点位置是安全的做法。

电池使用注意事项

请勿湿手时拔插充电器，避免触电危险。

行驶前，请务必保持发射机的电池处于电量充足状态。行驶中如果电量不足，会有失控的危险。

发射机使用镍镉电池供电时，请务必使用专用充电器。

充电超过规定值会发生异常的发热、破裂、电池液外漏致使灼伤、火灾、失明等伤害发生。

避免电池的连接端发生短路。如果短路则可能会起火、异常发热、引起灼伤或火灾。

危险安全事项

避免供电电池由高处落下等强烈撞击，强烈撞击电池会使电池短路、异常发热，损坏的电池液外漏

可能，造成灼伤或化学物质伤害。

不再行使时请务必将电池断开。

不充电时，请拔除充电器，不要插在插座上。避免异常发热发生事故。

警告！ 注意！

！

！

！

！
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保存及废弃电池的注意事项

不可以将发射机、接收机、车体等放置在儿童容易碰触到得地方，儿童可能因碰触发射机或车体使

车体运转而受伤，或玩弄电池造成化学物质中毒。

不可将电池投入火中或加热，也不可将其分解或改造。如电池破裂、异常发热或电池液外漏可能造

成灼伤或失明。

不可将遥控器存放在下列场所。

●极炎热场所(40°C以上)~极寒冷场所(-10°C以下)

●阳光直射场所           

●高湿气场所              

●多灰尘场所

●多震动场所              

●有蒸汽场所

若存放于上列场所，容易造成变形或故障。

其他注意事项

不可让塑料部分直接接触到燃油、废油、排气等，塑料部分如果接触到燃料等物质会被腐蚀而造成

破损，发射机、接收机、舵机、电子变速器、镍镉电池等其他装置必须配搭正规产品使用。

使用前，请您务必了解以下信息

打开包装时请先确认下列物品是否齐全。配搭零件的组合不同，物品也不同，请你依照下表所示确认。若配搭

非原厂产品使用而发生损害时，本公司概不负责。

基本配置（配置如有变动，官网更新，天地飞将不做另行通知！）

●包    装：控包  x1  

●发射机：X9S 发射设备  x1        

●接收机：RG209S 接收机  x1（含外接电源检测线 x1）

●配    件：屏幕保护膜  x1

                    18650 电池仓  x1

                    18650 锂电池 2600mAh  x2  

●其    他：简易说明书/保修卡  x1

包装内容如有不足或不清楚的地方，请向购买的模型店家咨询。
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发射机的使用方法

发射机各部件名称

提示：示意图中的开关、按键、微调等的功能可以自定义设置。图中的标示是出厂设置的默认功能。

旋钮DL

默认：双比率（方向）

按键PS3

微调DT1

默认：方向微调

微调DT2

默认：油门微调

微调DT3

默认：刹车比率

3档开关SW1

默认：通道4

3档开关SW2

默认：通道5

手机支架固定孔

扳机位置调节螺丝

扳机弹簧松紧调节螺丝

按键PS1

默认：计时器（开始/暂停）

按键PS2

默认：用户菜单
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Type-c 接口

充电、升级、模拟器

3.5mm TRS 接口

教练、头追、模拟器

扳机弹簧调节螺丝

手机支架固定孔

扳机位置调节螺丝

转轮弹簧调节螺丝

电池盖

CNC金属转轮

开关机键、氛围指示灯

吊环

PS2按键

PS1按键

DT1微调

DT2微调

DT3微调

VR旋钮

显示屏

天线

方向指示灯

DL旋钮、PS3按键

SW1三档开关

SW2三档开关

霍尔扳机

霍尔转轮

氛围灯

Type-c:

在线升级

锂电池或两节 电池充电2S 18650

模拟器（HID协议）

音频接口:3.5mm

教练功能

头追功能

模拟器（PPM协议）



开关机
开机：长按电源键3秒

关机：长按电源键3秒

主界面说明

长时间无操作报警、自动关机功能（详细功能请参照96页） 

转轮、扳机、各按键开关或触摸屏等沒有任何操作下，到达设置时间前100秒，屏幕上显示：【提醒：长时间未

操作，系统将在100秒后关机】，并发出语音提醒。此时，只要操作转轮、扳机等，即解除自动关机功能。如未

操作转轮、扳机等，系统将在100秒后自动关机。

屏幕提醒：提醒：长时间未操作，系统将在100秒后关机

语音播报：100秒后自动关机

提示：主界面显示内容用户可以根据实际需求进行设置。请参见97页，以下示意图是出厂默认设置说明。
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4、发射机电池电量

3、条件模式

5、计时器

8、模型速度

11、方向-双比率

12、通道监视器

15、用户菜单键14、锁屏键13、主菜单键

9、方向微调

6、接收机电压

7、动力电池电压

10、油门微调



低电压警告（详细功能请参照88页）  

发射机的电池电压降至可使用的界限时，发射机会发出语音播报：发射机电压低：**伏（当前电压）。发射机

支持2S锂电供电和2节 3.7V 18650电池供电。这两种电池的低电压报警相同。接收机供电电压，外部动力电

池电压，更换使用的供电或电池类型时，请务必根据【报警电压设置（88页）更改发射机使用的电池类型。

注意

发生低电压警报时，请立即收回车（船），停止操控（设备）

操控（设备）中，电池一旦耗尽，车(船)会有失控的危险

注意：当发射机低电压提醒时，请立即收回车、船等模型，停止操控，操控模型时，电池一旦耗尽，车、船等

            模型会有失控的危险。

转向／油门的操作方法（普通模型车的操作示意） 

通道1：方向转轮，转轮往左右转动，操作模型转向。 

通道2：油门扳机 ，扳机往前后控制，操作模型前进、后退、停止、刹车。

油门扳机的操作

方向转轮的操作

方向转轮往左时，模型向左转弯 方向转轮往右时，模型向右转弯。

油门扳机往前拉，模型为前进状态。 油门扳机往后压，模型为刹车、或倒退状态

！

！
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数字微调的操作方法
当模型在机械结构调整完成，转轮在中点时，模型行驶中仍然出现向左或向右偏差，可调整方向微调调整至往

前直行。扳机在中点时，调整微调，使手指在松开扳机时，模型保持停止状态，而又不处于刹车状态。

双比率（方向）

可调整方向通道的舵机输出比率。

刹车比率

可调整油门通道刹车功能、倒车的输出比率。

数字微调的操作方法

默认设置：

DT1：方向微調、

DT2：油门微調、

DT3：刹车比率

DL：  双比率（方向）

向左、右按压或旋转微调键，可以操作微调值+/-，在屏幕上可以查看微调值。

1、方向微调 DT1微调显示

2、油门微调 DT2微调显示

3、双比率（方向）DL指示

提示：微调在最小、中点、最大时均有

            语音提醒，提醒音量大小可在

          【系统设置】-【声音和振动】-

          【微调】中设置

语音播报内容

微调最小：微调最小

微调中点：微调中点

微调最大：微调最大

在右边界面可以查看微调值：

①【基本设置】-【微调设置】界面可以查看微调值

②【主界面】-【主界面设置】-【微调】界面可以查看微调值

微调键设置为不同功能时显示的范围和语音播报有所区别。

①【双比率】-【转向】通道显示：0~100

②【刹车比率】显示：0~100

③【曲线】-【指数曲线】显示：0~100

语音播报内容

微调最小：微调最小

微调最大：微调最大
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0
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微调锁设置

在【系统设置】-【锁屏设置】中设置对应微调键锁定。

通过设置，可禁止数字微调DT1，DT2，DT3，DL等物理按键的操作。

锁屏：长按【锁屏】键锁定微调功能。

解锁：长按【解锁】键锁定微调功能。

扳机位置的调整方法
图示螺丝，可以调整扳机前后的位置通过调节。

调整方法：

使用2.5毫米的内六角螺丝刀顺时针或逆时针调整图示螺丝，

调整扳机前后的位置。

顺时针旋转：与握把的距离越远。

逆时针旋转：与握把距离越近。

扳机开口大小的调整方法

通过调节，可以根据个人使用习惯，调整扳机开口大小。

调整方法：

使用1.5毫米的内六角螺丝刀逆时针拧松螺丝，根据个人使用

习惯，调整扳机开口大小。再顺时针拧紧螺丝，使扳机开口

固定。

注意：调整扳机开口后，需通过【系统设置】-【扳机和转轮校准】-【扳机】重新校准扳机。
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转轮角度调节
1、以手按住转轮，同时使用2.5MM的内六角扳手移除转轮的固定螺丝。

2、拉出转轮，并将转轮转接器拔出。 

3、安装上随机附带的基米螺丝，并根据个人使用习惯调节基米螺丝长度。

4、使用2.5MM的六角扳手，按照恢复原状的方式，先安装转轮连接器，再安装转轮，最后拧上固定螺丝。

注意：调整方向转轮角度后，需通过【系统设置】-【扳机和转轮校准】-【转轮】重新校准转轮。

充电功能
本产品内置用于7.4V锂电池或两节18650电池的充电功能，标称电池电压为7.4V，电池可充电到8.4V，

无法对其它类型电池充电。

提示： Type-C数据线，充电头需另购（可使用手机适配器，请注意不要使用快充适配器）最大支持15W充电。

指示灯状态

红色灯亮：充电中

红色灯灭：已充满

警告：充电时，杜绝无人看守的情况下进行充电，充电区域请务必远离可燃材料等物体。对于充电过程中引起

           的一切后果，本公司不承担任何责任.

充电操作步骤：

1、电源适配器连接Type-C数据线，连接到发射机充电孔。

2、发射机关机状态下，确认充电指示灯亮红灯。

3、充电完成后充电指示灯熄灭。

4、充电完成后请移除插头，并从插座上拔出充电器。
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电池的更换方法
长时间不使用发射机时应取出电池并妥善保管。电池电压单节保持在3.8~3.9V保存不易损坏。

支持电池类型：①2S 7.4V锂电池 ，②2AA18650锂电池（可用发射机进行充电）。

电池的更换

1、按住发射机的电池盖图中的位置，并往箭头方向滑动后取出

2、取出电池，拔出电池连接头

3、先插入电池接头，再装入电池仓内

4、装上电池盖完成安装

注意：合上电池盖时，注意避免电池的导线被电池盖夹住。被夹住造成短路时，可能因为异常发热等灼伤或引

            起起火。

转轮弹簧松紧度的调节方法

调节转轮的弹簧强度，以此改变转轮的松紧度。

调整方法：

使用1.5毫米的内六角螺丝刀顺时针或逆时针调整图示螺丝，

调整转轮的弹簧强度。

顺时针旋转：弹力越强。

逆时针旋转：弹力越弱。

注意事项：当逆时针过度旋转时，螺丝会脱落。

扳机/转轮松紧度的调节办法

+ +

- -
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调整方法：

使用1.5毫米的内六角螺丝刀顺时针或逆时针调整图示螺丝，

调整转轮的弹簧强度。

顺时针旋转：弹力越强。

逆时针旋转：弹力越弱。

注意事项：当逆时针过度旋转时，螺丝会脱落。

发射机天线的操作方法

发射机天线的操作方法

天线的转动角度

天线角度在90°位置时，垂直的状态增加控制距离（因通信条件差异而不同）

90°

注意：操纵模型时，请勿用手遮挡或握住天线否则信号的输出会减弱，导致接收距离缩短从而产生危险

天线只能在上述图中角度范围内转动，请勿超出此角度范围或强制掰动等造成破坏内部线缆可能断裂或引起故

障，会大幅度缩短接收距离，增加危险性。

扳机弹簧松紧度的调整方法

调节扳机的弹簧强度，以此改变扳机的松紧度。
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使用电子调速器时

安装时的安全注意事项

接收机天线

●天线不可折断或捆绑

●请勿把天线和舵机、电子调速器的导线捆绑在一起

●请勿靠近电子调速器、电池等大电流的位置。

●金属、碳纤等其他导电性材质的材料请勿覆盖在接收机表面，请勿使用金属等金属材质的材质作为天线支架。

●天线支架尽可能安装在靠近接收机本体的位置。

接收机的防震

请用海绵橡胶等包裹接收机，或用较厚（3毫米以上）的双面胶固定，达到减震目的。

电子调速器插头，舵机连接线等插头连接

舵机、电池、电子调速器配件连接时，请确认安装到位，防止因模型振动导致脱落，发生危险。

舵机的行程确认

请尝试将各通道舵机输出至动作极限，并调整行程，使连接杆不会卡住或弯曲

若超行程对舵机输出，可能导致舵机损坏，或导致机械结构损坏，暴冲危险。

接收机和舵机的连接方法
接收机、舵机等请按照下图所示进行连接，从电子调速器连接电机和电池的方法根据使用的电子调速器的种类

有所不同。
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调整转向舵机行程量，在车体最大角度时，

不会对舵机连杆造成挤压。

调整油门舵机行程量，在引擎的化油器全开、

全关和刹车时，不会对舵机连杆造成挤压。

电子调速器

安装散热板时，请勿与铝或碳合金底架等容易导电的物质接触。

有刷马达干扰对策

使用有刷马达请务必安装消除杂讯干扰的电容器。

在没有安装滤波电容或者电容链接不正确的情况下，接收机等可能会受到电机产生的电磁干扰，而产生错

误操作。所以请务必在电机上焊接三个滤波电容。

另外，如果使用有肖特基二极管的电调时，请将负极(阴极)焊接在正端(+端)，而另一端则焊接在负端(-端)。

焊接时电机的正负极必须与实际输入电源线一致，否则会造成电调或者二极管损坏。

其他干扰对策

安装车体中的零件时不可让金属零件因车体的震动而有所接触。

化油器控制杆

刹车控制连杆

1

2

3

肖特基二极管

注意：转向舵机

接触到限位器时

为最大行程量
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模型的基本设置顺序
发射机设置前的准备

设置发射机各项功能前，请先确认并设定以下①~④项。

打开电源后，主界面上会显示当前选择的模型号，如需变更，请使用模型选择功能

1、RF信号输出确认

方法：【主菜单】-【系统设置】-【教练和模拟器模式】

2、舵机类型确认

方法：【主菜单】-【通信设置】-【舵机类型】
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设置为【数字舵机】【模拟舵机】时，请给接收机通电，设置完成，返回上一级介面，保存成功。



设置为【数字舵机】时，请使用数字舵机。

设置为【模拟舵机】时，请使用模拟舵机 / 数字舵机。

设置为【数字舵机】时，请使用数字舵机，注意（模拟舵机会烧毁）

3、油门模式确认

方法：【主菜单】-【油门功能】-【油门模式】

根据油门扳机，将油门的前进与刹车动作量【模式】设置为【前进50：刹车50】、【前进70：刹车30】、

【前进100：刹车0】。详细请看【油门模式】(第47页)。

4、微调的初始设定

方法：【主菜单】-【高级功能】-【通道设置】
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检查 微调1(DT1)

默认设置，微调1 功能是方向微调。

拨动微调以确认方向微调在指示条相应的移动。

检查 微调2(DT2)

默认设置，微调2 功能是油门微调。

拨动微调以确认油门微调在指示条上相应的移动。 

检查 微调3(DT3)

默认设置，微调3 功能是刹车比率。

拨动微调以确认刹车比率在【主菜单】-【基本设置】-【双比率】-【油门通道】-【刹车】的比率值相应的变化。

检查 微调4(DL)

默认设置，DL功能是双比率-方向。

扭动旋钮以确认双比率-方向数值有相应的变化。
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0CH1

双比率

通道

比率

方向

100方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

ModeI 1  RX 8.4VC1
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Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单
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0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

高级功能

通道设置

引擎熄火

转向混控

刹车混控

陀螺仪

条件模式

编程混控

坦克混控

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道设置

通道功能

转轮

扳机

DT1

DT2

DT3

DL

档位设置步进方向

VR

方向

油门

方向微调

油门微调

刹车比率

双比率-方向

通道3

ModeI 1  RX 8.4VC1
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方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单
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0

0
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双比率
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方向
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ModeI 1  RX 8.4VC1

基本设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

0CH2

双比率

通道

前进

刹车

油门

100

100

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1



在一辆模型车中安装舵机时，建议按下列顺序执行功能设置。

1 、执行前面的第 1-4步骤 (微调初始设置)。

2 、在【正反设置】中设置 舵机、电机方向。 

舵机的运动方向相对于发射机操作方向可能需要设置为逆转。在安装舵机前，请检查舵机操作方向，并在 

【正反设置】 里做相应设置。

3 、调整舵机中立点。 

4 、根据自己的喜好和习惯设置油门/机械刹车行程。

当行程调整后，在【校准】菜单做相应补偿。详细见102页

方法：【主菜单】-【基本设置】-【正反设置】

方法：【主菜单】-【基本设置】-【辅助微调】
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Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

正反设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

基本设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

基本设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

辅助微调

0

0

0

0

0

0

0

0

ModeI 1  RX 8.4VC1

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1



5 、设置每个通道的最大行程。

方法：【主菜单】-【基本设置】-【舵角设置】-【行程大小】
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主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

0CH1

舵角设置

行程大小

通道 方向

通道限位

左 右

100 100

ModeI 1  RX 8.4VC1

基本设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

6 、设置失控保护。

方法：【主菜单】-【基本设置】-【失控保护】-【行程大小】

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

基本设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

失控保护

关闭

F/S

关闭

关闭

关闭

关闭

关闭

关闭

0

ModeI 1  RX 8.4VC1



产品特点
全彩液晶电容触摸屏

3.5英寸全彩液晶电容触摸屏，提供简单便捷的交互界面

遥测

实时显示接收机、动力电池电压，模型速度等信息，清晰了解模型关键参数状态

陀螺仪

 外置陀螺仪，内置陀螺仪功能，无线设置，提升模型的操控性

用户菜单

自定义用户菜单功能列表，可编辑为常用功能，并快速调出使用

自定义主界面

用户可根据模型的特征，编辑主界面所需要显示功能、状态、图片等信息

多主题

提供多达7种配色方案供用户选择使用

指示灯

提供多种动态效果的方向指示灯和多种颜色设置的氛围指示灯

全通道功能

双比率、速度、曲线等功能支持全通道设置

语音播报功能

低电压、信号低、遥测播报、微调、计时器、引擎熄火、油门怠速、条件模式等功能支持语音播报

用户备份数据功用

备份用户模型数据，模型数据不怕被修改和清除。
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双比率
该功能可调整方向、油门、通道3到通道9，全部通道双比率，双比率（方向），刹车比率可设置为DT1、DT2、

DT3，VR、DL进行连动控制。（双比率（方向）：默认设置为DL连动控制。

刹车比率：可调整油门通道的刹车比率。（刹车比率：默认设置为DT3连动控制）

油门通道：前进比率、刹车比率可单独调整。

默认值：100%

设置范围：0%~100%

提示：在【高级功能】-【条件模式】-【双比率】设置为开时，可单独设置条件 1 、条件2 双比率。

●功能路径：【主菜单】-【基本设置】-【双比率】

基本设置
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Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信功能

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

CH1

双比率

通道

比率

方向

100方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

ModeI 1  RX 8.4VC1

基本设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

0CH1

双比率

通道

比率

方向

100

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

双比率通道比率的设置方法

●点击通道设置项，在下拉列表选择所需要设置的通道，方向，油门，通道3到通道9比率设置。

①点击【比率】，设置值聚焦显示为主题色（默认设置主题为红色），

    屏幕底部显示【-】  【复位】【+】。

②点击或长按【-】【+】，调整比率，

③设置完成，点击标题栏返回到

    上一级菜单。 



刹车比率的设置方法

●通道选择，通道设置为【油门】。

●点击【刹车】比率，设置值显示为主题色，屏幕底部显示【-】【复位】【+】。

●点击或长按【-】【+】， 调整比率。 设置完成，点击标题栏返回到上一级菜单 。

●功能路径：【主菜单】-【高级设置】【通道设置】-【通道功能】

●DT1、DT2、DT3、DL、VR，可选择【前进比率】，【刹车比率】设置为控制前进刹车比率的开关。

0Ch2

双比率

通道

前进

刹车

油门

100

100

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

0Ch2

双比率

通道

前进

刹车

油门

100

100

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

方向、油门旋钮控制比率的设置方法

点击选择微调或旋钮，在下拉功能列表中，选择需要的功能。

●功能路径：【主菜单】-【高级设置】【通道设置】-【通道功能】

●DT1、DT2、DT3、DL、VR，可选择【双比率-方向】，【双比率-油门】设置为控制方向、油门的比率开关。

●设置完成，点击标题栏返回到上一级菜单 。

通道设置

通道功能

转轮

扳机

DT1

DT2

DT3

DL

档位设置步进方向

VR

方向

油门

方向微调

油门微调

刹车比率

双比率-方向

通道3

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道设置

通道功能

转轮

扳机

DT1

DT2

DT3

DL

档位设置步进方向

VR

方向

油门

方向微调

油门微调

刹车比率

双比率-方向

ModeI 1  RX 8.4VC1

双比率-油门
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速度
该功能用于控制转向和油门，通道3~通道9的舵机速度。

对于方向通道，在快速操作方向时，可能会导致瞬间转向不足、失速或车轮打滑。可调节方向速度功能，实现

平稳的转弯。

对于油门通道，在湿滑的路面突然操作扳机时，可能会引起车轮打滑、无法平稳的加速。通过调节油門速度功

能，可实现平稳的操控，节省动力。

默认值：0%

设置范围：0%~100%

提示：在【高级功能】-【条件模式】-【速度】设置为开时，可单独设置条件 1 、条件2 速度。

转向不足 车轮打滑 平稳转弯
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方向速度的设置方法

应用于操作方向舵机时的输出延时，在操作转轮转向（往前方向）和返回（返回方向）的速度可各自设置，当

操作转向的速度慢于设置的速度时，则转向输出没有延时效果。

设置了油门速度功能，可平稳快速的起步 未设置油门速度功能，车轮打滑，无法平稳快速的起步

返回返回
往前 往前

●功能路径：【主菜单】-【基本设置】-【速度】
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Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh
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0

0

0

0CH1

速度

通道
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返回

方向

100

100

ModeI 1  RX 8.4VC1

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

+100CH1

速度

通道

往前

返回

方向

100

100

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

ModeI 1  RX 8.4VC1

0CH1

速度

通道

往前

返回

方向

100

100

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

基本设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道选择方向速度设置

●点击【方向】设置项，在下拉功能列表中，

    选择需要的功能。

①点击【往前】或【返回】比率，设置值聚焦

    显示为主题色（默认设置主题为红色），

    屏幕底部显示【-】【复位】【+】。

②点击或长按【-】【+】， 调整比率。

油门速度的设置方法

应用于急加速时，使油门舵机或电子调速器的输出具备延时作用。扳机操作前进（往前方向）和松开（返回方

向）的速度可单独设置，当操作油门的速度慢于设置的速度，或操作刹车时，则油门输出没有延时效果

扳机往前 扳机返回

0CH2

速度

通道

往前

返回

油门

100

100

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1
油门速度设置

①点击【往前】或【返回】比率，设置值聚焦

    显示为主题色（默认设置主题为红色），

    屏幕底部显示【-】【复位】【+】。

②点击或长按【-】【+】， 调整比率。

③设置完成，点击标题栏返回到上一级菜单 。
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曲线
该功能用于调节方向、油门、通道3到通道9曲线，使舵机中立点两侧的动作变为灵敏、或平缓。另外、曲线类

型为指数时，支持通过DT1，DT2，DT3，VR，DL映射到曲线功能（设置路径：【主菜单】-【高级功能】-

【通道设置】-【通道功能】，可通过物理按键直接调节指数比率。

曲线支持指数，VTR、折线共3种类型。

●功能路径：【主菜单】-【基本设置】-【曲线】

往后 往前

转轮操作

028

基本设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1
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方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

曲线

通道

指数 0

方向 指数

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

指数 0

方向 指数

指数

折线

VTR

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

指数 0

方向 指数

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

指数 100

方向 指数

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

ModeI 1  RX 8.4VC1

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

选择通道与曲线类型的设置方法

1、点击【方向】设置项，在下拉功能列表中，选择需要设置的通道。

2、指数曲线（方向和其他通道）

3、选择曲线类型



4、指数为-1%到-100%

5、VTR（方向和其他通道）

转轮操作

比率为+1到+100 比率为-1到-100

6、折线（方向和其他通道）

比率为-100到+100,共7个端点可设置
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往后 往前

曲线

通道

比率

点

-50

50

方向 VTR

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

比率

点

+50

50

方向 VTR

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

指数 -100

方向 指数

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

比率

点

-100

端点1

方向 折线

曲线

通道

比率

点

-100

端点1

方向 折线

ModeI 1  RX 8.4VC1

扳机动作

指数为+1到+100

指数设置为正值时，前进的动作趋于灵敏，指数设置为负

值时，前进的动作趋于平缓，指数为0时，前进为线性关系。

7、指数曲线（油门-前进）

曲线

通道

比率

点

前进

0

油门 指数

ModeI 1  RX 8.4VC1



8、VTR（油门-前进）

9、折线（油门-前进）

比率为+1到+100

比率设置为正值时，前进的动作趋于灵敏，

比率设置为负值时，前进的动作趋于平缓，

比率为0时，前进为线性关系。

比率为-100到+100 共4个端点可设置

扳机动作

曲线

通道

比率

点

100

端点1

油门 折线

前进

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

比率

点

70

50

油门 VTR

前进

ModeI 1  RX 8.4VC1

10、指数曲线（油门-刹车）

11、VTR（油门-刹车）

12、折线（油门-刹车）

指数为+1到+100

指数设置为正值时，前进的动作

趋于灵敏，指数设置为负值时，

前进的动作趋于平缓，指数为0

时，前进为线性关系。

比率为-100到+100 共4个端点可

设置

比率为+1到+100

比率设置为正值时，前进的动作

趋于灵敏，比率设置为负值时

，前进的动作趋于平缓，比率

为0时，前进为线性关系。
扳机动作

曲线

通道

比率

点

100

端点1

油门 折线

刹车

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

比率

点

70

50

油门 VTR

刹车

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

比率

点

刹车

0

油门 指数

ModeI 1  RX 8.4VC1
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方向通道指数曲线的调整方法

曲线类型：选择指数

通道：选择方向

●点击【指数】设置项，聚焦显示为主题色（默认设置主题为红色），在底部栏显示【-】【复位】【+】,指数

设置为正值时，转向的动作趋于灵敏，指数设置为负值时，转向的动作趋于平缓，指数为0时，转向为线性关系。

点击【-】、【+】调整指数比率

点击【复位】重置为默认值

调整范围：-100到+100

默认值：0

031

曲线

通道

指数 0

方向 指数

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

指数 0

方向 指数

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

方向通道VTR曲线的调整方法

●点击【比率】或【点】设置框，聚焦为主题色，在底部栏显示【-】【复位】【+】,比率设置为正值时，转向

的动作趋于灵敏，比率设置为负值时，转向的动作趋于平缓，比率为0时，转向为线性关系。调节【点】的设置

值，可以改变点与曲线的位置值。

●设置完成，点击标题栏退出。

点击【-】、【+】调整指数比率

点击【复位】重置为默认值

比率调整范围：-100到+100

默认值：0

点的调整范围：1到99

默认值:50

曲线

通道

比率

点

+50

50

方向 VTR

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

比率

点

+50

50

方向 VTR

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1



方向通道折线的调整方法

●点击【点】设置框，聚焦为主题色，在下拉选项中选择需要设置的端点，再点击【比率】设置框，在底部栏

显示【-】【复位】【+】,设置该端点的输出比率，共有7个点可以设置。可以根据自己的使用习惯，分别设置端

点1到端点7的输出比率。

●设置完成，点击标题栏退出。

点击【-】、【+】调整指数比率

点击【复位】重置为默认值

比率调整范围：-100到+100

点的调整范围：端点1到端点7
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曲线

通道

比率

点

-100

端点1

方向 折线

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

比率

点

-100

端点1

方向 折线

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

油门通道指数曲线的调整方法

曲线类型：选择指数

通道：选择油门

位置：选择前进、或刹车

●点击【指数】设置框，聚焦为主题色，在底部栏显示【-】【复位】【+】,指数设置为正值时，油门前进或刹

车的动作趋于灵敏，指数设置为负值时，油门前进或刹车的动作趋于平缓，指数为0时，油门前进或刹车为线性

关系。

●设置完成，点击标题栏退出。

点击【-】、【+】调整指数比率

点击【复位】重置为默认值

比率调整范围：-100到+100

点的调整范围：端点1到端点7

曲线

通道

比率

点

前进

0

油门 指数

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

比率

点

前进

0

油门 指数

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1



油门通道-前进，VTR曲线的调整方法

●点击【比率】或【点】设置框，聚焦为主题色，在底部栏显示【-】【复位】【+】,比率设置为正值时，前进

的动作趋于灵敏，比率设置为负值时，油门前进或刹车的动作趋于平缓，比率为0时，油门前进或刹车为线性

关系。调节【点】的设置值，可以改变点与曲线的位置值。

●设置完成，点击标题栏退出。

比率为+1到+100

比率设置为正值时，油门前进或刹

车的动作趋于灵敏，比率设置为负

值时，油门前进或刹车的动作趋于

平缓，比率为0时，油门前进或刹车

为线性关系。
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曲线

通道

比率

点

前进

0

油门 指数

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

比率

点

前进

0

油门 指数

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

油门通道-前进，折线的调整方法

●点击【点】设置框，聚焦为主题色，在下拉选项中选择需要设置的端点，再点击【比率】，在底部栏显示

【-】【复位】【+】,设置该端点的输出比率，共有7个点可以设置。可以根据自己的使用习惯，分别设置端点1

到端点7的输出比率。

●设置完成，点击标题栏退出。

比率为-100到+100 

共4个端点可设置曲线

通道

比率

点

100

端点2

油门 折线

前进

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

曲线

通道

比率

点

100

端点2

油门 折线

前进

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1



失控保护
该功能用于接收机基于某种原因，无法接收发射机信号时，设置舵机动作位置的功能，F/S(失控保护)、保持、

关闭各模式可在接收机恢复接收发射机接收信号时，自动的解除。

注意：需接收机连接时才可以正常设置。为了安全，设置完成后，开始测试时，需断开引擎或电机连接。

F/S【失控保护模式】预设

当接收机无法接收发射机信号时，该通道的舵机输出事前设置的位置动作，并且保持该位置。

失控保护的数据在点击标题栏返回到上一级时，从发射机发送到接收机。

如果是油动模型，为了安全起见，建议设置此失控保护模式，油门通道设置为刹车动作。

保持模式

当接收机无法接收发射机信号时，保持在接收机无法接收信号前的位置。

关闭模式

当接收机无法接收发射机信号时,接收机信号停止信号输出，此时舵机处于自由活动的状态。

●功能路径：【主菜单】-【基本设置】-【失控保护】
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

基本设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

失控保护

关闭

F/S

关闭

关闭

关闭

关闭

关闭

关闭

0

ModeI 1  RX 8.4VC1

失控保护模式的设置方法

●点击设置失控保护对应通道的模式。在下拉列表中选择所需的模式。

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

失控保护

F/S

F/S

F/S

F/S

F/S

F/S

F/S

F/S

0

0

0

0

0

0

0

0

ModeI 1  RX 8.4VC1

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

失控保护

F/S

关闭

关闭

关闭

关闭

关闭

关闭

0

ModeI 1  RX 8.4VC1

F/S

F/S

保持

关闭

0
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失控保护数值的设置方法

●模式为F/S时，右侧数值为舵机

    输出位置值。点击【数值框】，

    聚焦显示为主题色（默认设置

    主题为红色），获取当前通道

    位置值，或在底部栏显示【-】

   【复位】【+】中设置F/S数值。

●设置完成时，点击标题栏返回

    上一级并发送失控保护数据。

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

失控保护

关闭

F/S

关闭

关闭

关闭

关闭

关闭

0

ModeI 1  RX 8.4VC1

F/S 0

- 复位 +

提醒：

接收机未连接，无法进行

设置。

返回 查看

注意：失控保护数值是通过接收机保存，进入【失控保护】菜单之前，先给接收机通电。可以读取到接收机

            已设置的失控保护参数。

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

失控保护

关闭

F/S

关闭

关闭

关闭

关闭

关闭

关闭

0

ModeI 1  RX 8.4VC1

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

失控保护

F/S

F/S

F/S

F/S

F/S

F/S

F/S

F/S

0

0

0

0

0

0

0

0

ModeI 1  RX 8.4VC1

未连接接收机时

点击【失控保护】弹窗提醒：

已连接接收机时

点击进入【失控保护】菜单

未连接接收机时

点击查看【失控保护】菜单

提醒：如果发射机先使用【查看】进入失控保护菜单，再给接收机通电，会覆盖接收机出厂默认的失控保护

            参数，造成全通道变更为【F/S 模式】。 预设



正反设置
该功能可将方向、油门、通道3到通道9舵机的动作方向反转。设置反向后，【辅助微调】、【微调设置】，从

中点移动位置时，该移动后的位置会变成中点的另一边。

●功能路径：【主菜单】-【基本设置】-【正反设置】

正反设置的方法

点击对应通道的                 或                  ，设置舵机的动作方向。

当显示为                ，表示舵机输出为正向。

当显示为                ，表示舵机输出为反向。

设置完成，点击标题栏返回到上一级菜单 。

正 反

正

反

反反
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

正反设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

基本设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

*提醒：在设置舵机通道正反前，该通道舵机摇臂先不锁螺丝、不连接连杆，因设置舵机通道正反，舵机中点会

              偏移【舵机中点或偏左偏右】，避免不必要损失或重复锁摇臂螺丝调节连杆的工作。

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

正反设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

反反

方向设置反向

是 否

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

正反设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

弹窗提醒：点击【是】



辅助微调
该功能用于组装模型时，利用各舵机的舵机摇臂，以连杆连接零件时，机械结构仍然无法调整到中点位置，通

过调整辅助微调，使舵机摇臂处于中心位置。

●功能路径：【主菜单】-【基本设置】-【辅助微调】

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

辅助微调

0

0

0

0

0

0

0

0

ModeI 1  RX 8.4VC1

基本设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

辅助微调中点的设置方法

点击【辅助微调】设置界面，分别

设置方向、油门、通道3到通道9各

通道的设置值。

①点击【设置框】，聚焦显示为主

题色（默认设置主题为红色），屏

幕底部显示【-】【复位】【+】。

②点击或长按【-】【+】， 调整比率。

③设置完成，点击标题栏返回到上

一级菜单 。

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

辅助微调

0

0

0

0

0

0

0

0- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1
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*提醒：请参照模型套件的说明书，安装好机械机构，接收机通电，发射机设置舵机通道正反，并尽可能使舵机

              摇臂接近中点位置，再通过【辅助微调】调节舵机摇臂中心点【舵机中点或偏左偏右】。

*设置舵机中点的用途，改善舵机操控设备左右行程角度的一致性，多个舵机同频工作时的一致度。

 *仅改变舵机中立点位置，

  不改变舵机左、右点行程大小。



微调设置 
本功能可设置方向、油门、通道3到通道9的数字微调模式和微调中立点。

各通道对应的物理微调按钮可在【高级功能】-【通道设置】-【通道功能】中设置。

默认设置：

DT1：方向微调

DT2：油门微调

模式：

中点模式：仅改变舵机中立点位置，不改变舵机左、右点行程。

平行模式：中立点向左、向右平移，舵机左、右行程跟随中立点

                     整体平移。

●功能路径：【主菜单】-【基本设置】-【微调设置】
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微调设置的设置方法

①点击对应通道微调模式设置项，在下拉选项中，根据使用要求，选择【中点】或【平行】模式。

②点击对应通道微调量的设置框，聚焦显示为主题色（默认设置主题为红色），屏幕底部显示【-】【复位】

【+】。 点击或长按【-】【+】， 调整微调值。

 ③设置完成，点击标题栏返回到上一级菜单

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单
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中点
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0
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0

0

0

0
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平行
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中点
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0

0
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0

0

0

0

0

ModeI 1  RX 8.4VC1

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单
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基本设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

微调设置

中点

中点

中点

中点

中点

中点

中点

中点

0

0

0

0

0

0

0

0

ModeI 1  RX 8.4VC1

   
平行模式 中点模式



行程大小
本功能用于调整方向左、右角度调整，油门的前进、刹车，通道3到通道9的上、下行程量的调整，并且可以根

据模型的特征，单独调整某一侧的行程量。

提示：行程设置决定通道的行程量，但在以下功能调整时，可能会导致超出总行程的范围。通道限位可补偿。

●辅助微调（所有通道）

●编程混控的副通道（所有通道）

●引擎熄火（油门通道）

舵角设置
本功能用于设置模型，通道行程大小、通道限位。

039

调节方向舵机，在舵机输出最大

行程量时，模型转向机械结构不

会出现挤压变形现象。

当引擎的化油器全开、全闭合和刹车完全制动时，

模型机械结构不会发生挤压变形现象，

●设置路径：【主菜单】-【基本设置】-【舵角设置】-【行程大小】

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

0CH1

舵角设置

行程大小

通道 方向

通道限位

左 右

100 100

ModeI 1  RX 8.4VC1

基本设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

化油器控制杆

刹车控制连杆

注意：转向舵机

接触到限位器时

为最大行程量
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0CH1

舵角设置

行程大小

通道 方向

通道限位

左 右

100 100

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

ModeI 1  RX 8.4VC1

选择设置通道的设置方法

选择需要设置的通道

●点击通道按钮，在下拉列表中

选择需要设置的通道。

行程大小，左、右比率的设置方法

①点击左、或右的设置框，聚焦显示为主题色（默认设置主题为红色），屏幕底部显示【-】【复位】【+】。 

点击或长按【-】【+】， 调整行程量。

②设置完成，点击标题栏返回到上一级菜单

0CH1

舵角设置

行程大小

通道 方向

通道限位

左 右

100 100

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

0CH1

舵角设置

行程大小

通道 方向

通道限位

左 右

100 100

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

舵机通道左、右点行程



通道限位
本功能用于舵机最终输出的最大行程量的限制，即使叠加其他混控功能，仍可限制舵机的最大行程量来保护物

理连接不受损坏。

●功能路径：【主菜单】-【基本设置】-【舵角设置】-【通道限位】
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0CH1

舵角设置

行程大小

通道 方向

通道限位

左 右

100 100

ModeI 1  RX 8.4VC1

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

基本设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

行程大小，左、右比率的设置方法

①点击左、或右的设置框，聚焦显

示为主题色（默认设置主题为红色），

屏幕底部显示【-】【复位】【+】。

点击或长按【-】【+】， 调整行程量。

②设置完成，点击标题栏返回到上

一级菜单

0CH1

舵角设置

行程大小

通道 方向

通道限位

左 右

100 100

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

0CH1

舵角设置

行程大小

通道 方向

通道限位

左 右

100 100

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

ModeI 1  RX 8.4VC1

选择设置通道的设置方法

选择需要设置的通道

●点击通道按钮，在下拉列表中

选择需要设置的通道。



A.B.S

全时四轮驱动模型，在转弯时，可能出现转弯过急，模型冲出跑道的现象,启动A.B.S功能，让油门输出间歇性

的点刹动作，让模型实现平稳的转弯。 

操作刹车，油门舵机或电子刹车间歇性的形成点刹动作。

可设置刹车的返回量、延时、循环、占空比、刹车触发点等参数。

在【高级功能】-【刹车混控】可分别设置通道3、通道4是否开启A.B.S功能。

该功能启用的A.B.S功能，关联到【油门功能】-【A.B.S】功能菜单中。

油门功能
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未启用A.B.S 已启用A.B.S

●功能路径：【主菜单】-【油门功能】-【A.B.S】

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

0CH2

油门功能

A.B.S

状态

返回量

延时

循环

占空比

刹车触发点

50

0

10

50

30

模式怠速

开

ModeI 1  RX 8.4VC1

死区

关

●功能路径：【主菜单】-【高级功能】-【通道设置】-【通道功能】

    可选择 PS1、PS2、PS3、SW1、SW2，设置成【A.B.S】开启/关闭的开关。



A.B.S 设置

状态设置为【开】时功能启用，

设置为【关】时，则不启用油门

怠速设置。

            ：表示状态为开

            

开

关 ：表示状态为关

043

0CH2

油门功能

状态

返回量

延时

循环

占空比

刹车触发点

50

0

10

50

30

开

ModeI 1  RX 8.4VC1

A.B.S 模式怠速 死区

返回量的设置

刹车返回量。点击刹车动作时，相应舵

机位置的返回比例。1~100 返回量为 

1~100%。

点击【返回量】的设置框，聚焦显示为

主题色（默认设置主题为红色），屏幕

底部显示【-】【复位】【+】。

 点击或长按【-】【+】， 调整返回量

延时量的设置

启动A.B.S延时量。当满足A.B.S起效

条件时，启动该功能的延迟时间。

设置为0 ：无延迟；

设置为1~100：延迟约为 0.01~2秒。

点击【延时】的设置框，聚焦显示为主

题色（默认设置主题为红色），屏幕底

部显示【-】【复位】【+】。

 点击或长按【-】【+】， 调整延时量。

油门功能

状态

返回量

延时

循环

占空比

刹车触发点

50

0

10

50

30

开

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

A.B.S 模式怠速 死区

油门功能

状态

返回量

延时

循环

占空比

刹车触发点

50

0

10

50

30

开

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

A.B.S 模式怠速 死区



循环的设置

点放速度。刹车和解除刹车一个周期所

需时间。

设定值越小，点放所花时间越少；反之，

设定值越大，点放所花时间越多。

点击【循环】的设置框，聚焦显示为主

题色（默认设置主题为红色），屏幕底

部显示【-】【复位】【+】。 

点击或长按【-】【+】， 调整循环量。
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油门功能

状态

返回量

延时

循环

占空比

刹车触发点

50

0

10

50

30

开

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

A.B.S 模式怠速 死区

占空比的设置

点放效率，刹车时间占整个点放时间的

比重。

设置范围：20%到100%

默认值：50%

点击【占空比】的设置框，聚焦显示为

主题色（默认设置主题为红色），屏幕

底部显示【-】【复位】【+】。

 点击或长按【-】【+】， 调整占空比。

刹车触发点的设置

A.B.S开始作用的的扳机位置。

设置为10%~100%：刹车位置达到

10~100%时，启用A.B.S功能。

①点击【刹车触发点】的设置框，聚焦

显示为主题色（默认设置主题为红色），

屏幕底部显示【-】【复位】

【+】。 点击或长按【-】【+】， 调整

刹车触发点位置。

②设置完成，点击标题栏返回到上一级

菜单 

油门功能

状态

返回量

延时

循环

占空比

刹车触发点

50

0

10

50

30

开

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

A.B.S 模式怠速 死区

油门功能

状态

返回量

延时

循环

占空比

刹车触发点

50

0

10

50

30

开

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

A.B.S 模式怠速 死区
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油门怠速

该功能用于油动模型时，通过提高油动车的怠速，提高发动机的启动性能。使用本功能时，需在【高级功能】-

【通道设置】-【通道功能】中分配油门怠速-状态的物理开关。油门的中立点会在加速侧或是刹车侧进行补偿

修正。当怠速功能启动时，中立点进行补偿，不会影响最大行程。

设置比率时，

前缀为上，表示对加速侧补偿。

前缀为下，表示对刹车侧补偿。

语音播报：

开启：油门怠速

关闭：怠速解除

●功能路径：【主菜单】-【油门功能】-【怠速】

油门怠速设置

状态设置为【开】时功能启用，

设置为【关】时，则不启用油门

怠速设置。

            ：表示状态为开

            

开

关 ：表示状态为关

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

油门功能

状态

比率 0

开关选择 设置

开

ModeI 1  RX 8.4VC1

A.B.S 模式怠速 死区

定速巡航

0CH2

开 关

油门功能

状态

比率 0

开关选择 设置

开

ModeI 1  RX 8.4VC1

A.B.S 模式怠速 死区

定速巡航

0CH2

开 关
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油门怠速比率的设置方法

①点击【比率】设置框，聚焦

显示为主题色（默认设置主题

为红色），屏幕底部显示【-】

【复位】【+】。 点击或长按

【-】【+】， 调整怠速比率。

②设置完成，点击标题栏返回到

上一级菜单。

点击开关选择【设置】,在PS1、

PS2、PS3、SW1、SW2，设置成

【油门怠速-状态】控制功能开/关。

油门功能

状态

比率

开关选择

0

设置

开

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

A.B.S 模式怠速 死区

定速巡航

0CH2

开 关

通道设置

通道功能

DL 

VR

PS1

PS2

PS3

SW2

档位设置步进方向

SW1

双比率-方向

通道3

计时器（开始）

用户菜单

舵机监视器

通道4

油门怠速-状态

ModeI 1  RX 8.4VC1

油门功能

状态

比率

开关选择

0

设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

A.B.S 模式怠速 死区

定速巡航

0CH2

开

开 关

控制开关与响应通道的设置方法

路径：【主菜单】-【高级设置】

-【通道设置】-【通道功能】

默认：VR【通道9】

默认：PS2【编程混控5】

设置定速巡航，油门转速开关，

【61页-通道设置】详细请查看

路径：【主菜单】-【高级设置】

-【编程混控】-【编程混控5】

默认：编程混控5【编程混控5】

设置定速巡航，响应通道开/关，

【74页-编程混控】详细请查看

油门功能

状态

比率

开关选择

0

设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

A.B.S 模式怠速 死区

定速巡航

0CH2

开

开 关

是 否

主通道CH9 控制为VR

开启关闭PS2

使用编程混控5实现

定速巡航的设置方法

状态设置为【开】时功能启用，

设置为【关】时，则不启用。

默认：CH9为定速巡航响应通道，

PS2启用/关闭，CH9与CH2混控，

VR旋钮控制，CH9与CH2输出值，

实现定速巡航功能。

            ：表示状态为开

            

开

关 ：表示状态为关

通道设置

通道功能

DL 

VR

PS1

PS2

PS3

SW2

档位设置步进方向

SW1

双比率-方向

通道9

计时器（开始）

编程混控5

舵机监视器

通道4

通道5

ModeI 1  RX 8.4VC1

混控

状态

主通道

副通道

左

右

偏置

混控

编程混控

关

关

编程混控5

通道9

油门

+100

+100

ModeI 1  RX 8.4VC1

0



油门模式
本功能可设置油门通道前进和刹车的动作比率，共有【前进50：刹车50】，【前进70：刹车30】，

【前进100：刹车0】（船模等模型使用）共3种模式.

刹车量 : 直接调节油门触发刹车时，刹车输出的最小行程量。

●功能路径：【主菜单】-【油门功能】-【模式】
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油门模式的设置：

1、点击模式设置项，在下拉选项

中，根据使用需求，选择

【前进50：刹车50】、

【前进70：刹车30】或

【前进100：刹车0】模式。

【前进100：刹车0】可以使用到

单向电调中，用于只有加速类别

的车船等设备

刹车量的设置：

①点击【刹车量】设置框，当前

选中聚焦的设置框显示为主题色，

屏幕底部显示【-】【复位】【+】

。 点击或长按【-】【+】， 调整

刹车量。

②设置完成，点击标题栏返回到

上一级菜单 

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

0CH2

油门功能

模式

刹车量 0

0前进50:刹车50

前进70：刹车30

前进100：刹车0

前进50：刹车50

A.B.S 模式怠速

ModeI 1  RX 8.4VC1

死区

0CH2

油门功能

模式

刹车量 0

0前进50:刹车50

- 复位 +

A.B.S 模式怠速

ModeI 1  RX 8.4VC1

死区

0CH2

油门功能

模式

刹车量 0

0前进50:刹车50

A.B.S 模式怠速

ModeI 1  RX 8.4VC1

死区

0CH2

油门功能

A.B.S

状态

返回量

延时

循环

占空比

刹车触发点

50

0

10

50

30

模式怠速

开

ModeI 1  RX 8.4VC1

死区

关



油门死区
本功能可以为油门控制设置一个“死区”，在该区域内，油门始终输出中位值，移动扳机油门通道不会发生

变化，超出区域才会有输出值变化。油门死区可以根据需要进行设置，有前进、中点、刹车三种模式。

前进

超出死区后，油门直接输出该初始值进行加速前进。

中点

油门死区范围。

刹车

超出死区后，方可刹车或直接输出该初始值加速后退。

●功能路径：【主菜单】-【油门功能】-【死区】
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

油门死区的设置：

①点击死区设置项，根据使用需要

选择模式，当前选中聚焦的设置框

显示为主题色，（默认设置主题为

红色）屏幕底部显示【-】【复位】

【+】。 点击或长按【-】【+】， 

调整死区数值。

②设置完成，点击标题栏返回到

上一级菜单。

油门功能

A.B.S 模式怠速

ModeI 1  RX 8.4VC1

死区

前进 中点 刹车

100 80 60 40 020 20 40 60 80 100
100

80

60

40

20

0

100

80

60

40

20

10%

- 复位 +

油门功能

A.B.S 模式怠速

ModeI 1  RX 8.4VC1
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计时器
计时器功能可以设置 正计时、倒计时、圈计时 三种计时模式中选择一种。

●功能路径：【主菜单】-【计时器】-【计时器】

开始/暂停：点击计时器开始计时/暂停计时。

复位：点击计时器清零。

时间：设置计时器警告时间。

模式：选择正计时、倒计时、圈计时。

震动：计时器完成时有震动提醒。

前10秒提醒：距离计时器完成前10秒扬声器发出10、9、8、7、6、5、4、3、2、1，计时器已超时的

                        语音提醒开关

每分钟播报：计时每隔1分钟，扬声器语音播报第1分钟，第2分钟，...第N分钟

扳机控制：可以通过设置扳机的位置，控制计时开始/暂停。

计时列表：打开跳转到计时列表界面

计时器
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

计时器

计时器 模型计时

时间 分 秒

模式

振动

前10秒提醒

每分钟提醒

关

开

开

正计时

5 0

每分钟提醒

每分钟提醒

关

打开

ModeI 1  RX 8.4VC1

计时器

计时器 模型计时

00:00.00

开始 复位

时间 分 秒

模式

振动

前10秒提醒

每分钟提醒

关

开

开

正计时

5 0

ModeI 1  RX 8.4VC1

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

计时器计时时间设置方法

①点击【分】或【秒】的设置框，

聚焦显示为主题色（默认设置主题

为红色），屏幕底部显示

【-】【复位】【+】。 点击或长按

【-】【+】， 调整行程量。

②设置完成，点击标题栏返回到上

一级菜单 

计时器

计时器 模型计时

00:00.00

开始 复位

时间 分 秒

模式

振动

前10秒提醒

每分钟提醒

关

开

开

正计时

5 0

- 复位 +- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1



倒计时

按下PS1键，可在开始、暂停之间切

换，累计各开始和停止之间的总时间。

可使用油门扳机作为计时开始、暂

停的控制。 

即使在非计时器功能界面，仍然可

通过按键控制计时器

开始、暂停、复位。 

圈计时

●启动圈计时后，每圈的时间会依

照每次按下按钮的顺序记录下来。

(最大保存100圈) 

●在【高级功能】-【通道设置】-

【通道功能】设置按键

【计时器-圈计时】功能后，才可使

用按键进行圈数计

次，每按下1次计1圈，扬声器并发

出第1圈，第2圈，...第N圈

的语音播报。

计时列表
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计时器

计时器 模型计时

00:00.00

开始 复位

时间 分 秒

模式

振动

前10秒提醒

每分钟提醒

关

开

开

圈计时

5 0

ModeI 1  RX 8.4VC1

计时器

计时器 模型计时

00:00.00

开始 复位

时间 分 秒

模式

振动

前10秒提醒

每分钟提醒

关

开

开

倒计时

5 0

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道设置

通道功能

DL 

VR

PS1

PS2

PS3

SW2

档位设置步进方向

SW1

双比率-方向

通道3

计时器（开始）

计时器（圈计时）

舵机监视器

通道4

通道5

ModeI 1  RX 8.4VC1

正计时

用于测量开始到停止之间的时间。 

按下PS1键，可在开始、暂停之间切换，

累计各开始和停止之间的总时间。

可使用油门扳机作为计时开始、暂停

的控制。 

即使在非计时器功能界面，仍然可通

过按键控制计时器开始、暂停、复位。 

计时器

计时器 模型计时

00:00.00

开始 复位

时间 分 秒

模式

振动

前10秒提醒

每分钟提醒

关

开

开

正计时

5 0

ModeI 1  RX 8.4VC1



模型计时
该界面可显示当前选中模型的累计使用时间，计时模式可设置为开机计时、转轮控制、扳机控制3种模式。

●功能路径：【主菜单】-【计时器】-【模型计时】

051

计时器

计时器 模型计时

00:00.00

开始 复位

时间 分 秒

模式

振动

前10秒提醒

每分钟提醒

关

开

开

正计时

5 0

计时器

计时器 模型计时

00:00.00

复位

累计使用时间

模式 开机

开始

ModeI 1  RX 8.4VC1

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

累计使用时间：

当前选中模型的累计使用时间

最大计时时间：99小时 59分59秒，

超出会清零计时。

总时间

总时间=第1圈时间+第2圈时间+

第3圈时间+......第100圈时间平均

时间=   第1圈时间+第2圈时间+

第3圈时间+......第100圈时间  /  

圈数清零： 清除圈计时列表时间。

计时列表

总时间

平均时间

计时列表

00:00.00

00:00.00

圈数

01

02

03

04

时间

00:00.00

00:00.00

00:00.00

00:00.00

清空

ModeI 1  RX 8.4VC1



模式、复位的设置方法

设置控制计时开始、暂停的方式。

开机：开机即自动开始计时。

转轮：通过转轮控制计时开始、暂停。

转轮控制位置设置路径：【高级功能】-【通道设置】-【档位设置】-【转轮】

扳机：通过扳机控制计时开始、暂停。

扳机控制位置设置路径：【高级功能】-【通道设置】-【档位设置】-【扳机】

复位：清零当前选中模型的累计使用时间。
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计时器

计时器 模型计时

00:00.00

开始 复位

时间 分 秒

模式

振动

前10秒提醒

每分钟提醒

关

开

开

正计时

5 0

计时器

计时器 模型计时

00:00.00

复位

累计使用时间

模式 开机

开始开机

转轮

扳机

ModeI 1  RX 8.4VC1

计时器

计时器 模型计时

00:00.00

开始 复位

时间 分 秒

模式

振动

前10秒提醒

每分钟提醒

关

开

开

正计时

5 0

计时器

计时器 模型计时

00:00.00

复位

累计使用时间

模式 开机

开始

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道设置

通道功能

转轮

扳机

SW1

SW2

档位设置步进方向

设置

设置

设置

设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道设置

转轮

位置

正反

模式

设置

线性

开 关

正

ModeI 1  RX 8.4VC1

0

转轮板机的档位设置

路径：【主菜单】-【高级设置】-

【通道设置】-【档位设置】

扳机和转轮【档位设置】的设置方法

点击【档位设置】

详细请查看【66页-档位设置】



模型选择 

遥控有40组模型可供选择储存。当前选中的为聚焦绿色框

1. Model 1，Model 17....Model 40，模型采用同ID。任意更换模型，所对码的接收机都可以接收到信号。

2. Model 2....Model 16，模型采用不同的ID。如更换模型，所对码的接收机不能接收到信号，需要重新对码，

     或换一个接收机对码，才可以操控设备。避免因为模型选择错误造成损失。

注意：不同ID，两台车辆同时通电的情况下，只能控制一辆车。

●功能路径：【主菜单】-【模型菜单】-【选择】

模型菜单

重命名
为区分每个模型的差别，可使用大小写英文字母、数字和标点符号命名你的模型。

●功能路径：【主菜单】-【模型菜单】-【选择】-【重命名】

053

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

模型菜单

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

模型菜单

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

000:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

000:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

选择

复制

发送

接收

返回

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

000:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

选择

重命名

复制

重置为出厂默认数据

发送

接收

保存为用户默认数据

新建模型向导

返回

重置为出厂默认数据
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01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

000:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

选择

重命名

复制

重置为出厂默认数据

发送

接收

保存为用户默认数据

新建模型向导

返回

重置为出厂默认数据

重命名

1、选择需要重命名的模型，点击

Mpdel 1-Model 40，进入设置窗口

2、在模型名称的下列键盘中，切换

大、小写，符号和数字，选择所

需要的字符，进行命名确认。

大小写

1、移到光标到需要修改的字符。

点击【<】或【>】、向左或向右移

动光标。

2、点击【大写】【小写】选择26个

字母大小写。

3、【删除】删除字符

4、【取消】返回上一级保存

5、【确认】返回上一级保存

6、模型名称，最多可选择10个字符

，空格会占用一个字符。

选择字符/数字

1、在模型名称的下列键盘中，选择

需要修改的字符。点击【符号】和

【数字】，选择所需要的字符，进行

命名，进行确认。

2、点击【符号】选择27个符号组合，

3、点击【数字】选择0-9数字组合，

模型命名

ModeI 1  RX 8.4VC1

Model 1

删除 确认取消

大写 符号 数字

空格z

a b c d e

f g h i j

k l m n o

p q r s t

u v w x y

模型命名

ModeI 1  RX 8.4VC1

Model 1

删除 确认取消

小写 符号 数字

空格Z

A B C D E

F G H I J

K L M N O

P Q R S T

U V W X Y

模型命名

ModeI 1  RX 8.4VC1

Model 1

删除 确认取消

小写 符号 数字

空格

1 2 3 4 5

09876

! ? # < >

\ @ $ ( )

{ } ] ;[

模型命名

ModeI 1  RX 8.4VC1

Model 1

删除 确认取消

小写 符号 数字

空格

! ? # < >

\ @ $ ( )

{ } ] ;[

Model 1

模型命名

ModeI 1  RX 8.4VC1



复制
可将当前选定的模型数据复制到另一个模型数据里，不改变当前模型数据的设置。将选定模型的设置数据复制到

另一组模型里。

●功能路径：【主菜单】-【模型菜单】-【复制】

复制数据源的选择/复制目标模型的选择 

点击【从模型】设置项，在下拉列表中选择作为数据源的模型名称。

点击【复制到】设置项，在下拉列表中选择作为复制目标的模型名称。

点击【复制】，执行复制功能。

当弹窗显示模型数据已复制时，则模型数据已被成功复制。

复制完成，点击标题栏返回到上一级菜单
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模型菜单

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

000:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

000:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

选择

重命名

复制

重置为出厂默认数据

发送

接收

保存为用户默认数据

新建模型向导

返回

重置为出厂默认数据

从模型

Model1

复制到

Model2

模型复制

复制

ModeI 1  RX 8.4VC1

从模型

Model1

复制到

Model2

模型复制

复制

ModeI 1  RX 8.4VC1

模型数据已复制。

返回



重置为出厂默认数据
把当前选中的模型参数复位，复位值为出厂设置。(不影响其他模型数据)

●功能路径：【主菜单】-【模型菜单】-【重置为出厂默认数据】

点击【重置为出厂默认数据】，

在弹窗中点击【是】

重置为出厂默认数据的操作步骤

重置进度状态提示 当前已选中模型已成功重置为出厂

默认数据，点击标题栏返回上一级

模型数据重置中... 模型数据已重置。

返回

90

请确认？

否

是

？
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方向微调 油门微调 双比率
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120Kmh
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0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

模型菜单

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

000:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

选择

重命名

复制

重置为出厂默认数据

发送

接收

保存为用户默认数据

新建模型向导

返回

重置为出厂默认数据

发送/接收
此功能可以无线复制，原发射机的模型数据到另一台发射机。

发送：分享所选模型数据，所选模型数据以无线的方式发送到另一台X9S遥控器。

接收：所选模型的位置，以无线的方式用来接收储存另一台X9S遥控器分享的模型数据。

注意：复制模型数据，需要两台发射机【系统信息】固件版本一致，如果不一致可能会导致模型数据错乱。

●功能路径：【主菜单】-【模型菜单】-【点击所选模型】-【发送】-【接收】
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系统设置

舵机监视器
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模型菜单

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8
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00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

000:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

选择

重命名

复制

重置为出厂默认数据

发送

接收

保存为用户默认数据

新建模型向导

返回

重置为出厂默认数据



模型数据发送/接收的操作步骤

1号机：发送数据的遥控器       点击【发送】

2号机：接收数据的遥控器       点击【接收】

1号机：发送数据的遥控器

发送进度状态提示

2号机：发送数据的遥控器

接收进度状态提示

提示：如需取消发送/接收，可点击【取消发送/接收】按钮取消发送模型数据。

当前已选中模型已成功发送，点击

标题栏返回上一级界面

模型数据已发送。

返回

模型数据发送中...

取消发送

90

模型数据接收中...

取消接收

90
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01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

000:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

选择

重命名

复制

重置为出厂默认数据

发送

接收

保存为用户默认数据

新建模型向导

返回

重置为出厂默认数据

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

000:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

选择

重命名

复制

重置为出厂默认数据

发送

接收

保存为用户默认数据

新建模型向导

返回

重置为出厂默认数据

保存为用户默认数据
本功能可以将当前已选中的模型设置保存为用户默认数据，在模型设置被改变，或需找回之前的设置数据时，

可通过本功能进行数据备份。点击【重置为用户默认数据】将模型数据恢复为当前保存的数据。

点击【保存为用户数据】则将当前最新的设置进行保存。

提示：【系统设置】-【恢复出厂设置】不会清除本功能保存的数据。

●功能路径：【主菜单】-【模型菜单】-【保存为用户默认数据】

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

模型菜单

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

000:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

选择

重命名

复制

重置为出厂默认数据

发送

接收

保存为用户默认数据

新建模型向导

返回

重置为出厂默认数据



用户数据保存进度状态提示 用户数据已保存，点击标题栏返回

上一级界面

模型数据已保存。

返回

模型数据复制中...

90

重置为用户默认数据
把当前选中的模型参数复位，复位值为用户默认数据。(不影响其他模型数据)

提醒：用户未操作过【保存为用户默认数据】时，

          【重置为用户默认数据】和【重置为出厂默认 数据】重置后的数据一致

●功能路径：【主菜单】-【模型菜单】-【重置为用户默认数据】
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

模型菜单

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

000:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

选择

重命名

复制

重置为出厂默认数据

发送

接收

保存为用户默认数据

新建模型向导

返回

重置为出厂默认数据

重置为用户默认数据的操作步骤

点击【重置为用户默认数据】，

在弹窗中点击【是】

重置进度状态提示 当前已选中模型已成功重置为出厂

默认数据，点击标题栏返回上一级界面

模型数据重置中... 模型数据已重置。

返回

90

请确认？

否

是

？



新建模型向导
X9S发射机具有快速设置功能，在设置新的模型时，该功能可进行各种设置，并且操作简便。

启动【新建模型向导】后，点击【下一步】按以下顺序快速设置功能，点击标题栏则返回上一步。

【选择模型类型】→【通道设置】→【对码】→【舵机类型】→【正反设置】→【舵角设置】→【辅助微调】

●功能路径：【主菜单】-【模型菜单】-【新建模型向导】

点击【新建模型向导】，在弹窗中点击【是】，再按引导步骤进行设置。

【选择模型类型】→【通道设置】→【对码】→【舵机类型】→【正反设置】→【舵角设置】→【辅助微调】

新建模型向导：有 组可选择模型类型，每组类型的模型数据都有默认的通道功能预设。8

通道设置：可自定义设置，转轮、扳机，微调、按键、旋钮、船形开关的操作功能及触发方式。

通道功能：DT1、DT2、DT3、VR、DL、PS1、PS2、PS3、SW1、SW2，在下拉功能列表中，选择需要的功能。

步进方向：1.转轮、板机、VR，可设置，正反向输出。 

                    2.DT1、DT2、DT3、DL，可设置，微调步进量，正反向输出。

                    3.PS1、PS2、PS3、SW1、SW2，可设置（普通/触发）模式。

档位设置： .转轮、板机，支持 为控制触发开关。1 设置到【计时器】【模型计时】

                    2.SW1、SW2， ，开关关、关开关、关关开、开开关、开关开、关开开。可设置【开】【关】位置

        对码：  接收机通电，长按 键 - 秒，闪橙灯，发射机通信设置，对码。SET 3 4

选择模型类型

类型

下一步

电动模型车

电动模型车（LED）

油动模型车

攀爬车

航模（单电机）

航模（双电机）

坦克

摩托车

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道设置

通道功能

转轮

扳机

DT1

DT2

DT3

DL

档位设置步进方向

VR

方向

油门

方向微调

油门微调

刹车比率

双比率-方向

关闭

ModeI 1  RX 8.4VC1

下一步
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

模型菜单

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

01 Model 1

02 Model 2

03 Model 3

04 Model 4

05 Model 5

06 Model 6

07 Model 7

08 Model 8

000:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

00:00.0

ModeI 1  RX 8.4VC1

选择

重命名

复制

重置为出厂默认数据

发送

接收

保存为用户默认数据

新建模型向导

返回

重置为出厂默认数据

新建模型向导的操作步骤

选择模型类型

类型

下一步

油动模型车

ModeI 1  RX 8.4VC1

请确认载入设置？

否

是

对码

遥测比率

对码

开始

ModeI 1  RX 8.4VC1

下一步

16:1



方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

正反设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

下一步

0CH1

舵角设置

行程大小

通道 方向

通道限位

左 右

100 100

ModeI 1  RX 8.4VC1

下一步

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

辅助微调

0

0

0

0

0

0

0

0

ModeI 1  RX 8.4VC1

完成

060

端口

1

2

3

4

5

6

7

舵机类型

舵机类型

ModeI 1  RX 8.4VC1

下一步

数字 270

模拟 50

模拟 50

模拟 50

数字 270

数字 270

数字 270

功能步骤：【舵机类型】→【正反设置】→【舵角设置】→【辅助微调】     

舵机类型：【模拟舵机】模式，支持（模拟舵机/数字舵机），【数字舵机】模式，不支持（模拟舵机）。

        提醒：  数字舵机模式，使用模拟舵机《会烧毁舵机》。数字舵机模式，使用数字舵机《响应速度提升》。

正反设置：  可设置通道正反。编程混控、坦克混控，可调正负比率设置输出正反。

        注意：  设置舵机通道，会变更舵机臂中点，应取下舵机臂拉杆，防止拉伤舵机。

舵角设置：【行程大小】可设置通道输出大小。优先级高，会影响通道相关联的行程。

                    【通道限位】可限制通道输出大小。优先级高，限制通道混控行程，输出比率叠加超出设置值。

辅助微调：  设置通道中点，可调节舵机中点，保持舵机左右行程一致。

        提醒：  优先调舵机中点，再调左右拉杆，

新建模型向导的操作步骤

●步骤：发射机开机，接收机通电，失控保护菜单，设置参数。（接收机不通电设置无效不能保存）

●设置完成时，点击标题栏返回上一级并发送失控保护数据，通过接收机保存失控数据。

失控保护：有三种模式，F/S、保持、关闭，使用模型设备前，应根据需要设置失控保护数据。

                     F/S：当接收机无法接收发射机信号时，接收机输出预先设置好的参数位置，并且保持该位置。

                    保持：当接收机无法接收发射机信号时，保持在接收机无法接收信号前的位置。

                    关闭：当接收机无法接收发射机信号时，接收机信号停止信号输出，此时舵机处于自由活动的状态。

        提醒：如果是油动模型，为了安全起见，建议设置此失控保护模式，油门通道设置为刹车动作。

详细请查看【61-66页 - 通道设置】

详细请查看【34页 - 失控保护设置】

为了安全，需要完成失控保护设置



通道设置
本功能可以设置转轮、扳机，微调、按键、编码器、旋钮、3档开关的操作功能及触发方式等。

提示：开关名称及位置请见【62-63】页

转轮、扳机：可设置步进方向正反，计时器，模型计时，触发模式，触发正反。

DT1、DT2、DT3：可设置功能、步进微调、比率功能、通道。

DL、VR：可设置功能、比率功能、通道。

PS1、PS2、PS3：可设置功能、触发方式、功能、模式切换、通道。

SW1、SW2：可设置功能、触发方式、档位、功能、模式切换、通道。

●功能路径：【主菜单】-【高级设置】-【通道功能】

微调、旋钮【功能】的设置方法

点击选择微调或旋钮

（DT1、DT2、DT3、DL、VR）

在下拉功能列表中，选择需要的功能。

点击选择按键轻触开关和船型3档开关

（PS1、PS2、PS3、SW1、SW2）

在下拉功能列表中，选择需要的功能。

高级功能

061

通道设置

通道功能

DL 

VR

PS1

PS2

PS3

SW1

档位设置步进方向

SW2

双比率-方向

通道3

计时器（开始）

用户菜单

舵机监视器

通道4

通道5

ModeI 1  RX 8.4VC1

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道设置

通道功能

转轮

扳机

DT1

DT2

DT3

DL

档位设置步进方向

VR

方向

油门

方向微调

油门微调

刹车比率

双比率-方向

关闭

ModeI 1  RX 8.4VC1

高级功能

通道设置

引擎熄火

转向混控

刹车混控

陀螺仪

条件模式

编程混控

坦克混控

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道设置

通道功能

转轮

扳机

DT1

DT2

DT3

DL

档位设置步进方向

VR

方向

油门

方向微调

油门微调

刹车比率

双比率-方向

通道3

ModeI 1  RX 8.4VC1

说明：微调和旋钮可选择的功能如下表：
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物理输入

DT1

DT 2

DT2

VR

DL

关闭

双比率-油门

刹车比率

速度-方向向前

速度-方向返回

速度-油门向前

速度-油门返回

指数曲线-方向

前进曲线

刹车曲线

A.B.S返回量

A.B.S延时

A.B.S循环

方向微调

油门微调

微调3

微调4

微调5

微调6

微调7

微调8

微调9

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

通道9

辅助微调1

辅助微调2

辅助微调3

辅助微调4

通道3输入，左按输入最小值（负值），

右按输入最大值（正值）

通道4输入，左按输入最小值（负值），

右按输入最大值（正值）

通道5输入，左按输入最小值（负值），

右按输入最大值（正值）

通道6输入，左按输入最小值（负值），

右按输入最大值（正值）

通道7输入，左按输入最小值（负值），

右按输入最大值（正值）

通道8输入，左按输入最小值（负值），

右按输入最大值（正值）

通道9输入，左按输入最小值（负值），

右按输入最大值（正值）

功能选择 功能说明

未分配功能

【双比率】油门通道-比率

【双比率】油门通道-刹车比率

【速度】方向通道-向前比率

【速度】方向通道-返回比率

【速度】油门通道-向前比率

【速度】油门通道-返回比率

【曲线】方向通道指数-指数、VTR-比率，

  折线时无功能

【曲线】油门通道指数-前进、指数-指数、

  VTR-比率，折线时无功能

【曲线】油门通道指数-刹车、指数-指数、

  VTR-比率，折线时无功能

A.B.S返回量比率

A.B.S延时比率

A.B.S循环比率

方向通道微调

油门通道微调

通道3微调

通道4微调

通道5微调

通道6微调

通道7微调

通道8微调

通道9微调

通道1辅助微调，左按负值，右按正值

通道3辅助微调，左按负值，右按正值

通道4辅助微调，左按负值，右按正值

通道2辅助微调，左按负值，右按正值

双比率-方向 【双比率】方向通道-比率

前进比率 【双比率】油门通道-前进比率
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刹车混控-通道4

四轮转向-比率

转向混控-夹角

双电调-比率

陀螺仪-感度

刹车混控-通道3

辅助微调9

油门怠速-比率

引擎熄火

通道9辅助微调，左按负值，右按正值

油门怠速-比率

引擎熄火-比率

刹车混控-通道3比率

刹车混控-通道4比率

四轮转向-比率

转向混控-夹角比率

双电调-比率

陀螺仪-感度比率

说明：按键轻触开关和船型3档开关可选择的功能如下表：

物理输入 功能选择 功能说明 默认值

PS1

PS2

关闭

舵机监视器

遥测播报

A.B.S

油门怠速-状态

编程混控1

编程混控2

编程混控3

编程混控4

编程混控5

引擎熄火

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道8

通道9

陀螺仪

四轮转向-模式

双电调-模式

计时器-开始

计时器-复位

计时器-圈计时

条件模式

用户菜单

坦克混控-方向

坦克混控-油门

教练

未分配功能

短按直接跳转到舵机监视器界面

状态 开/关

状态 开/关

状态 开/关

状态 开/关

状态 开/关

状态 开/关

状态 开/关

状态 开/关

状态 开/关

通道输入、首次点击输出最小值

通道输入、首次点击输出最小值

通道输入、首次点击输出最小值

通道输入、首次点击输出最小值

通道输入、首次点击输出最小值

通道输入、首次点击输出最小值

通道输入、首次点击输出最小值

模式开关、AVCS和普通切换

模式切换

切换双电子调速器模式

长按直接跳转到计时器界面，短按开始、

再按暂停

短按计时器复位

短按记一次圈计时

短按切换条件1、条件2

短按直接跳转到用户菜单界面

短按切换坦克混控-方向正反

短按切换坦克混控-油门正反

教练功能开启或者关闭

普通

普通

普通

普通

普通

普通

普通

普通

普通

普通

普通

普通

普通

普通

普通

普通

普通

普通

仅触发

仅触发

仅触发

仅触发

仅触发

仅触发

普通

仅触发

普通

普通

普通

SW2

SW1

PS3

辅助微调7

辅助微调8

通道7辅助微调，左按负值，右按正值

通道8辅助微调，左按负值，右按正值

刹车混控-通道4

四轮转向-比率

转向混控-夹角

双电调-比率

陀螺仪-感度

刹车混控-通道3

辅助微调9

油门怠速-比率

引擎熄火

通道9辅助微调，左按负值，右按正值

油门怠速-比率

引擎熄火-比率

刹车混控-通道3比率

刹车混控-通道4比率

四轮转向-比率

转向混控-夹角比率

双电调-比率

陀螺仪-感度比率

辅助微调7

辅助微调8

通道7辅助微调，左按负值，右按正值

通道8辅助微调，左按负值，右按正值

辅助微调6 通道6辅助微调，左按负值，右按正值

辅助微调5 通道5辅助微调，左按负值，右按正值物理输入

DT1

DT 2

DT2

VR

DL
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通道设置

通道功能

转轮

扳机

DT1

DT2

DT3

DL

档位设置步进方向

VR

正

正

正

正

正

正

正

2

2

2

2

ModeI 1  RX 8.4VC1

微调、旋钮【步进】的设置方法

点击DT1、DT2、DT3、DL，步进

值设置框，聚焦显示为主题色

（默认设置主题为红色），

屏幕底部显示【-】【复位】【+】。

点击或长按【-】【+】调整步进值。

说明：步进，微调或旋钮

            每操作一次，输出的数值。

通道设置

通道功能

转轮

扳机

DT1

DT2

DT3

DL

档位设置步进方向

VR

正

正

正

正

正

正

正

2

100

2档

2

ModeI 1  RX 8.4VC1

正 反

正

反

微调、旋钮【方向】的设置方法

点击 DT1、DT2、DT3、DL、VR

                或                 ，可设置微调

、旋钮的正、反方向。

当显示为                ，表示微调、

旋钮输出为正向。

当显示为                ，表示微调、

旋钮输出为反向。

通道设置

通道功能

转轮

扳机

DT1

DT2

DT3

DL

档位设置步进方向

VR

正

正

正

正

正

正

2

2

2

2

ModeI 1  RX 8.4VC1

反

微调、旋钮、步进方向的设置方法

【步进方向】按钮点击

1.转轮、板机、VR，设置正反向。

2.DT1、DT2、DT3、DL，可设置，

    2当，微调步进量，正反向输出。
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按键和3档开关【普通/触发】的设置方法

点击 PS1、PS2、PS3、SW1、SW2，可设置【普通/触发】方式。

1.开关在【通道功能】选择为【通道】支持【普通/触发】方式。

2.开关在【通道功能】选择为【功能】只支持【触发】方式。

点击 PS1、PS2、PS3

触发：每按下1次，切换1次状态。

普通：按下时切换状态，松开时保持当前状态。

点击 SW1、SW2

触发：开关位置位于【开】时，切换1次状态，开关位置位于【关】时，不切换状态。

普通：开关位置位于【开】时，切换状态，开关位置位于【关】时，保持当前状态。

通道设置

通道功能

DL 

VR

PS1

PS2

PS3

SW2

档位设置步进方向

SW1

ModeI 1  RX 8.4VC1

正

正

2

触发

普通

普通

触发

触发

板机和转轮【档位设置】的设置方法

【档位设置】按钮点击

1.转轮、板机，支持设置到【计时器】

  【模型计时】为控制触发开关。

 

.SW1、SW2，可设置【开】【关】2

    位置。

通道设置

通道功能

转轮

扳机

SW1

SW2

档位设置步进方向

设置

设置

设置

设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道设置

通道功能

DL 

VR

PS1

PS2

PS3

SW2

档位设置步进方向

SW1

ModeI 1  RX 8.4VC1

正

正

2

触发

普通

普通

触发

触发



*提示：无论那种设置组合，至少保留一个【开】和一个【关】状态，例如，用户设置了上、中位置

              为【开】时，下的位置由【关】设置为【开】，系统会自动把上、中位置的状态设置为【关】。

板机和转轮【档位设置】的设置方法

指示条白色滑块：指示当前扳机或转轮位置

位置：设置【开】【关】区域的位置、点击【设置】按钮获取当前扳机或转轮位置。

            开：转轮或扳机位置位于该区域时，则状态为【开】

            关：转轮或扳机位置位于该区域时，则状态为【关】

正反：对【开】、【关】区域进行方向。

模式：线性：指示条触发位置分为【开】【关】两个区域。

            对称：指示条触发位置分为【开】【关】 【开】或【关】 【开】【关】3个区域。

                        且【开】或【关】区域为对称方式。

通道设置

转轮

位置

正反

模式

设置

对称

开 关

ModeI 1  RX 8.4VC1

0

反

通道设置

转轮

位置

正反

模式

设置

线性

开 关

正

ModeI 1  RX 8.4VC1

0

3档开关【档位设置】的设置方法

点击SW1或SW2【设置】按钮

示意图：实时指示当前开关位置

上：设置开关位置处于上时的状态

中：设置开关位置处于中时的状态

下：设置开关位置处于下时的状态

SW1、SW2，可设置开关模式，

开关关、关开关、关关开，

开开关、开关开、关开开。

    

档位设置

关

开

开
 

SW1

ModeI 1  RX 8.4VC1
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引擎熄火
使用本功能时，必须在【高级功能】-【通道设置】-【通道功能】中设置【引擎熄火】控制开关。使用开关将

油门舵机输出固定在设置的位置上。

 引擎熄火为停止引擎运转，提供了一个安全简便的方法，一般可以在怠速状态下拨动控制开关即可实现，

必须设置熄火位置

●功能路径：【主菜单】-【高级功能】-【引擎熄火】

提示：当【油门功能】-【油门模式】设置为【前进100：刹车0】;【前进50：刹车50】的设置为刹车输出量， 

由于无刹车功能。【位置】的设置值无论为任何值，输出均为油门通道在中立点时，油门通道的输出量。

需要通过【基本设置】【舵角设置】【行程大小】中的行程量和【微调设置】中的微调量调整引擎熄火的位置。

引擎熄火的设置方法 

状态设置为【开】时功能启用，

设置为【关】时，则不启用熄火引擎。

开关选择：DT1、DT2、DT3、DL、

VR、PS1、PS2、PS3、SW1、SW2

可选择【引擎熄火】控制功能开关。

             ：表示状态为开

             ：表示状态为关关

开
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

高级功能

通道设置

引擎熄火

转向混控

刹车混控

陀螺仪

条件模式

编程混控

坦克混控

ModeI 1  RX 8.4VC1

状态

位置

开关选择

引擎熄火

开

0

设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

0CH2

状态

位置

开关选择

引擎熄火

0

设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

0CH2

关

*如果模型为电动设备，同样可以使用【引擎熄火】实现油门锁定功能。



引擎熄火【位置】【开关选择】的设置方法

●点击【位置】，聚焦显示为主题色（默认设置主题为红色），屏幕底部显示【-】【复位】【+】。

●点击或长按【-】【+】， 调整位置值。位置0-B150范围，为油门停止的输出值。

●开关选择，点击进入【通道设置】，可分配PS1、PS2、PS3、SW1、SW2，为控制开关

●设置完成，点击标题栏返回到上一级菜单 。

转向混控
本功能是一种使用2个通道，各自控制左右转向的混控功能，可单独设置左、右比率，实现平稳的转弯， 

转向1连接通道1舵机，转向2连接通道4舵机。调整左、右各比率后，还可以通过调整转向夹角的比率，来调整

转向角度。转向夹角的比率可以通过【高级功能】-【通道设置】-【通道功能】

中设置DT1、DT2、DT3、VR、DL作为【转向混控-夹角】的输入。

●功能路径：【主菜单】-【高级功能】-【转向混控】

注意：转向混控功能开启后，通道4仅作为转向混控方向2的输出，【通道设置】中的通道4功能设置将无效。

提示：【转向混控】和【双电子调速器】功能只能2选1开启，当【转向混控】功能开启后，

点击【双电子调速器】功能状态开/关后，或【刹车混控】启用通道4 功能状态开/关后，会有下图弹窗提醒：

068

状态

位置

开关选择

引擎熄火

开

B10

设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

10CH2

状态

位置

开关选择

引擎熄火

开

0

设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

0CH2

- 复位 +

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

高级功能

通道设置

引擎熄火

转向混控

刹车混控

陀螺仪

条件模式

编程混控

坦克混控

ModeI 1  RX 8.4VC1

状态

转向夹角

转向2

转向混控

0

转向1

100 100

100 100

左 左

右 右 

ModeI 1  RX 8.4VC1

关



转向混控的设置方法

状态设置为【开】时功能启用，设

置为【关】时，

则不启用转向混控功能。

返回

提醒：

双电子调速器功能已开

启，请关闭后再使用本功

能。

             ：表示状态为开

             ：表示状态为关关

开

转向1、转向2左、右比率的调整。

默认：CH1、CH4

●点击左或右，聚焦显示为主题色（默认设置主题为红色），屏幕底部显示【-】【复位】【+】。

●点击或长按【-】【+】， 调整比率。

●转向夹角：参数范围0~±100，正负值影响【转向夹角】输出比率方向。

●设置完成，点击标题栏返回到上一级菜单 。

状态

转向夹角

转向2

转向混控

开

+30

转向1

100 100

100 100

左 左

右 右 
069

状态

转向夹角

转向2

转向混控

开

0

转向1

100 100

100 100

左 左

右 右 

ModeI 1  RX 8.4VC1

ModeI 1  RX 8.4VC1

舵机监视器

CH1 +100

CH2 0

CH3 0

CH4 +70

CH5 0

CH6 0

CH7 0

CH8 0

CH9 0

ModeI 1  RX 8.4VC1

返回

提醒：

刹车混控通道4功能已开

启，请关闭后再使用本功

能。

*上下左右默认行程100，调节参数值会改变转向行程大小，当前窗口只影响【转向混控】功能输出。



刹车混控
模型的前、后轮的刹车必须单独控制和调整时，可以使用此功能。

本功能提供了3种控制方式。

●油门通道控制后轮刹车，通道3 或 通道4控制前轮刹车。

●油门通道控制后轮刹车，通道3 与 通道4控制前轮刹车。

●油门通道单独控制加速，不控制刹车，通道3 与 通道4控制前后轮刹车。当油门通道刹车时，把刹车动作

    按比例混控到通道3、通道4。

提示：当【油门功能】【油门模式】设置为【前进100：刹车0】，由于刹车端无输出，会导致本功能设置后实

际上无输出， 所以使用本功能时，需要把【油门模式】设置为【前进50：刹车50】或【前进70：刹车30】

注意：刹车混控功能开启后，通道3或通道4启用时，【高级功能】-【通道设置】

中的通道3和通道4功能设置将无效。

●功能路径：【主菜单】-【高级功能】-【刹车混控】

             ：表示状态为开

             ：表示状态为关关

开
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

高级功能

通道设置

引擎熄火

转向混控

刹车混控

陀螺仪

条件模式

编程混控

坦克混控

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道3

比率

延时

A.B.S

通道4

比率

延时

A.B.S

刹车混控

100

0

100

0

关

关

ModeI 1  RX 8.4VC1

关

关

通道3

比率

延时

A.B.S

通道4

比率

延时

A.B.S

刹车混控

100

0

100

0

关

开

开

关

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道3、通道4状态的设置方法

通道3/通道4：状态为【开】时，

则控制前轮刹车，状态为【关】时，

则不作为控制前轮刹车。

注意：刹车混控功能开启后，通道4启用刹车的输出通道，【通道设置】中的通道4功能设置将无效。

返回

提醒：

转向混控功能已开启，

请关闭后再使用本功能。

返回

提醒：

双电子调速器功能已开

启，请关闭后再使用本功

能。

提示：当【刹车混控】功能开启后，启用通道4，点击【转向混控】和【双电子调速器】功能状态开/关后，

会有右上图弹窗提醒：



通道3、通道4比率的设置方法

比率：刹车动作混控到通道3/通道4

            的动作量

           比率设为0：刹车动作0%混控

　　　到通道3、通道4，即通道3、

　　　通道4没动作。

           比率设为100：刹车动作100%

　　　混控到通道3、通道4。

●点击【比率】，聚焦显示为主题

色（默认设置主题为红色），

屏幕底部显示【-】【复位】【+】。

●点击或长按【-】【+】，

 调整位置值。

通道3、通道4延时的设置方法

延时：调整通道3、通道4执行刹车

            的动作速度。

            设置为0时：速度最快，

            不延迟。

            设置为100时：速度最慢，

            延迟最大。

●点击【延时】，聚焦显示为主题

色（默认设置主题为红色），

屏幕底部显示【-】【复位】【+】。

●点击或长按【-】【+】， 

调整位置值。

A.B.S状态的设置方法

A.B.S：带A.B.S刹车的动作混控

到通道3、通道4

           设置为【开】，把带A.B.S

           刹车的动作混控到通道3、

           通道4。

           设置为【关】，不混控A.B.S

           刹车动作，只是把普通的刹

           车动作混控到通道3、通道4。

●设置完成，点击标题栏返回到上

一级菜单 。

A.B.S，详细请查看【42-44页】
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通道3

比率

延时

A.B.S

通道4

比率

延时

A.B.S

刹车混控

100

0

100

0

关

开

开

关

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道3

比率

延时

A.B.S

通道4

比率

延时

A.B.S

刹车混控

100

0

100

0

关

开

开

关

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道3

比率

延时

A.B.S

通道4

比率

延时

A.B.S

刹车混控

100

0

100

0

开

开

开

开

ModeI 1  RX 8.4VC1



陀螺仪
本功能可 ，分内置陀螺仪、外置陀螺仪，可设置陀螺仪感度值、模式、感度开关、输出通道。设置陀螺仪灵敏度

用于模型转弯时，模型尾部姿态的补偿修正，直线行驶时，模型方向姿态的补偿修正。
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

高级功能

通道设置

引擎熄火

转向混控

刹车混控

陀螺仪

条件模式

编程混控

坦克混控

ModeI 1  RX 8.4VC1

状态

ModeI 1  RX 8.4VC1

陀螺仪

禁用

●功能路径：【主菜单】-【高级功能】-【陀螺仪】

陀螺仪【内外置模式】的设置方法

①点击状态【禁用】，在下拉功能列表中，可选择

  【内置陀螺仪】【外置陀螺仪】。

●内置陀螺仪：接收机主板内置有陀螺仪。

●外置陀螺仪：使用外部陀螺仪与接收机连接。

②点击模式【普通】，在下拉功能列表中，可选择

  【AVCS】【普通】。

●模式：普通、AVCS，可设置陀螺仪正负输出值，

    改变陀螺仪感度补偿方向。

*陀螺仪：如果只需要旋钮调节感度功能，可在通道设置，通道功能，DL、VR，分配陀螺仪接口通道。

状态

模式

感度

开关选择

陀螺仪

内置陀螺仪

普通

50

ModeI 1  RX 4.0VC1

输出通道 通道7

开

状态

模式

感度

开关选择

陀螺仪

外置陀螺仪

AVCS

50

设置

ModeI 1  RX 4.0VC1

输出通道 通道7

陀螺仪【感度/开关/通道】的设置方法

1.点击【感度】聚焦显示红色，屏幕底部显示【-】

  【复位】【+】。点击或长按【-】【+】， 调整

    陀螺仪感度值。【陀螺仪的灵敏度】

    设置完成，点击标题栏返回到上一级菜单 。

2.点击开关选择【设置】，DT1、DT2、DT3、DL，

   设置成【陀螺仪-感度】控制开关。PS1、PS2、

   PS3、SW1、SW2，设置成【陀螺仪】控制开关。

3.点击输出通道【通道7】，在下拉功能列表中，

    选择通道3、通道4、通道5、通道6、通道7、

    通道8、通道9，为陀螺仪输出通道。

状态

模式

感度

开关选择

陀螺仪

外置陀螺仪

AVCS

50

设置

ModeI 1  RX 4.0VC1

输出通道 通道7

状态

模式

感度

开关选择

陀螺仪

外置陀螺仪

AVCS

50

设置

ModeI 1  RX 4.0VC1

输出通道 通道7

- 复位 +



条件模式
开启条件模式功能后，1个模型数据中的【双比率】【速度】【曲线】【微调设置】功能可设置两组数据。

例如,一般条件（条件模式1）下，双比率-方向设置为90%；第二条件（条件模式2），双比率-方向设置为80%。

提示：设置为开时，则启用该功能条件模式功能。设置为关时，则切换模式时，条件1条件2的数据都一样。

●使用条件模式时，必须设置开关（在【高级功能】-【通道设置】-【通道功能】中设置）

 用来切换条件模式1、条件模式2。 

●切换模式后，扬声器语音播报当前的条件模式状态，条件模式1，条件模式2，并在状态栏显示当前条件模式。

C1：条件模式1

C2：条件模式2

●功能路径：【主菜单】-【高级功能】-【条件模式】

条件模式状态的设置方法

状态设置为【开】时功能启用，设置为【关】时，则不启用该功能。

             ：表示状态为开

             ：表示状态为关关

开

    双比率：状态为开，则【双比率】功能启用条件模式，

                    可单独设置条件模式1、条件模式2比率。

        速度：状态为开，则【双比率】功能启用条件模式，

                    可单独设置条件模式1、条件模式2比率。

        曲线：状态为开，则【双比率】功能启用条件模式，

                    可单独设置条件模式1、条件模式2比率。

        微调：状态为开，则【双比率】功能启用条件模式，

                    可单独设置条件模式1、条件模式2比率。

开关选择：可选择的控制开关PS1、PS2、PS3、SW1、SW2

基本设置：进入相应功能，通过条件模式开关切换，

　　　　　 可单独设置条件１条件２数据。

073
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Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

高级功能

通道设置

引擎熄火

转向混控

刹车混控

陀螺仪

条件模式

编程混控

坦克混控

ModeI 1  RX 8.4VC1

状态

开关选择

双比率

速度

曲线

微调

条件模式

设置

关

关

关

关

关

ModeI 1  RX 8.4VC1

状态

开关选择

双比率

速度

曲线

微调

条件模式

设置

关

关

关

关

ModeI 1  RX 8.4VC1

开

*条件模式1、模式2比率，需要在双比率、速度、曲线、微调等菜单中设置，通过条件模式开关切换再设置。



编程混控
油门、方向、通道3、通道4的动作可任意混控。可创建5个混控组合，可自定义选择通道或者开关旋钮等自由混

控，混控比率的方向可以分别进行设置

●功能路径：【主菜单】-【高级功能】-【编程混控】

    混控：编程混控第1到第5组选择

主通道：选择混控的输入通道。

副通道：选择混控的输出通道。主通道的动作会混控到副通道上。

左比率：负端的混控比率。混控输出范围：-120% ~ +120%，副通道行程。

右比率：正端的混控比率。混控输出范围：-120% ~ +120%，副通道行程。

    偏置：输出范围：-100% ~ +100%，启用编程混控副通道默认输出位置。

    混控：可选择输入通道的一些设置是否混控到输出通道。

    微调：可选择输入通道的微调量是否混控到输出通道。

                可选择主通道的微调量是否混控副通道。
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Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

高级功能

通道设置

引擎熄火

转向混控

刹车混控

陀螺仪

条件模式

编程混控

坦克混控

ModeI 1  RX 8.4VC1

混控

状态

主通道

副通道

左

右

偏置

混控

编程混控

关

关

编程混控1

方向

油门

+100

+100

ModeI 1  RX 8.4VC1

0

状态

主通道

副通道

偏置

混控

微调

关

关

关

方向

油门

+100

0

ModeI 1  RX 8.4VC1

编程混控

+100右

左

混控

状态

主通道

副通道

左

右

偏置

混控

编程混控

关

关

编程混控1

方向

油门

+100

+100

ModeI 1  RX 8.4VC1

0

关

方向

油门

+100

+100

编程混控1

编程混控2

编程混控3

编程混控4

编程混控5

编程混控1编程混控5的设置方法

点击混控设置项，在下拉列表选择

所需要设置的编程混控序号。

功能路径：【主菜单】-【高级设置】

【通道设置】-【通道功能】

PS1、PS2、PS3、SW1、SW2，

可选择【编程混控1~5】，设置为

控制混控开启/关闭的开关。



主通道、副通道、左、右比率的通道设置方法

点击主通道、副通道的设置项，

在下拉列表选择所需要的通道。

●点击【左】【右】比率，聚焦显示

    为主题色（默认设置主题为红色），

    屏幕底部显示【-】【复位】【+】。

●点击或长按【-】【+】，

    调整位置值。

●设置完成，

    点击标题栏返回到上一级菜单 。
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混控

状态

主通道

副通道

左

右

偏置

混控

编程混控

关

关

编程混控1

方向

油门

+100

+100

ModeI 1  RX 8.4VC1

0

混控

状态

主通道

副通道

左

右

偏置

混控

编程混控

关

关

编程混控1

方向

油门

+100

+100

ModeI 1  RX 8.4VC1

0

- 复位 +

以下是各通道作为主通道，选择混控时，主通道会混控到副通道的功能：

方向为主通道时：

舵角设置（方向）、速度（方向）、双比率（方向）、曲线（方向）、四轮转向会混控到任意副通道。

油门为主通道时：

舵角设置（油门）、速度（油门）、油门模式、油门刹车量、油门怠速、

A.B.S、曲线（油门）、双电子调速器、引擎熄火会混控到任意副通道。

通道3为主通道时：

舵角设置（通道3）、四轮转向、刹车混控会混控到任意副通道。

通道4为主通道时：

舵角设置（通道4）、刹车混控、双电子调速器会混控到任意副通道。

通道5到通道9为主通道时：

舵角设置（通道5到通道9）会混控到任意副通道。

状态

主通道

副通道

偏置

混控

微调

关

关

关

方向

油门

+100

0

ModeI 1  RX 8.4VC1

编程混控

+100右

左

编程混控【状态】、【混控】、【微调】的设置方法

状态设置为【开】时功能启用，

设置为【关】时，则不启用该功能。

             ：表示状态为开

             ：表示状态为关关

开



坦克混控
本功能用于坦克等履带式车辆的混控，双引擎驱动的机器人等模型。通过方向通道和油门通道的混控，

在操作扳机或转轮时，实现原地转向，同步前进、倒退。

●功能路径：【主菜单】-【高级功能】-【坦克混控】
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Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

高级功能

通道设置

引擎熄火

转向混控

刹车混控

陀螺仪

条件模式

编程混控

坦克混控

ModeI 1  RX 8.4VC1

状态

坦克混控

 
+100

+100 +100

+100

CH2 CH1

前进

后退

右转左转

ModeI 1  RX 8.4VC1

关

示例：编程混控，前后差速锁的设置方法

*【辅助微调】可调节舵机中点，【舵角设置】左右行程0-100，可调节舵机臂转向角度大小。

示例1：前后差速锁通道为，通道8、通道9，SW2控制前刹锁、中间空、后刹锁。

设置示例如下图：

通道设置

通道功能

DL 

VR

PS1

PS2

PS3

SW1

档位设置步进方向

SW2

双比率-方向

通道3

计时器（开始）

用户菜单

舵机监视器

通道4

通道9

ModeI 1  RX 8.4VC1

0CH9

舵角设置

行程大小

通道 通道9

通道限位

左 右

0 100

ModeI 1  RX 8.4VC1

混控

状态

主通道

副通道

左

右

偏置

混控

编程混控

关

编程混控1

通道9

通道8

+100

0

ModeI 1  RX 8.4VC1

0

开

通道设置

通道功能

DL 

VR

PS1

PS2

PS3

SW1

档位设置步进方向

SW2

双比率-方向

通道3

计时器（开始）

用户菜单

舵机监视器

通道4

编程混控1

ModeI 1  RX 8.4VC1

混控

状态

主通道

副通道

左

右

偏置

混控

编程混控

关

编程混控1

方向

通道9

+100

+100

ModeI 1  RX 8.4VC1

0

开

示例2：方向混控通道9，SW2开关控制混控开启关闭。设置示例如下图：

0CH9

舵角设置

行程大小

通道 通道9

通道限位

左 右

100 0

ModeI 1  RX 8.4VC1

前锁后锁 前后同锁

混控

状态

主通道

副通道

左

右

偏置

混控

编程混控

关

编程混控1

方向

通道9

-100

-100

ModeI 1  RX 8.4VC1

0

开

左右+-比率值

影响副通道正反



状态

坦克混控

开

 
+100

+100 +100

+100

CH2 CH1

前进

后退

右转左转

ModeI 1  RX 8.4VC1

操作扳机时:

方向通道和油门通道同时输出，以实现前进和转向功能。

操作转轮时：

方向通道和油门通道差动输出，实现转向功能。

扳机和转轮同时操作时：

在扳机位于前进位置时、转轮向右侧操作，模型车以【前进】、【右转】的比率向右前方转向。 

在扳机位于前进位置时、转轮向左侧操作，模型车以【前进】、【左转】的比率向左前方转向。 

在扳机位于刹车位置时、转轮向右侧操作，模型车以【后退】、【右转】的比率向右后方转向。 

在扳机位于刹车位置时、转轮向左侧操作，模型车以【后退】、【左转】的比率向左后方转向。 

坦克混控的状态设置方法

状态设置为【开】时功能启用，

设置为【关】时，则不启用该功能。

注：数值大小调节，影响履带车

        引擎驱动快慢正负数值调节，

        履带车引擎驱动正反向

             ：表示状态为开

             ：表示状态为关关

开

坦克混控的比率设置方法

●点击【左转】、【右转】、

  【前进】或【后退】，聚焦显示

    为主题色（默认主题为红色），

    屏幕底部显示【-】【复位】【+】

●点击或长按【-】【+】，

    调整比率。

●设置完成，

    点击标题栏返回到上一级菜单 。

设置：前进、后退、左转、右转

【+】比率数值为【-】比率数值，

会改变通道的输出正反。

状态

坦克混控

开

 
+100

+100 +100

+100

CH2 CH1

前进

后退

右转左转

ModeI 1  RX 8.4VC1
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双电子调速器
油门通道的动作通过混控使通道4控制前轮驱动。

状态：设置【双电子调速器】功能的开/关。

混控

混控打开，速度（油门）、油门模式、曲线（油门）、油门怠速、A.B.S、刹车量设置会混控到通道4。

混控关闭，上述功能设置不会混控到通道4。

微调

微调式打开，油门通道的辅助微调、微调设置会混控到通道4。

微调式关闭，上述功能设置不会混控到通道4。

比率

把油门通道的动作按设定比率混控到通道4。

比率为0：油门通道的动作不混控到通道4。

比率1~100：油门通道动作1~100%混控到通道4。

双电子调速器有三种混控模式：

前轮驱动：前轮驱动，后轮不动。

四轮驱动：前轮、后轮同时驱动。

后轮驱动：前轮不动，后轮驱动。

开关选择：可选择的控制开关PS1、PS2、PS3、SW1、SW2.

●功能路径：【高级功能】-【双电子调速器】
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注意：双电子调速器功能开启后，通道4仅作为电调2的输出，【通道设置】中的通道4功能设置将无效。

提示：【转向混控】和【双电子调速器】功能只能2选1开启，当【双电子调速器】功能开启后，点击

【转向混控】功能状态开/关后，或【刹车混控】启用通道4 功能状态开/关后，会有右图弹窗提醒：

返回

提醒：

功能已开启，转向混控

请关闭后再使用本功能。

返回

提醒：

刹车混控通道4功能已开

启，请关闭后再使用本功

能。

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

高级功能

转向混控

刹车混控

陀螺仪

条件模式

编程混控

坦克混控

双电子调速器

四轮转向

ModeI 1  RX 8.4VC1

状态

混控

微调

比率

开关选择

双电子调速器

100

设置

关

关

关

     

ModeI 1  RX 8.4VC1



双电子调速器的【状态】【混控】【微调】设置方法

状态设置为【开】时功能启用，

设置为【关】时，则不启用该功能。

状态：设置【双电子调速器】

功能的开/关。

             ：表示状态为开

             ：表示状态为关关

开

双电子调速器的比率设置方法

●点击【比率】设置框，聚焦显示

为主题色（默认设置主题为红色），

屏幕底部显示【-】【复位】【+】。

●点击或长按【-】【+】调整比率。

点击开关选择【设置】，

PS1、PS2、PS3、SW1、SW2，

可选择【双电子调速器】设置成控制

双电子调速器模式的切换开关。

状态

混控

微调

比率

开关选择

双电子调速器

100

设置

关

关

关

     

ModeI 1  RX 8.4VC1

四轮转向
方向通道的动作通过混控使通道3控制后轮转向。

状态：设置【双电子调速器】功能的开/关。

模式：选择【四轮转向】的模式，共用【模式2】、【模式3】、【模式4】3种模式。

前轮转向，前轮转向，后轮不动。

反向控制，前轮转向，后轮往前轮相反方向转动。

同向控制，前轮转向，后轮跟前轮方向相同转动。

后轮转向，前轮不动，后轮转向。
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状态

混控

微调

比率

开关选择

双电子调速器

100

设置

关

关

     

ModeI 1  RX 8.4VC1

开



比率：

把方向通道的动作按设定比率混控到通道3。

比率为0：方向通道动作不混控到通道3。

比率为1~100：方向通道动作1~100%混控到通道3。

混控：

混控打开，速度（方向）、双比率（方向）、曲线（方向）设置会混控到通道3。

混控关闭，速度（方向）、双比率（方向）、曲线（方向）设置不会混空到通道3。

开关选择：可选择的控制开关PS1、PS2、PS3、SW1、SW2。

●功能路径：【主菜单】-【高级功能】-【四轮转向】

四轮转向【状态】【混控】【模式】的设置方法

状态设置为【开】时功能启用，

设置为【关】时，则不启用该功能。

点击模式的设置框，在下拉列表选

择所需要的模式。

             ：表示状态为开

             ：表示状态为关关

开
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

高级功能

转向混控

刹车混控

陀螺仪

条件模式

编程混控

坦克混控

双电子调速器

四轮转向

ModeI 1  RX 8.4VC1

状态

混控

比率

混控

开关选择

四轮转向

关

关

设置

100

模式4

       

ModeI 1  RX 8.4VC1

状态

混控

比率

混控

开关选择

四轮转向

关

关

设置

100

模式4

       

模式2

模式3

模式4

ModeI 1  RX 8.4VC1

状态

混控

比率

混控

开关选择

四轮转向

关

关

设置

100

模式4

       

ModeI 1  RX 8.4VC1



接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

四轮转向【比率】的设置方法：

●  点击【比率】，设置值聚焦显

示为主题色（默认设置主题为红

色），屏幕底部显示【-】 

 【复位】【+】。

● 点击或长按【-】【+】， 调整比率。

点击开关选择【设置】，

PS1、PS2、PS3、SW1、SW2，

可选择【四轮转向】，设置成控制

四轮转向模式的切换开关。

舵机监视器
该功能可以了解各通道的输出情况，进行舵机或设备的动作确认。

●功能路径：【主菜单】-【通信设置】-【舵机监视器】

通信设置
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状态

混控

比率

混控

开关选择

四轮转向

关

关

设置

100

模式4

       
- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

通讯设置

舵机监视器

对码

接收机端口设置

180°/270°舵机

舵机类型

ModeI 1  RX 8.4VC1



1、操作方向转轮或油门扳机等通道时，根据指示条的输出位置可确认舵机动作范围。

2、确认完成，点击状态栏返回上一级。

对码
对码功能用于发射机和接收机的匹配。

遥测：数据回传功能，主要应用于功能判断和数据分析，关闭会影响安全功能的使用。

遥测比率：遥测数据的刷新频率，默认【16:1】 ，范围【1~127:1】，设置完成需要与接收机重新对码才生效。

●功能路径：【主菜单】-【通信设置】-【对码】

对码的操作方法

发射机：点击开始按钮，进入对码状态

接收机：上电，长按【SET】键3秒，LED橙色灯闪烁。 对码中...

取消对码
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舵机监视器

CH1 -100

CH1 -100

CH1 0

CH1 0

CH1 0

CH1 0

CH1 0

CH1 0

CH1 0

ModeI 1  RX 8.4VC1

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

通讯设置

舵机监视器

对码

接收机端口设置

180°/270°舵机

舵机类型

ModeI 1  RX 8.4VC1

对码

遥测比率

对码

对码

ModeI 1  RX 8.4VC1

16:1



验证方法：

成功对码：接收机LED灯变为常亮（PWW模式：紫色，W.BUS模式：绿色，PPM模式：蓝色）

连接舵机：操作发射机对应通道，舵机有同步动作即对码成功。

注意：

●发射机和接收机距离小于1米。

●发射机在模拟器、学员模式下无法对码，模式修改路径：【主菜单】-【系统设置】-【教练和模拟器模式】

●附近没有其他的天地飞2.4G系统相同协议正在进行对码操作

●对码过程中，如需退出，点击【取消对码】。

警告：操作对码时，请注意不要连接动力设备，注意引擎因为突然输出造成暴冲危险。

为确保安全，请不要在电机，引擎运转的状态下进行对码操作。

对码完成，点击状态栏返回到上一级菜单

接收机端口设置
该功能用于自定义接收机的端口输出功能通道，对应通道功能请到【通用功能】的【通道设置】进行设置。

提示：1-9排针端口可自定义通道输出，GPS端口，回传（Ext.VoIt)端口，不支持设置。

            全部端口可支持给接收机供电（RG209S接收机）。

注意：【接收机端口设置】需要在连接一个接收机的情况下进行设置。（未连接接收机，设置参数不能保存）

●功能路径：【主菜单】-【通信设置】-【接收机端口设置】

接收机端口通道的设置方法

●点击通道设置项，在下拉列表选择所需要设置的通道

●设置完成，点击标题栏返回到上一级菜单 。

注意：对码完成，接收机通电时，发射机再进入【接收机端口设置】，进行设置。

            未连接接收机，进入菜单，会有右图弹窗提醒：
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

通讯设置

舵机监视器

对码

接收机端口设置

180°/270°舵机

舵机类型

ModeI 1  RX 8.4VC1

端口

1

2

2

4

5

6

7

接收机端口设置

通道

通道2

通道1

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

ModeI 1  RX 8.4VC1

提醒：

接收机未连接，无法进行

设置。

返回 查看



180/270°舵机
适用于大舵角舵机的行程设置，默认禁用。

提示：一般使用在坦克或者机器人等动作行程量大的舵机设置上。非大舵角舵机，启用此功能会烧毁风险。

●功能路径：【主菜单】-【通信设置】-【180/270°舵机】

180/270°舵机状态的设置方法

状态设置为【开】时功能启用，

设置为【关】时，则不启用该功能。

注意：

接收机对码完成，接收机通电时，

发射机再进入【180/270°舵机】，

进行设置。未连接收机，进入菜单，

会有右图弹窗提醒：

             ：表示状态为开

             ：表示状态为关关

开
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

通讯设置

舵机监视器

对码

接收机端口设置

180°/270°舵机

舵机类型

ModeI 1  RX 8.4VC1

端口

1

2

2

4

5

6

7

180°/270°舵机

状态

关

关

关

关

关

关

关

ModeI 1  RX 8.4VC1

端口

1

2

2

4

5

6

7

180°/270°舵机

状态

关

关

关

关

关

关

ModeI 1  RX 8.4VC1

开

端口

1

2

2

4

5

6

7

接收机端口设置

通道

通道2

通道1

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

ModeI 1  RX 8.4VC1

端口

1

2

2

4

5

6

7

接收机端口设置

通道

通道2

通道1

通道3

通道4

通道5

通道6

通道7

通道2

通道3

通道4

通道5

通道6

通道1

ModeI 1  RX 8.4VC1

提醒：

接收机未连接，无法进行

设置。

返回 查看



舵机类型
使用数字舵机时，调整接收机输出模式以匹配舵机的工作频率，更好的发挥舵机性能。

退出界面时发送设置数据到接收机。

提醒：当使用模拟舵机时，务必设置为【模拟舵机】模式，设置为【数字舵机】模式有可能导致舵机损坏。

●功能路径：【主菜单】-【通信设置】-【舵机类型】

舵机类型的设置方法

●点击舵机类型设置项，在下拉列

表选择所需要设置的舵机类型。

●设置完成，点击标题栏返回到上

一级菜单 。

注意：

接收机对码完成，接收机通电时，

发射机再进入【舵机类型】，进行

设置。未连接收机，进入菜单，

会有右图弹窗提醒：
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

通讯设置

舵机监视器

对码

接收机端口设置

180°/270°舵机

舵机类型

ModeI 1  RX 8.4VC1

端口

1

2

3

4

5

6

7

舵机类型

舵机类型

ModeI 1  RX 8.4VC1

数字 270

模拟 50

模拟 50

模拟 50

数字 270

数字 270

数字 270

端口

1

2

3

4

5

6

7

舵机类型

舵机类型

ModeI 1  RX 8.4VC1

数字 270

模拟 50

模拟 50

模拟 50

数字 270

数字 270

数字 270
模拟

数字

提醒：

接收机未连接，无法进行

设置。

返回 查看

注意：常规舵机使用模拟模式，如果常规舵机使用数字模式，有可能会造成舵机烧毁。



用户菜单界面的调出：

●通过物理按键调出用户菜单界面

功能路径：【主菜单】-【高级功能】-【通道设置】-【通道功能】

点击PS1、PS2、PS3、SW1、SW2 在下拉功能列表中，选择用户菜单功能。

选择一个开关设置为【用户菜单】功能，即可通过按下按键，快捷调出【用户菜单】界面。
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

系统设置

用户菜单设置

报警电压设置

声音和振动

遥测播报

主界面设置

指示灯设置

显示设置

语言

ModeI 1  RX 8.4VC1

用户菜单设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

系统设置

用户菜单设置
可将自己常用的功能添加到用户菜单，总共14个选项，共24个功能可进行设置。用户菜单跟随模型数据同步变化。

模型数据差距不大，且用户菜单使用相同设置时，可通过【模型功能】【复制】的方式进行快捷操作。 

●功能路径：【主菜单】-【系统设置】-【用户菜单设置】

通道设置

通道功能

DL 

VR

PS1

PS2

PS3

SW1

档位设置步进方向

SW2

双比率-方向

通道3

计时器（开始）

用户菜单

舵机监视器

通道4

通道5

ModeI 1  RX 8.4VC1

高级功能

通道设置

引擎熄火

转向混控

刹车混控

陀螺仪

条件模式

编程混控

坦克混控

ModeI 1  RX 8.4VC1

通道设置

通道功能

DL 

VR

PS1

PS2

PS3

SW1

档位设置步进方向

SW2

双比率-方向

通道3

计时器（开始）

用户菜单

舵机监视器

通道4

通道5

ModeI 1  RX 8.4VC1

条件模式

计时器（圈计时）

计时器(开始)

计时器(复位)

双电调-模式

用户菜单



●通过【主界面】【用户菜单】调出：
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用户菜单界面的编辑：

点击界面右上角的【编辑】按钮，进入编辑状态

在下拉列表中选择需要的功能。设置完成后，点击状态栏退出编辑模式。

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

用户菜单

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵机设置

编辑

ModeI 1  RX 8.4VC1

用户菜单

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵机设置

编辑

ModeI 1  RX 8.4VC1

用户菜单设置

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置

舵角设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

用户菜单设置

双比率

ModeI 1  RX 8.4VC1

双比率

速度

曲线

失控保护

正反设置

辅助微调

微调设置



接收机

供电类型：

电调：     使用电调供电，报警电压为4.2V

1S锂电：单节锂电供电，报警电压为3.7V

2S锂电：两节锂电供电，报警电压为7.4V

自定义：自定义供电电压，设置范围3.5V~8.0V

振动：    触发报警值时，有震动提醒。

动力电池

供电类型：

1S锂电：单节锂电供电，报警电压为3.7V

2S锂电：两节锂电供电，报警电压为7.4V

3S锂电：3节锂电供电，报警电压为11.1V

自定义：自定义供电电压，设置范围0.0V~96.0V

振动：    触发报警值时，有震动提醒。
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报警电压设置
通过设置报警触发值，在低电压时进行报警提示。避免控制系统在低电压状态下长时间运行造成意外。

●功能路径：【主菜单】-【系统设置】-【报警电压设置】

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

系统设置

用户菜单设置

报警电压设置

声音和振动

遥测播报

主界面设置

指示灯设置

显示设置

语言

ModeI 1  RX 8.4VC1

报警电压设置

电压和振动设置 校准

振动

接收机

振动

动力电池

振动

关

发射机

0%电量

关

关

7.0V

7.0V

4.2V

7.4V

2S锂电

电调

2S锂电

ModeI 1  RX 8.4VC1

报警电压设置的电压设置范围

发射机

电池类型：

2S锂电池：设置范围7.4伏~8.4伏，

18650锂电池：2节3.7伏电池，设置范围6.8伏~8.4伏，

电压：调整报警电压，会影响状态栏电压图标电量显示。

震动：触发报警值时，有震动提醒。

1：发射机供电电压，小于6.9V 不开机，大于 8.5V 不开机。

2：当发射机电压、接收机电池电压、动力电池电压低于设置的电压时，扬声器会播报对应的语音提醒，

      如【发射机电压低7.0V】，并根据需要设置是否开启振动提醒。

3：低电压保护模式（正常工作状态下）

  1. ≤6.4V 低电压警告 弹窗（电池电量低 ）（连续滴滴声音）带确认按钮（点击确认按钮，关闭弹窗，

      关闭警告声音，点击关闭弹窗后，大概1分钟内不会有弹窗和滴滴声）

  2. ≤6.2V 低电压关机弹窗（即将自动关机）（连续滴滴声音）带强制关机弹窗（点击强制关机弹窗，即关机）

  3. ≤5.9V 低电压关机 （自动关机），供电电压太低无法保持开机状态。



发射机电池类型的设置方法

点击电池类型设置项，在下拉列表

选择所需要设置的电池类型

发射机报警电压的设置方法

①点击【报警电压】设置项，设置

值聚焦显示为主题色（默认设置主

题为红色），

屏幕底部显示【-】  【复位】【+】。

②点击或长按【-】【+】， 调整数值。

关

发射机0%电量的设置方法

①点击【0%电量】设置项，设置

值聚焦显示为主题色（默认设置

主题为红色），

屏幕底部显示【-】  【复位】【+】。

②点击或长按【-】【+】， 调整数值。
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报警电压设置

电压和振动设置 校准

振动

接收机

振动

动力电池

振动

关

发射机

0%电量

关

关

7.0V

7.0V

4.2V

7.4V

2S锂电

电调

2S锂电

ModeI 1  RX 8.4VC1

报警电压设置

电压和振动设置 校准

振动

接收机

振动

动力电池

振动

关

发射机

0%电量

关

关

7.0V

7.0V

4.2V

7.4V

2S锂电

电调

2S锂电

ModeI 1  RX 8.4VC1

- 复位 +

报警电压设置

电压和振动设置 校准

振动

接收机

振动

动力电池

振动

关

发射机

0%电量

关

关

7.0V

7.0V

4.2V

7.4V

2S锂电

电调

2S锂电

ModeI 1  RX 8.4VC1

- 复位 +



发射机报警电压振动的设置方法

状态设置为【开】时功能启用，

设置为【关】时，则不启用该功能。

振动类型：在【主菜单】-

【系统设置】-【声音和振动】-

【振动】中设置。

             ：表示状态为开

             ：表示状态为关关

开

接收机电池类型的设置方法

点击电池类型设置项，在下拉列表

选择所需要设置的电池类型

接收机报警电压的设置方法

①点击【报警电压】设置项，设置

值聚焦显示为主题色（默认设置主

题为红色），

屏幕底部显示【-】  【复位】【+】。

②点击或长按【-】【+】， 调整数值。
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报警电压设置

电压和振动设置 校准

振动

接收机

振动

动力电池

振动

关

发射机

0%电量

关

关

7.0V

7.0V

4.2V

7.4V

2S锂电

电调

2S锂电

ModeI 1  RX 8.4VC1

报警电压设置

电压和振动设置 校准

振动

接收机

振动

动力电池

振动

关

发射机

0%电量

关

关

7.0V

7.0V

4.2V

7.4V

2S锂电

电调

2S锂电

ModeI 1  RX 8.4VC1

电调

1S锂电

2S锂电

自定义

报警电压设置

电压和振动设置 校准

振动

接收机

振动

动力电池

振动

关

发射机

0%电量

关

关

7.0V

7.0V

4.2V

7.4V

2S锂电

电调

2S锂电

ModeI 1  RX 8.4VC1

- 复位 +



接收机报警电压振动的设置方法

状态设置为【开】时功能启用，

设置为【关】时，则不启用该功能。

振动类型：在【主菜单】-

【系统设置】-【声音和振动】-

【振动】中设置。

            ：表示状态为开

            ：表示状态为关关

开

动力电池电池类型的设置方法

点击电池类型设置项，在下拉列表

选择所需要设置的电池类型

动力电池报警电压的设置方法

①点击【报警电压】设置框，设置

值聚焦显示为主题色（默认设置主

题为红色），

屏幕底部显示【-】  【复位】【+】。

②点击或长按【-】【+】， 调整数值。
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报警电压设置

电压和振动设置 校准

振动

接收机

振动

动力电池

振动

关

发射机

0%电量

关

关

7.0V

7.0V

4.2V

7.4V

2S锂电

电调

2S锂电

ModeI 1  RX 8.4VC1

报警电压设置

电压和振动设置 校准

振动

接收机

振动

动力电池

振动

关

发射机

0%电量

关

关

7.0V

7.0V

4.2V

7.4V

2S锂电

电调

2S锂电

ModeI 1  RX 8.4VC1

电调

1S锂电

2S锂电

自定义

报警电压设置

电压和振动设置 校准

振动

接收机

振动

动力电池

振动

关

发射机

0%电量

关

关

7.0V

7.0V

4.2V

7.4V

2S锂电

电调

2S锂电

ModeI 1  RX 8.4VC1

- 复位 +



动力电池报警电压振动的设置方法

状态设置为【开】时功能启用，

设置为【关】时，则不启用该功能。

振动类型：在【主菜单】-【系统

设置】-【声音和振动】-【振动】

中设置。

            ：表示状态为开

            ：表示状态为关关

开

电压校准
由于电子元器件可能存在误差，测量电压与实际电池电压可能存在误差，用户可以通过电压校准功能，

对误差进行校正。

发射机，校正范围：±1.0伏。

接收机，校正范围：±1.0伏。

动力电池，校正范围：±3.0伏。

●功能路径：【主菜单】-【系统设置】-【报警电压设置】
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报警电压设置

电压和振动设置 校准

振动

接收机

振动

动力电池

振动

关

发射机

0%电量

关

关

7.0V

7.0V

4.2V

7.4V

2S锂电

电调

2S锂电

ModeI 1  RX 8.4VC1

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

系统设置

用户菜单设置

报警电压设置

声音和振动

遥测播报

主界面设置

指示灯设置

显示设置

语言

ModeI 1  RX 8.4VC1

报警电压设置

电压和振动设置 校准

动力电池

发射机

接收机

0.0V

0.0V

0.0V

4.0V

5.0V

8.0V

ModeI 1  RX 8.4VC1



发射机、接收机、动力电池电压校准值的设置方法

①点击【电压校准】设置项，设置

值聚焦显示为主题色（默认设置主

题为红色），

屏幕底部显示【-】  【复位】【+】。

②点击或长按【-】【+】， 调整数值。

报警电压设置

电压和振动设置 校准

动力电池

发射机

接收机

0.0V

0.0V

0.0V

4.0V

5.0V

8.0V

ModeI 1  RX 8.4VC1

- 复位 +

声音：

警告音量：发射机电压低、接收机电压低，动力电池电压低。

遥测播报：接收机电压，动力电池电压，模型速度。

微调：DT1、DT2、DT3、VR，DL 微调最小、微调最大、微调中点。

计时器：开始计时、暂停计时，计时复位，第几圈。第几分钟。倒计时提醒。

按键音量：触摸屏按键、锁屏/解锁音。

其他：功能开启、关闭（比如ABS开启、关闭），模式切换（例如：四轮转向，前轮转向，后轮转向，

四轮转向。等未标明的语音。

●功能路径：【主菜单】-【系统设置】-【声音和振动】

振动：

发射机低电压：

接收机低电压：

动力电池低电压：

计时器：

振动类型

类型1：连续振动2秒，间隔5秒。

类型2：振动0.25秒，间隔0.25秒,振动0.25秒，间隔5秒。

类型3：振动0.5秒，间隔0.5秒,振动0.5秒，间隔5秒

类型4：振动0.75秒，间隔0.75秒,振动0.75秒，间隔5秒

类型5：振动1秒，间隔1秒,振动1秒，间隔5秒。

类型6：振动1.25秒，间隔1.25秒,振动1.25秒，间隔5秒

声音和振动
提示音和振动有助飞行过程注意到各种异常或者已规划的声音提示。

提示音和振动与模型关联，可根据各模型需求设置提示音和振动。
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声音音量大小的设置方法

①点击【音量大小】设置项，设置

值聚焦显示为主题色（默认设置主

题为红色），

屏幕底部显示【-】 ●   【复位】【+】。

②点击或长按【-】【+】， 调整数值。
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主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

系统设置

用户菜单设置

报警电压设置

声音和振动

遥测播报

主界面设置

指示灯设置

显示设置

语言

ModeI 1  RX 8.4VC1

声音和振动

声音 振动

动力电池低电压

计时器

发射机低电压

接收机低电压

类型2

类型2

类型2

类型2

ModeI 1  RX 8.4VC1

声音和振动

声音 振动

微调

计时器

按键音

其他

警告音量

遥测播报

20

20

20

20

20

20

ModeI 1  RX 8.4VC1

声音和振动

声音 振动

微调

计时器

按键音

其他

警告音量

遥测播报

20

20

20

20

20

20

- 复位 +

ModeI 1  RX 8.4VC1

振动类型的设置方法

点击【振动类型】设置项，在下拉

列表选择所需要设置的振动类型 声音和振动

声音 振动

动力电池低电压

计时器

发射机低电压

接收机低电压

类型2

类型2

类型2

类型2

类型1

类型3

类型4

类型5

类型6

类型2

ModeI 1  RX 8.4VC1



接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

遥测播报
本功能可以设置遥测语音播报的开/关、次数和间隔。

语音播报间隔

第1个传感器和第2个传感器之间的间隔时间。间隔时间范围0-180秒

重复播报次数

同1个传感器语音播报次数。重复次数范围0-10次

重复间隔

同1个传感器多次播报时第1次和第2次的间隔时间。间隔时间范围0-60秒

速度单位

主介面显示GPS检测的速度单位，Kmh【公里】、mph【英里】

速度-峰值

点击【复位】主介面显示时速清零，主介面显示GPS检测到的最高时速。

低信号报警

默认报警信号-110dbm，设置范围-70~-110dbm【分贝毫瓦】
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●功能路径：【主菜单】-【系统设置】-【遥测播报】

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

系统设置

用户菜单设置

报警电压设置

声音和振动

遥测播报

主界面设置

指示灯设置

显示设置

语言

ModeI 1  RX 8.4VC1

遥测播报状态的设置方法

点击主介面显示测速区域，可快速

进入【遥测播报】菜单

状态设置为【开】时功能启用，设

置为【关】时，则不启用该功能。

点击开关选择【设置】，

PS1、PS2、PS3、SW1、SW2，

可选择【遥测播报】控制遥测播报

的开和关。

             ：表示状态为开

             ：表示状态为关关

开

状态

开关选择

语言播报间隔

重复播报次数

重复间隔

速度单位

遥测播报

开

设置

60秒

1次

60秒

kmh

速度-峰值 复位

ModeI 1  RX 8.4VC1

低信号报警 -100dbm

状态

开关选择

语言播报间隔

重复播报次数

重复间隔

速度单位

遥测播报

开

设置

60秒

1次

60秒

kmh

速度-峰值 复位

ModeI 1  RX 8.4VC1

低信号报警 -100dbm



语音播报间隔、重复播报次数、重复间隔的设置方法

①点击设置项，设置值聚焦显示为

主题色（默认设置主题为红色），

屏幕底部显示【-】  【复位】【+】。

②点击或长按【-】【+】， 调整数值。

显示设置
本功能可以调节显示背光的亮度、背光时间、自动关机时间、主题，以便适应不同使用环境和节能。

●功能路径：【主菜单】-【系统设置】-【显示设置】

最亮背光强度：最高亮度值

最暗背光强度：最暗亮度值

        背光时间：指没有检测到按键和触屏操作时间，在设置值之后背光切换到“最暗背光”所设置值。

自动关机时间：发射机连续无操作时间为设置值时，界面弹出100秒倒计时弹窗。语音播报：100秒后自动关机。

                            无任何操作计时结束，发射机会自动关机。

                主题：默认主题为红色，有七类可选择颜色。
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状态

开关选择

语言播报间隔

重复播报次数

重复间隔

速度单位

遥测播报

开

设置

60秒

1次

60秒

kmh

速度-峰值 复位

ModeI 1  RX 8.4VC1

低信号报警 -100dbm
- 复位 +

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

系统设置

用户菜单设置

报警电压设置

声音和振动

遥测播报

主界面设置

指示灯设置

显示设置

语言

ModeI 1  RX 8.4VC1

最亮背光亮度

最暗背光亮度

背光时间

自动关机时间

主题

显示设置

10

2

30秒

3分钟

红色

ModeI 1  RX 8.4VC1

提示：

长时间未操作，系统将在

100秒后关机

100

*发射机：自动关机提醒窗口



最亮背光亮度、最暗背光亮度时间的设置方法

①点击设置项，设置值聚焦显示为

主题色（默认设置主题为红色），

屏幕底部显示【-】  【复位】【+】。

②点击或长按【-】【+】， 调整数值。

默认值：10、范围：1~20、步进值:1

注意：【最亮背光亮度】设置值＞

【最暗背光亮度】，在调小【最亮

背光亮度时】，会强制把【最暗背

光亮度】设置值调整为比【最亮背

光亮度】少1的设置值。
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背光时间：设置屏幕常亮时间

①点击设置项，设置聚焦显示为

主题色（默认设置主题为红色），

默认值:30秒

②设置项：15秒、30秒、1分钟、

2分钟、5分钟、常亮

注意：设置项为【常亮】时，

显示屏背光为【最强背光亮度】，

【最暗背光亮度】设置项不生效。

自动关机时间和主题颜色的设置方法

①点击设置项，设置聚焦显示为主题

色（默认主题为红色），默认：3分钟

②设置项：关闭、3分钟、5分钟、

10分钟、20分钟。

功能：发射机连续无操作时间为设置

值时，界面弹出100秒倒计时弹窗。

语音播报：100秒后自动关机。

①点击主题设置项，聚焦显示为主题

色，在下拉列表中选择所需要的颜色，

②设置项：红色、蓝色、黑色、橙色、

紫色、绿色、青色

提示：

长时间未操作，系统将在

100秒后关机

100

最亮背光亮度

最暗背光亮度

背光时间

自动关机时间

主题

显示设置

10

2

30秒

3分钟

红色

ModeI 1  RX 8.4VC1

- 复位 +

最亮背光亮度

最暗背光亮度

背光时间

自动关机时间

主题

显示设置

10

2

30秒

3分钟

红色

ModeI 1  RX 8.4VC1

最亮背光亮度

最暗背光亮度

背光时间

自动关机时间

主题

显示设置

10

2

30秒

3分钟

红色

ModeI 1  RX 8.4VC1
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主界面设置

控件设置 控件功能

计时器

小仪表盘

微调 功能

通道

小仪表盘 小仪表盘

微调

ModeI 1  RX 8.4VC1

主界面设置

控件设置 控件功能

计时器

小仪表盘

微调 功能

通道

小仪表盘 小仪表盘

微调

ModeI 1  RX 8.4VC1

计时器

图片

功能

通道

状态

微调

小仪表盘

大仪表盘

未设置

返回

主界面设置
本功能可以自定义主界面显示内容，可选择功能有计时器、图片、通道、功能、状态、微调、大小仪表盘。

【控件设置】能够设置功能类型，【控件功能】能够设置具体功能。

便捷操作：点击主界面显示的菜单，可快速进入关联菜单，进行查看或设置参数。

●功能路径：【主菜单】-【系统设置】-【主界面设置】

主界面控件设置的设置方法

点击【控件设置】小窗口，在下拉列表中选择所需要功能类型。主界面菜单功能类型，可分配15个位置。

【控件设置】可选择的功能如下表：

       计时器      （占用横向3个位置）

       图片          （占用横向3个位置）

       功能          （占用1个位置）

       状态          （占用1个位置）

       微调          （占用1个位置）

       小仪表盘  （占用纵向2个位置）

       大仪表盘  （占用纵向2个位置，横向2个位置）

       未设置      （占用1个位置）

微调

状态 状态 状态

微调 微调

微调 微调 微调

未设置 未设置 未设置

主界面设置

控件设置 控件功能

ModeI 1  RX 8.4VC1

功能 功能 功能

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

系统设置

用户菜单设置

报警电压设置

声音和振动

遥测播报

主界面设置

指示灯设置

显示设置

语言

ModeI 1  RX 8.4VC1

主界面设置

控件设置 控件功能

计时器

小仪表盘

微调 功能

通道

小仪表盘 小仪表盘

微调

ModeI 1  RX 8.4VC1
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图片

ModeI 1  RX 8.4VC1

图片 平跑车

图片

ModeI 1  RX 8.4VC1

图片 Logo

计时器

小仪表盘

平跑车

攀爬车

坦克

工程车

航模

摩托车

机器人

主界面控件功能的设置方法

点击【控件功能】小窗口，在下拉列表中选择所需要的子菜单功能。主界面显示子菜单功能。

【控件功能】可选择的功能如下表：

        图片：Logo 、平跑车、攀爬车、工程车、 坦克、船模、 摩托车、机器人

        微调：方向、油门、通道3、通道4、通道5、通道6、通道7、通道8、通道9

大仪表盘：动力电池、接收机、速度、方向、油门、通道3、通道4、通道5、通道6、通道7、通道8、通道9

小仪表盘：动力电池、接收机、速度、方向、油门、通道3、通道4、通道5、通道6、通道7、通道8、通道9

        状态：A.B.S、油门怠速、引擎熄火、转向混控、刹车混控-通道3、刹车混控-通道4、陀螺仪、编程混控

                    编程混控2、编程混控3、编程混控4、编程混控5、坦克混控、双电子调速器、四轮转向

        功能：动力电池、接收机、速度、速度-峰值、双比率-方向、刹车比率、速度-方向往前、速度-方向返回

                    速度-油门往前、速度-油门返回、前进曲线、刹车曲线、陀螺仪、四轮转向、双电调、SW1、SW2

        通道：上指示条：方向、油门、通道3、通道4、通道5、通道6、通道7、通道8、通道9

                    中指示条：方向、油门、通道3、通道4、通道5、通道6、通道7、通道8、通道9

                    下指示条：方向、油门、通道3、通道4、通道5、通道6、通道7、通道8、通道9

    未设置：主界面中该区域显示为空白

主界面设置

控件设置 控件功能

图片

小仪表盘

微调 功能

通道

小仪表盘 小仪表盘

微调

ModeI 1  RX 8.4VC1



指示灯设置
该功能可以设置方向指示灯、氛围指示灯的亮灭、效果、触发位置和正反向。

●功能路径：【主菜单】-【系统设置】-【指示灯设置】

方向指示灯：设置方向指示灯亮灭状态。

开：方向指示灯开启

关：方向指示灯关闭

效果：提供多种指示灯动态效果供设置

触发位置：设置点亮指示灯的扳机位置，到达触发位置时，点亮方向指示灯

正反：指示灯左右状态的设置。

正：扳机在左，点亮左侧的指示灯，或从右往左。

反：扳机在左，点亮右侧的指示灯，或从左到右。

氛围指示灯：设置氛围指示灯亮灭状态。

颜色：可设置氛围指示灯的颜色，可设置为白色、蓝色、青色、绿色、黄色、紫色、红色

刹车指示：开启刹车指示灯，固定为为红色快闪，不可设置

触发位置：开启刹车指示灯的触发位置。到达触发位置时，则启用刹车指示灯功能

语言
X9S提供了中文版与英文版界面显示。

●功能路径：【主菜单】-【系统设置】-【语言】

100

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

系统设置

用户菜单设置

报警电压设置

声音和振动

遥测播报

主界面设置

指示灯设置

显示设置

语言

ModeI 1  RX 8.4VC1

方向指示灯

效果

触发位置

正反

氛围指示灯

颜色

刹车指示

触发位置

指示灯设置

开

开

开

开

效果1

10%

黄色

50%

ModeI 1  RX 8.4VC1

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

系统设置

用户菜单设置

报警电压设置

声音和振动

遥测播报

主界面设置

指示灯设置

显示设置

语言

ModeI 1  RX 8.4VC1

语言

语言

中文

ModeI 1  RX 8.4VC1



教练和模拟器模式
教练员可以根据自己的操控经验和操作水平，辅助学员学习操控技巧和提升操控水平。

教练机和学员机之间需要使用专用的教练线（需另购音频线）来进行连接，教练机必须打开教练模式，学员机

才可进行操控，当教练开关关闭后，将返回到教练发射机控制模型。当学员机操控出现危险或偏差过大时，

可立即切换，以确保安全。

●功能路径：【主菜单】-【系统设置】-【教练和模拟器模式】
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

模式

开关选择

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

教练和模拟器模式

开

开

开

教练

设置

开

开

开

ModeI 1  RX 8.4VC1

系统设置

主界面设置

指示灯设置

语言

教练和模拟器模式

扳机和转轮校准

系统信息

锁屏设置

恢复出厂设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

教练和模拟器模式的设置方法

点击模式【普通】，在下拉列表中

选择所需要的模式。可设置【普通】

【教练】【模拟器】【学员】模式。

点击开关选择【设置】【通道设置】

PS1、PS2、PS3、SW1、SW2，可

选择【教练】设置成教练控制开关。

             ：开，学员可以控制的通道；

             ：关，学员不能控制的通道。关

开
模式

开关选择

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

教练和模拟器模式

开

开

开

教练

设置

开

开

ModeI 1  RX 8.4VC1

关

教练功能通道的设置方法

通道开关：教练的各通道状态开/关。

启用教练功能时

模式

开关选择

方向

油门

通道3

通道4

通道5

通道6

教练和模拟器模式

开

开

开

教练

设置

开

开

ModeI 1  RX 8.4VC1

开



扳机和转轮校准
当油门和方向盘发生机械性偏离时，使用校准功能修正。

●功能路径：【主菜单】-【系统设置】-【扳机和转轮校准】

板机校准的设置方法

①把板机保持在中点位置，按下

【中点】键。中点右侧出现【√】

符号时，进入下一步。

②分别把板机往前端、后端推动

（轻靠即可 ），待刹车点、前进点

右侧出现【√】符号时，进入下一步。

如右图显示

③点击【确认】键完成校准并保存

数据。

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

系统设置

主界面设置

指示灯设置

语言

教练和模拟器模式

扳机和转轮校准

系统信息

锁屏设置

恢复出厂设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

扳机和转轮校准

扳机 转轮

刹车

前进

扳机

中点

中点

0CH1

ModeI 1  RX 8.4VC1
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接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

转轮校准的设置方法

①把转轮保持在中点位置，按下

【中点】键。中点右侧出现【√】

符号时，进入下一步。

②分别把转轮往两边端点转动

（轻靠即可 ），待左端点、右端点

右侧出现【√】符号时，进入下一步。

如右图显示

③点击【确认】键完成校准并保存

数据。

扳机和转轮校准

扳机 转轮

刹车

前进

扳机

中点

中点

0CH2

ModeI 1  RX 8.4VC1

扳机和转轮校准

扳机 转轮

刹车

前进

扳机

中点

确认

0CH2

ModeI 1  RX 8.4VC1

扳机和转轮校准

扳机 转轮

左端点

右端点

转轮

中点

确认

0CH1

ModeI 1  RX 8.4VC1

扳机和转轮校准

扳机 转轮

左端点

右端点

转轮

中点

确认

0CH1

ModeI 1  RX 8.4VC1



系统信息
在本界面中，可查看型号、固件版本、语音包版本、ID信息，并可以下载说明书，关注官方微信公众号获取更

多资讯，在官方发布新固件时，可通过点击【固件升级】或【语音升级】，使发射机处于升级状态。

●功能路径：【主菜单】-【系统设置】-【系统信息】

微信公众号

用微信扫一扫添加关注，

发送"X9S升级包"，可以阅览或者

下载相关信息资料。

说明书

用微信扫一扫可以跳转到说明书

下载界面，根据提示进行下载
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主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

系统设置

主界面设置

指示灯设置

语言

教练和模拟器设置

扳机和转轮校准

系统信息

锁屏设置

恢复出厂设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

型号

固件版本

语音包版本

ID

发射机升级

接收机升级

系统信息

ModeI 1  RX 8.4VC1

X9S_Alpha

0002201c

V1.0.9

V1.3.0

升级

语音升级 升级

升级

   说明书

系统信息

   说明书

公众号

ModeI 1  RX 8.4VC1

固件版本

语音包版本

ID

发射机升级

接收机升级

0002201c

V1.0.9

V1.3.0

升级

语音升级 升级

升级

说明书公众号二维码

*提示：弹窗提示，点击【是】，发射机有HID游戏协议，可以使用模拟器，升级功能点击无效。

【否】，发射机支持软件升级，模拟器功能无效。              弹窗提示，点击

*发射机与电脑连接时，屏幕弹窗提示：

是否开启

USB joystick模式？

是 否



锁屏设置
用户可根据具体的使用场景或者个人操作习惯，设置锁屏时，对应的操作方式无效，

以此避免意外的操作让遥控器参数发生改变。

●功能路径：【主菜单】-【系统设置】-【锁屏设置】
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主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

系统设置

主界面设置

指示灯设置

语言

教练和模拟器设置

扳机和转轮校准

系统信息

锁屏设置

恢复出厂设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

锁屏设置

自动锁屏时间

触摸屏

DT1

DT2

DT3

DL

VR

PS1

关

关

关

关

关

关

开

关闭

ModeI 1  RX 8.4VC1

自动锁屏时间和功能的设置方法

①点击自动锁屏时间【关闭】设置项，

    设置聚焦显示为主题色，在下拉

    列表中选择所需要的模式。

    默认：【关闭】

②设置项：关闭、15秒、30秒、

    1分钟、2分钟、5分钟、10分钟。

功能开关：锁屏的各通道状态开/关。

启用锁屏功能时

手动锁屏的设置方法

①长按主界面【锁屏】设置项，会

    有提示音滴一声，锁屏功能启用，

    窗口为【解锁】。

②长按主界面【解锁】设置项，会

    有提示音滴一声，锁屏功能关闭，

    窗口为【锁屏】。
接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

锁屏设置

自动锁屏时间

触摸屏

DT1

DT2

DT3

DL

VR

PS1

关

关

关

关

关

关

开

关闭

ModeI 1  RX 8.4VC1
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恢复出厂设置
该界面可重置发射机至出厂默认的参数设置。

提醒：不受影响的参数：【扳机和转轮校准】【模型功能-用户默认数据】

●功能路径：【主菜单】-【系统设置】-【恢复出厂设置】

主菜单

基本设置

油门功能

计时器

模型菜单

高级功能

通信设置

系统设置

舵机监视器

ModeI 1  RX 8.4VC1

接收机 动力电池

Top：120

方向微调 油门微调 双比率

主菜单 锁屏 用户菜单

120Kmh

ModeI 1  RX 8.4VC1

0 0

0

0

0

系统设置

主界面设置

指示灯设置

语言

教练和模拟器设置

扳机和转轮校准

系统信息

锁屏设置

恢复出厂设置

ModeI 1  RX 8.4VC1

恢复出厂设置

出厂设置 开始重置

ModeI 1  RX 8.4VC1

恢复出厂设置

①点击出厂设置【开始重置】

    设置聚焦显示为主题色红色，

    点击弹窗口【√ 是】确认，

    恢复出厂设置，设置完成，

    点击标题栏返回到上一级菜单 。

②在弹出的窗口点击【X 否】取消。

    如下图弹窗提醒：

请确认？！

是

否

已经恢复出厂设置

返回

恢复出厂设置

出厂设置 开始重置

ModeI 1  RX 8.4VC1

恢复出厂设置中...！
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