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WFLY
深圳市天地飞科技开发有限公司

（ET系列）全比例16通道遥控器

ET12说明书 V1���� ��



感谢您使用天地飞产品！

●使用本产品前请详细阅读本产品说明书！

●请您正确使用本产品！

航模不是玩具，为了安全，

请您不要到人群密集的地方飞行！
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安全注意事项

飞行时的注意事项

标识含义

特别注意下列标记所指示的安全信息！

警告

危险

注意

免责&警告：

为了您和他人的安全，请遵守以下注意事项：

ET12

■ 断电步骤：

发射机和接收机 通电与断电先后须知！

■ 通电步骤：

注意：这里发射机将会对应显示警告界面，请注

意发射机提示！错误的操作将有可能令使用者受到意

外伤害！ 

注意

警告

危险
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安全注意事项

电源

3、

6、

10、

9、

5、

7、 1C” 

C” 

13、

4、

1、

2、

3 45

3.9-3.7V。

12、

14、

8、 60 

11、

30

3.5V-13V，

ET12 锂电

3.5V-13V。

发射机（ET12）：

ET12的USB接口不能充电

接收机（RF209S）：

95*26*44mm

注意

注意

危险
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安全注意事项

USB接口

发射机的USB接口：

ET12采用标准的USB接口，用于升级功能！

接收机的USB接口：

RF209S USB

教练接口

3.5mm

发射机的教练接口：

耳机接口

发射机的耳机接口：

3 5mm 。

USB

USB
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使用之前

发射机

ET12

16

3.5V-13V（1S 3S

260-400mA

4096

2.4GHz（

FHSS 64 3.6ms）

30

10

USB

3.5 480*320，

：

180/270

产品特点

基本配置

尺寸：47x14x25mm

重量：12g

接收机

209S

2.4GHz

3.5V-13V

95mA

4096

PWM：9

PPM：

W.BUS： S.BUS

W.BUS2：

180/270

外部电压检测：DC 0~96V

X1

ET12 X1

RF209S 接收机  X1（含外接电源检测线  X1）

 X1

X1
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使用之前

发射机各部分的名称

VL

LS

VR

RS

PHONE

TRAINER

USB

T1 1

T2 ��

RD

SC

SD

SG

SH

RF LED

T5 ��

EXIT/LOCK

J2

J1

SF

SE

SB

SA

HOME/MON.

T3 ��

T4 ��

T6 ��

LD

Fn

Fn

POWER

LED

J3

J4
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°

9 °

开关的配置及类型

天线的方向调整行程

B

A

C

H

G

D

RF

S

F

Fn Fn Fn

E

/

使用之前
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基本操作

主页界面操作

1、

2、LOGO,

3、 1，

4、 （ ）

5、 （ ）

6、

7、 ，

8、 2" ， 2

9、 ，

10、 ，

11、 2，

12、

13、 T1 T6

14、

15、

16、飞行条件

17、

18、 （EXIT LOCK 2 ）

�W�6�/�1
	¥�m	� �”�‡�É�þ

�W�2�3�/�1

�1�1�;�1�1�/�1
�1�1�;�1�1�/�1

�÷	¹�ì�2 �S�Y�g�œ�I	r�2���F
� �2�3�/�:�W19

20

21

22

23

19、 1 ， 1

20、 （ ）

21、 1

22、 2

23、 （ ）

介绍和操作

T4
T3

T6

T2

T5

T1

主界面1

主界面2

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15161718

WFLY

�� �� �� �� �� ��

�÷	¹�ì�3

�1�1�;�1�1�/�1

�N�p�e�f�m�!�2

�V�t�f�s�!�o�b�n�f

�2�3�/�1�W�”�‡�É�þ

�6�/�1�W	¥�m	�

�1�1�;�1�1�/�1

�1�1�;�1�1�/�1

�, �� �� �, �� �� �� ��

�. �� �� �� �. �� �� ��

�U�7 �U�6 �U�5 �U�4 �U�3 �U�2

�F�U�2�3 �S�Y�g�œ�I	r�2���F
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基本操作

触摸屏的操作

操作示例

ET12 3.5 12

�÷ �“ �‡

�Z �©�� �@ �� �™�� �@

�# �e �" �Ã �Z �‘ �" �Ã

	ž ��

�B �V

�©�½��

�5 �V �|

	ß �â

�� 	ß �É �ã

�) �Ç �� �U

�) �Ç �o ��

�+ �ª �Õ�|

�2�0�3�# �e �" �Ã

�÷ �6

参数设置：

A/B"

A， B，

返回、翻页操作：

�V �j �n


8 �2 �t �¦

�K�2
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�K�4
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�M�E

�S�E �S�T
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基本操作

触摸屏的操作

弹窗提示

Model 1”

Model 2

警告弹窗

键盘
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基本操作

发射机的指示灯

摇杆调整方法

2

3

摇杆头的高低调整：

ET12

摇杆手感和功能的调节

LED 状态

RF

RF

RF

RF

16



基本操作

左右手模式更换方法 

7 5

7 5 3

3 ，1.5

1 2

系统设置→摇杆模式，

5

5 7

①
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基本操作

接收机的使用说明

3 7 13V

连接电源时注意正负极性 不要使

用超过接收机工作电压的电源

�� ��

接收机的连接和安装

RF209S 9

PWM 1 PPM W BUS 1

W BUS2

接收机LED状态列表

PPM/W.BUS/PWM接口工作模式选择：

SET

对码操作： SET 3

接收机工作模式切换： “

A”，

工作

模式
LED 动作 状态

工作

PWM

W BUS

PPM

设置

W BUS

PPM

PWM

1

并且最好使天线外露于模型机壳之外

2 天线线缆避免大角度弯

折，并且末端线芯尽可能保持笔直。

注意：

3

90°

�( �[�W�Y�R�O�W�D�J�H

天线

保持笔直

USB

87654321

9

9个接口皆可输出PWM。

PPM/PWM
W.BUS/PPM/PWM

W.BUS2/W.BUS/PPM/PWM

1Ω
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基本操作

接收机和舵机的连接示例-固定翼

舵机连接位置（固定翼）

��
��

��
��

��
��

��
��

��
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基本操作

接收机和舵机的连接示例-滑翔机

舵机连接位置（滑翔机）

��
��

��
��

��
��

��
��

��
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基本操作

接收机和舵机的连接示例-直升机

舵机连接位置（直升机）

十字盘类型

H-4X

2

H-1

H-4

2

HN3(120°)

HR3(120°)HE3H-3

GRO

��
��

��
��

��
��

��
��

��
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基本操作

接收机和舵机的连接示例-多旋翼

连接位置（多旋翼机型）

5 9

W

电池

CH1　

CH2　

CH3　

CH4　

CH5　

��
��

��
��

��
��

��
��

��
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基本操作

基本操作-固定翼、滑翔机的基本设置顺序

2. 模型类型的选择

3. 机身控制部分连接

ET12 30

1. 模型的调用

“2 ”，

4. 油门熄火的设置(固定翼飞机)

6. 大小动作的设置

1 /3 

7. 空气刹车

P19

P20

ET12 

5. 低怠速的设置(固定翼飞机)

8. 飞行条件

“2

23



�� �� ��

�� �� �� ��

�� �� �� ��

��

�� �� ��

�� �� �� ��

�� �� �� ��
�ƒ 5¤ �� �� �� "
 )½ �� �� ��

基本操作

基本操作-直升机的基本设置顺序

1. 模型的添加和调用

2. 模型类型和十字盘类型选择

5 

3. 飞行条件的设置

2 2

3 (SF)

1: (SE 

2 (SE)

1

H-1 

SG 

2: (SE 

P21

4. 机体控制连杆安装

1 (SE)

3 1

H-1

5、

4

5. 油门曲线、螺距曲线的设置

1）

油门曲线的设置举例如下:

50% 

1 

7°~+9° 。

5° ~+6°。

50%

2）

螺距曲线设置举例如下:

（0%） 0%

1）

2）

（HOLD）

1 

8°

7~+12°。

24



8. 油门混控设置

6. 油门锁定的设置

7. 十字盘混控校正副翼、升降舵和桨矩的交互

作用

1/ 2/

9. 陀螺仪感度调整和模式切换

10. 油门熄火的设置

基本操作

基本操作-直升机的基本设置顺序

�…�…�O

�2 �r

�² �Ù

�B�W�D�T�2�1�1�&

�. �.

�, �1�& �, �1�&

�3�0�3

�…�…�O

�…�…�O

�� �U

�Ë �Ã �õ �Z


Ì �™ �B�W�D�T

�� �� 	Í �©

�g �œ�I 	r

�…�…�O

�2�0�3

�³ �Ë �� 	�

�� ��


8 �2

�� 	� �Ë �Ã

�³ �Ë

�2�8�&

�2�8�&

�. �.

	Í �©
�2�8�&

�³ �Ë �î �è

�� ��


8 �2 �. �.

	Í �©

�î �è �Ë �Ã

�ý �I �1
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系统设置

教练

�­ �u�2

�3 �³ �Ë


8


8

�2�0�4	ž ��

	ž ���� �U

	ž �� 
8 �2

�Z �¢ �� �U �2�7�Z�¢

�Z �¢ �� ��

�. �.

WFT08/09 3.5mm

飞行前一定要确认教练、学员双方的所

有通道都可以正常操控。一定要确认教练线

的接口插牢，避免松动。
注意

RF

RF

“816

WFT” ET12

做教练机的设置：

�� �� �� ��
做学员机的设置：

*以下教练功能以同款机型为例。
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�B �V

�2�1�L �� �� �<

�L �Á �� �<

�� �< �I 	X

�2 �ï �2 	� �I 	X

�2 �ï �î �á �I 	X

�2�1

�4�1�ñ

�2 �?

�2 �?

系统设置

显示

高亮度显示，会使得发射机能耗提高，

会影响发射机工作时长，请注意设置好发射

机电压报警。注意电池电量，避免发射机低

电量工作。

警告

10， 1~20

30 ，15 、30 、1 、2 、5 、10 、

[▼]o• [▲

10�k �� �d�� ��

，15 、30 、1 、2 、5 、10

参数值的设置（以最亮背光为例）：

30 40、50、60
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系统设置

用户名

9

�R �X �F �S �U �Z �V �J �P �Q

�2 �3 �4 �5 �6 �7 �8 �9 �: �1
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�r �x �f �s �u �z �v �j �p �q �&
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系统设置

提示音

为保证安全运行，请务必开启提示音。警告

�5 �V �|

�9�1	ß �â

�+ �ª

�À 	p


� �ñ

�² �Ù

�è �I 
�

�9�1

�6�1

�6�1

�9�1 �Õ�|

�9�1 �Õ�|
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系统设置

警告

	ß �â

�� 	ß �“ �ï�g �œ�I 	r

�g �œ�I 	r

�³ �Ë �� 	�

�¯ �ƒ �Ï

�³ �Ë �Ë �Ã

�³ �Ë �î �è


� �©


� �©


� �©


� �©


� �©

	Í �©

	Í �©

	Í �©

	Í �©

	Í �©

参数值的设置（启用“飞行条件”报警带振动的功能为例）：

30



�� 	ß �É �ã

�2�T�@�� 	�

	¥ �m	�

�” 	¥ �É �ã

�3�T

�4�T

�4�/�8�W 	Í �©

�8�/�5�W 	Í �©

�2�2�/�2�W 	Í �©

�o ��

�� 	ß �É �ã�É �þ 
Ì �™ �“ �ï

系统设置

报警电压

当报警声响起，请尽快在恰当时机关注

显示屏所提示的是哪类警示，避免长时间在

异常状态下运行！
注意

参数值的设置（发射机报警值为例）：

发射机，默认11.1V�k 范围：3.5-12.6V（3S

4.2V， 3.6-8V

0V， 0-96V

�� 	ß �É �ã

�@�� 	��) �5�/�3�W�*

	¥ �m	��) �1�/�1�W�*

�” 	¥ �É �þ�) �1�/�1�W�*

�1�/�1�W

�1�/�1�W

�1�/�1�W

�o ��
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系统设置

摇杆模式

�2

�) �Ç �� �U

�7 	‡

�� �U

�³ �Ë

�[ �` �­ �u

�) �Ç �� �U

�³ �Ë

�� �U

�7 	‡

�­ �u �[ �`

�5

�_ �•

	ß �â �½

�ø �À �� �) �Ç �� �U �� �÷
�À �N �� �Z �©�� �@��
�� �Z �¢ �" �Ã �� �" �Ã �\
�> 
¹ ��

�"

WFLY→【

【 】1 4

更改摇杆模式，涉及【通道设置】功能

的内容。注意
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系统设置

摇杆校准

WFLY→【

系统安全：接收机连接状态下进行校准

会造成误操作的可能，因此系统检测到接收

机工作（需要对码时开启遥测功能）时，默

认不能校准！

危险

校准请参考总成表面的刻度进行对准！

校准过程如果取消或者退出功能界面，则校

准无效！
注意

�) �Ç �o ��


8 �T

�) �Ç �o ��


“ �è 
} �i

�Q�¸ �) �Ç �N �Ÿ �Ð �Å �È �Å 	
 
“ 
« �½

系统自动识别摇杆位置

并开始下一步动作提示

�) �Ç �o ��

�
 �j �K�2

�K�2�.�Ð

单独通道进行校准，

可以根据需要进行特别的行程设置

普通摇杆校准 自定义摇杆校准

�) �Ç �o ��


8 �T �K�2

1 4
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系统设置

遥测语音

WFLY→【

30S

10S

1

�+ �ª �Õ�|

�. �.


8�� ��


8 �2

�Õ�| �m�c 	X �ð

�Ø�° �� 	ß �R �•

�� 	ß �Ø�° 	X �ð

�4�1�ñ

�2

�2�1�ñ

34



系统设置

主题

�÷ �6

�÷ �6 �’ 
å

WFLY→【

主题切换：
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系统设置

语言

�Õ�þ

�Õ�þ �Ð �Ô

WFLY→【

12

语言切换：
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系统设置

屏幕校准

�} ��

WFLY→【

校准触屏操作：
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系统设置

数据重置

�• 

 �Ø�Ã

�“ 
. �� �™�ï �¶ �• 



�ì �° �� �Í �" �Ã

�“ 
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WFLY→【

本功能将清除数据！请谨慎操作！注意
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系统设置

系统信息

ET12

升级包获取方式

WFLY→【

PC

ET12

PC

WINDOWS WINXP\7\8\10 。

升级

ET12

① 。 www.wflysz.com

ET12

升级包用错，将会使机器出错无法使

用！并且无法再强制升级！警告

升级过程中请保证发射机电量充足。注意

�² �‘ �� �Ú �}

�# �e �‘ ��

�¾�� �}�;

�& 	r�;

�™�}�;

�1�1�1�2�1�C�D�1

�W�2�/�3�/�1

�F�U�2�3

�Õ�|�7 	*
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系统设置

锁屏设置

�2


8

�2

�2

�2

�2

�î �á �" �Ã

�) �� �á

�õ �` 	p

�“ �‡ 	p
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8

�2

�2
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�U�7

�U�2

�U�3
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通信设置

对码

WFLY→【

A）。

A B

1 1 7

2 2 8

3 3 3

4 4 9

5 5 10

6 6 11

7 7 12

8 W.BUS/PPM W.BUS/PPM

9 W.BUS2 W.BUS2

在操作对码时，请注意不要连接动力设

备，并且将螺旋桨拆卸下来，注意安全！

为确保安全，请不要在电机、发动机运

转的状态下进行对码。

警告

2、发射机在模拟器、学员模式下无法

进行对码操作（【系统设置】→【教练】 进

行设置）；

1、发射机和接收机必须近距离（小于

1米）；

3、附近没有其它天地飞2.4GHz系统正

在进行对码操作；

4、进行对码的过程中，如需退出对

码，点击“取消”按钮或者按返回键。

5、对码完毕，必须进行连接验证。

6、遥测：对码时禁用该功能会影响

【距离测试】【报警电压】【BUS舵机设

置】【遥测】等功能的使用。

注意

2 SET 3 LED

4、

对码操作步骤（默认工作模式A）

3、

RF

LED

1、 �� �“

�+ �ª

�� �U

�� �“


� �©

�� �U�B


8 �T

�U�Y�!�J�E�Ö�1�1�1�1�1�B�B�6

�S�Y�!�J�E�Ö�1�1�1�1�1�9�5�F

ID
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通信设置

遥测

�” �‡ �É �þ
�4�/�8�W

	¥ �m	�
�4�/�8�W

�+ �ª

WFLY→【

对码时禁用“遥测”功能，会影响【距

离测试】【报警电压】【BUS舵机设置】

【遥测】等功能的使用。
注意
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通信设置

PPM/W.BUS

�Q�Q�N�0�X�/�C�V�T

�X�/�C�V�T�� �U

WFLY→【 PPM/W.BUS】

PPM W BUS

PPM RF209S 8 4096

8 PPM

W BUS S BUS 。

接收机第8个端口模式的切换：

�“�� 
¬ �@	ð “�N�v �Ñ�…	� 
ª �¢ ”	~ 
- 18 �� �� ，

8 。

�’�� �� �N�N�v �Ñ	� �Õ�Ñ�� ，�µ �à �%�” �7 �Z �� 
g �ä �E， �� ož
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�9
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�Z �¢
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�°�Ë
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�X�/�C�V�T

通信设置

接收机端口设置

WFLY→ 【

所有端口皆可自定义通道，但是PPM和W.BUS只能设置在8端口，W.BUS2也只能分配到9端口

（RF209S接收机）。

单独连接RF209S 1 9 EXIT

15 9 6

端口设置说明：

*示例，两个接收机(RF209S+RF206S)组合进行多通道输出。

*注意：每次配置接收机的端口通道，只能是连接单个接收机之后，进入【接收机端口设置】功能，才能正

确读取的当前连接接收机配置并显示，和正确保存设置。否则，同时连接多个接收机，进入该功能后，会看到

错误的配置信息（同时在多接收机连接时，在当前功能界面按EXIT键，将会错误覆盖之前接收机的配置数据，

忽略该操作有可能会造成模型输出混乱的危险！）

单独连接RF206S 10 15 EXIT

1 1 1 2 18

A B

危险
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通信设置

失控保护

F/S：

WFLY→ 【

为安全起见，请务必设置失控保护功

能。尤其要设置油门通道的失控保护功能，

这样固定翼飞机的飞行速度会降低，而直升

机会从悬停状态减速。失控导致的飞机高速

坠落是非常危险的。

F/S F/S

F/S

QQ 296715945/336558828）

3、

2、

1、

ET12

RF209S

警告

参数值的设置（固定翼3通道值设置失控保护模式

为例）：

3 “F S”

，

， 3

3

设置需连接接收机，退出此操作界面时【失控

保护】所有设置的参数自动同步保存到接收机

3
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通信设置

接力飞行

WFLY→ 

- - -

	¥ 
ð �g �œ

	Í �©

�. �.

�� ��


8 �2

9 8

8

W BUS

87654321

9

87654321

9

【 】
注意：

②失控保护数据需设置在主接收机上！

①【接力飞行】功能只需要主发射机设置功能启用即可，副发射机不

需另外设置【接力飞行】。
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通信设置

舵机频率

�& 	� �Õ�r

�& 	� �Õ�r �6�1�I �{

WFLY→ 【

50Hz~300Hz，

该功能需要舵机支持，并且需要发射机和接收机

处于正常通信的状态，设置才能有效！ 系统默认

50Hz，不要随意更改舵机频率参数。否则有损坏舵

机的可能！

注意
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通信设置

BUS舵机设置

�C�V�T�&	� �" �Ã

�1�2�1

�2

�� �€

�J�E

�Z �¢

�7�6�6�4�6

BUS W.BUS2 ET12

W BUS S.BUS

WFLY→【 BUS

BUS

开启【遥测】功能、接收机已正常连接

设置时 连接1个BUS舵机

BUS

ID BUS

W.BUS2
ID

W.BUS2

PPM/W.BUS

设置方法：W.BUS BUS 3

BUS ID。

设置前提：

BUS W.BUS2

PPM/W.BUS”

：

： BUS ID
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通信设置

距离检测


� 
× 	` �ª

�n �ï�T �I
8 �2�-	‡ �¯ �@�� �� �r �½

�� �r �Ÿ �É

�‘ �} 
= ���2 �1�1�&

WFLY→ 

SH

1、 SH

3、

使用方法：

2、 1.5

4、

90°

1.5M 90°

（

90°

0%

信号强度判断：
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通信设置

遥测单位

�+ �ª �‡ �Ë

�Ê �� �� �Æ

�Ò�� �À �g ��

WFLY→ 
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通信设置

180/270°舵机

�2�9�1�0�3�8�1�H�& 	�

�� �� 	Í �©

180/270°WFLY→ 

180/270°

开启大舵角有可能使舵机动作超出旋转

行程从而损坏舵机。因此使用该功能前，请

务必检查核实舵机是否适用该功能。
注意

：
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通用功能

监视器

FLY →【通用功能】→

HOME/MON.

动态模式时，各舵机会以舵角设置的角

度动作，因此不要在连接机体状态下进行此

测试。（可能会造成舵机或连接器甚至机体

破损。)

警告
当电机处于连接状态或发动机处于启动

状态时，绝对不可开启舵机测试模式。(造成

螺旋桨或旋翼旋转，非常危险。)
危险

监视器的应用：

舵机测试功能：
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模型选择

通用功能

�2�0�8�� �™�Ë �5

�N�p�e�f�m�!�2

�N�p�e�f�m�!�3

�N�p�e�f�m�!�4

�N�p�e�f�m�!�5

�N�p�e�f�m�!�6

�N�p�e�f�m�!�7

�Ø�� ��

�° �Æ

�@�Ã

	¥ �m

�Ë �5

ET12 30

WFLY →【通用功能】→

0 5

复制：

接收： ET12

发送： ET12

选择：

重命名：

模型选择示例（切换到需要操作的模型）：

Model 1

模型发送功能示例(需要两台同版本的遥控器)：

�R �X �F �S �U �Z �V �J �P �Q

�2 �3 �4 �5 �6 �7 �8 �9 �: �1

�N�p�e�f�m�!�2

�P�L�A�F�y�j�u

�.

�#�"�N�O�C�W�D�Y

�*

�[

�)

�B �T �E �G �H �I �K �L �M

�� �™�Ë �5

�° �Æ�� �™

�° �Æ

�– 
J �� �™

�N�p�e�f�m�!�2

�# �T �� �™

�N�p�e�f�m�!�3注意
“复制”功能，目标模型数据被参考模

型数据覆盖。请确认目标模型数据不再需

要，再做复制操作。

发送端

接收端
接收端

发射端

"发送" "是"

"接收" "是"

取消

完成接收

�1�1�;�1�1�;�1�1
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机型选择

通用功能

FLY →【通用功能】→

6

6

H-1、H-

3、HE3、HR3(120°)、HN3(120°)、H-4、H-4X。

①

操作示例：设置模型为直升机（H-3）

	� �™�Ë �5

�Â �u 
Ì �™	� �u 
Ì �™	� �™
Ì �™


“ �è

�Â �V 	��& �è �u�± �7 	�

� �É �u

	� �™�Ë �5

	� �™�Ë �5 �2�0�3

�) ����

�õ �Z

�) ����

�­ �u

�7 	‡�3

�7 	‡

�…
�

�) �/ ���	�������¡�


�­ �u

�…
�

�7 	‡

�) �3���	�������¡�


�…
� �­ �u

�7 	‡

�…
��­ �u

�7 	‡

�) �&���) ����

�…
�

�7 	‡

�­ �u

	� �™�Ë �5

�Â �u 
Ì �™	� �u 
Ì �™	� �™
Ì �™


“ �è

① ② ③

注意

更换“机型类型”时（【模型功能】中

的数据将被重置！）！所以必须确认不需要

这些数据时，或者通过【模型选择】功能

“复制”做模型数据的备份，再做更换操

作。同上，如“十字盘”、“机翼类型”

“尾翼类型”的操作，对应操作将会对当前

模型数据清除和变更为新选类型的默认参

数，因此需要重新设置【模型功能】下的所

有模型功能。

V

1 2 2 1 2

2 2 2 1

2 2

H-3”
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通道设置

�Z �¢ �" �Ã
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f �Æ �² �Ù

�K�2 �U�2

�K�4 �U�4

�K�3 �U�3

�K�5 �U�5

�. �. �. �.

�2�0�5

通用功能

FLY →【通用功能】→

：

2 CH2] 3 CH3]。

JI-J4、 SA-SH、 T1-T6、

�Z �¢ �" �Ã

�6

�5

�4

�3

�2 �­ �u

�7 	‡ �&

�³ �Ë

�[ �` �&

�…�…�O


f �Æ �² �Ù

�K�2 �U�2

�K�4 �U�4

�K�3 �U�3

�K�5 �U�5

�. �. �. �.

�2�0�5

将升降舵分配到第2通道[CH2]和第3通道[CH3]的示例操作

2 3

3

�Z �¢ �" �Ã

�­�u �)���Ë�5�2 �¤�ú�3 �¤�ú�9

�7	‡�& �)���Ë�5�3 �¤�ú�4 �¤�ú�:

�³�Ë �…�…�O �¤�ú�5 �¤�ú�2�1

�[�`�& �…�…�O�3 �¤�ú�6 �¤�ú�2�2

�¤�ú�2�3

�…
d�2


��Œ	P �…�…�O�4 �¤�ú�7

�•�s �¤�ú�2 �¤�ú�8

注意
【通道设置】功能调整后，可能需要对

应调整以下参数：【行程调整】、【辅助微

调】、【舵机反向】、【失控保护】等
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正反设置

通用功能

HR-3

AFR

FLY →【通用功能】→

危险

连接螺旋桨或旋翼，容易造成意外旋

转，导敢受伤等严重危险。

油门通道(3CH) 在初始设置时为反向。

请仔细确认发动机和电机的油门方向，注意

不要突然全速开启动力。使用电动模型时，

请在不安装螺旋桨或旋翼的状态下，仔细确

认电调和摇杆的动作方向。

警告
每-次飞行前，都要仔细确认系统类型、

模型类型、舵机动作、动作方向、以及开关

设置等是否正确。
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�2�0�3�w �m�ï �U

�, �2�6�1

�, �2�1�1

�, �6�1

�1

�. �6�1

�. �2�1�1

�. �2�6�1

�, �1�&�S�B�U�F�, �1�&�Q�P�T
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�3�0�3�w �m�ï �U

�Z �¢ �­ �u

�� �U

�g �œ�I 	r �, 	0�3

大小动作

通用功能

�3�0�3�w �m�ï �U

�Z �¢ �­ �u

�� �U 
8 �2

�� �� �� �� ��

�T�B -- -- -- 

FLY →【通用功能】→

CH1-CH16

CH1-CH16 5

3 EXP1 、EXP2 、

EXP：

1、2、3、4、5

5

1：

SA 2 2

对应开关的曲线设置示例（设置2的开关的曲线）：

2 SA

2

SA
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舵角设置

通用功能

FLY →【通用功能】→

30%-155%(CH1-CH16 ) ， 100%。

0%-155% 135%。
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�7 	‡ �&
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�L �Ë
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10090% 100

155 155

90%

100

90%。

90 50

。

90 50

100

155 155

90% 50

100100

155 155
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定时器

通用功能

99 59

FLY →【通用功能】→

1 2

�2�0�4�è �I 
�

�Ÿ 	: �I

�è �I 
��2

	ß �â

�� �U

�“ �ï

	; �l

�1�1

	Í �©

	Í �©

�. �.�° �Ë 
8 �2


8 �T 
8 �2

�U �¹ 
8 �2

�. �.

�. �.

�; �Æ�I 	X�1�1

�1�1�Ö�1�1�/�1

每分钟提醒 ��

定时完成时

20

剩余时间

1

0-99 0-59

0

2

② ，

1

设置案例（ ，15分钟倒计时，鸣响报警，定时器1

开振动，开关SA控制）：

“15”， “ ”

20

10

1

SA/2

SA 1 SA 0

1

�2�0�4�è �I 
�

�› 	: �I

�è �I 
��2

	ß �â

�� �U

�“ �ï

	; �l

�2�6

�’ �ï�2

	Í �©

�T�B�° �Ë 
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8 �T 
8 �2
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�W�6�/�1
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�W�2�3�/�1

�1�1�;�1�1�/�1
�1�1�;�1�1�/�1

�÷	¹�ì�2 �S�Y�g�œ�I	r�2���F
� �2�3�/�:�W

1

2

待机界面

WFLY

�� �. �� �� �� ��

�÷	¹�ì�3

�1�1�;�1�1�/�1

�N�p�e�f�m�!�2

�V�t�f�s�!�O�b�n�f
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�U�7 �U�6 �U�5 �U�4 �U�3 �U�2

�F�U�2�3 �S�Y�g�œ�I	r�2���F
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�4�0�4�è �I 
�

�� �™	: �I

�� �U 
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微调设置

通用功能

T1-T6

FLY →【通用功能】→

1-250， 40（ ）。

T1 T1

VL、VR（）

2 3

2、3
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�õ �Z

�
 �ü
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WFLY
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�1�1�;�1�1�/�1

�N�p�e�f�m�!�2
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�U�7 �U�6 �U�5 �U�4 �U�3 �U�2
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辅助微调

通用功能

FLY →【通用功能】→

�¤ �ú �² �Ù
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�7 	‡ �&

�³ �Ë

�[ �` �&

�…�…�O
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�
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通道延时

�Z �¢ �ý �I

�4

�6

�7

�3

�5�2

�� ��


f �Æ
8 �2

�Z �¢

�Z �¢

�Z �¢

�Z �¢

�Z �¢

�Z �¢

�ý �I

�1

�1

�1

�ý �I

�1

�1

�1

�2�0�3

	Í �©

�. �.

通用功能

FLY →【通用功能】→

0 100

0

 0，

 100，
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�­ �Z �¢ �­ �u

�J �ò 	� 
f�2
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8 �2

�÷ �Z �¢

	Í �©
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ô �ï
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�² �Ù

�2�³ �Ë

�2�0�3
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�2
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�² �Ù

�2�³ �Ë

�2 �r�,

�2 �r�.

�1�&

�1�& �Ë �Ã �1�&

�2�0�3

编程混控

通用功能

10 3 EXP1、EXP2、

5、7、13

FLY →【通用功能】→

�J �ò 	� 
f �3�0�3

�, �2�3�6

�, �2�1�1

�, �8�6
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�, �1�&�2 �r�, �1�&�Ë �Ã
�Ë �Ã
x �M
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�2 �r�C�2 �r�B
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�J �ò 	� 
f

�6

�5

�4

�3

�2

�³ �Ë �Ÿ �­ �u
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	Í �©

	Í �©
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x �M

�2 �r

�� �U

�2 �r

�2 �r

�2 �r
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�­ �Z �¢ �­ �u

�J �ò 	� 
f
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8 �2

�÷ �Z �¢

	Í �©

�. �.

�³ �Ë

�2 �r�,

�2 �r�.

�Ë �Ã

�1�&

�1�&

�1�&
�) �Ç�0
8 �2�0�É �g

�Z �¢

�" �Ë �5

�2 �?

比率编程混控的设置（参照上图混控1）：

， 1

④ 

曲线编程混控的设置（参照上图混控2）：

，

。

；

、 、 “

”（ ②③④ ）

63



姿态选择

通用功能

�) �� �Ë �5�2 �2�0�3

�� �U�2

�� �U�3

�� �U�4

�� �U�5

�� �U�6

�� �U�7

�2�2�1�1�v�t

�2�3�6�1�v�t

�2�5�1�1�v�t

�2�6�6�1�v�t

�2�8�1�1�v�t

�2�9�6�1�v�t

�� �U�8

�� �U�9

�� �U�:

�2�9�6�1�v�t

�2�9�6�1�v�t

�2�9�6�1�v�t

�� ��


8 �2�2


8 �2�3

	Í �©

�. �.

�. �.

WFLY →【通用功能】→

9

模式说明：

9 x

4 x

设置完毕后请验证设置结果。调试验证

时请去除桨叶，避免模型伤人。注意
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双引擎

-

WFLY →o¬通用功能o­ →

通用功能
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转向摇杆(单向)

转向摇杆(双向)
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100

0
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1

1

2

2

50 0%

1 2

100 100

1 2

默认参数时的输出情况：

加速摇杆

-100% -100%

1 2

+100% +100%

1 2

�¡ �…
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模型功能\直升机

飞行条件

�g �œ�I 	r

�. �.

�. �.

�. �.

�. �.

�ý �I

�, 	0�2

�, 	0�3

�, 	0�4

�î �è

�õ �Z

WFLY → 【模型功能】

5个飞行条

12

分配控制开关

开关说明：

重命名
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�à
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�•
�ž
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	å
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8 �2 �t �¦

�‡ 	!
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	�
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” ”

2

2

1
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模型功能\直升机

油门曲线

WFLY → 【模型功能】

13

1 2

曲线设置示例

3D

�3�0�3�³ �Ë 
x �M

�³ �Ë �È �U

�� �U �Ð �Å

�2 �r

�œ�ò

�� �� 	Í �©


8 �2 �. �.

�, �4�1�& �, �4�1�&

�2�1�1�& 0%~100% 100%

发动机启动时，一定要在普通模式下，

以正常怠速启动发动机。警告
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�1�&�F�Y�Q�3

�2 �r�C�2 �r�B
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模型功能\直升机

螺距曲线

�3�0�4�…
� 
x �M


8 �2 �. �.

�¯ �…
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�2 �r
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�, �1�&

�, �1�&

WFLY → 【模型功能】

发动机实际启动，要进行飞行时，请务

必关闭“特技”功能开关，在怠速的状态下

进行发动机启动。
警告

1 2

曲线设置示例

3D
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模型功能\直升机

油门锁定

注意：油门锁定与飞行条件关联，不同飞行条件需单独设置油门锁定功能。

WFLY → 【模型功能】

要进行飞行时，请务必关闭“特技”功

能开关，在怠速的状态下进行发动机启动。警告

0-100 0

 0%-50% 17%

功能应用说明

�����&

�³ �Ë �î �è

�� ��


8 �2 �. �.

	Í �©

�î �è �Ë �Ã

�ý �I �1
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模型功能\直升机

油门熄火

�³ �Ë �� 	�

�� ��


8 �2

�� 	� �Ë �Ã

�³ �Ë

�����&

�����&

�. �.

	Í �©

WFLY → 【模型功能】

 0%-50% 17%

熄火位置设置

 “ ” ，

危险
“熄火位置”一定不要设置的高于最低

速油门位置。发动机一旦高速运转会很危

险。
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模型功能\直升机

陀螺仪
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�2

�. �.

�" �W�D�T

	Í �©


8 �2

�…�…�O�2

�2�0�3

WFLY → 【模型功能】

�Ï

g

�Ú
�^

�%
�”

�•
�¼

�%
�”

3

\ 2\ 3。

��

AVCS)

，AVCS100%。

20%

5

功能设置

0%-100% AVCS

NORM[0 100%]、AVCS[0~100%]
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模型功能\直升机

十字盘环

�­ �u

�, �2�1�1�&

�7 	‡

�, �2�1�1�&

�F �4 �Ž �Í

�� ��

�2 �r


� �©

�2�1�1�&

�­ �u

�, �2�1�1�&

�7 	‡

�, �2�1�1�&

�F �4 �Ž �Í

�� ��

�2 �r

	Í �©

�2�1�1�&

WFLY → 【模型功能】

3D

50 200
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模型功能\直升机

十字盘混控

�F �4 �Ž 	� 
f

	� 
f

�­ �u �Ÿ �7 	‡

�7 	‡ �Ÿ �­ �u

�…
� �Ÿ �­ �u

�…
� �Ÿ �7 	‡

�2 �r�3�2 �r�2

�, �1�&

�, �1�&

�, �1�&

�, �1�&

�, �1�&

�, �1�&

�, �1�&

�, �1�&

�3�0�3

WFLY → 【模型功能】

”，

2 1

应用实例

�F �4 �Ž 	� 
f

	� 
f �� ��

�­ �u �Ÿ �7 	‡

�7 	‡ �Ÿ �­ �u

�…
� �Ÿ �­ �u

�…
� �Ÿ �7 	‡

	Í �©

	Í �©

	Í �©

	Í �©

�² �Ù
8 �2

�. �.

�. �.

�. �.

�. �.

�. �.

�. �.

�2�0�3

0%， 100 100

0%， 100 100

73



模型功能\直升机

油门混控

�³ �Ë 	� 
f

	� 
f �� ��

�­ �u �Ÿ �³ �Ë

�7 	‡ �Ÿ �³ �Ë

�[ �` �Ÿ �³ �Ë

	Í �©

	Í �©

	Í �©

�� �U
8 �2

�Ð �Å �² �Ù

�Ð �Å �² �Ù

�Ð �Å �² �Ù�. �.

�. �.

�. �.

�2�0�3

�³ �Ë 	� 
f

	� 
f �2 �r�2

�­ �u �Ÿ �³ �Ë

�7 	‡ �Ÿ �³ �Ë

�[ �` �Ÿ �³ �Ë

�, �1�&

�, �1�&

�, �1�&

�2 �r�3

�, �1�&

�, �1�&

�, �1�&

�3�0�3

WFLY → 【模型功能】

0%， 100 100

0%， 100 100

1 、2 

使用示例
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模型功能\直升机

低怠速

WFLY → 【模型功能】

设置步骤

100 100

0

�¯ �ƒ �Ï

�� ��


8 �2

�Ë �Ã �1�&

�. �.

	Í �©
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�è �Ï 
�

�� �U

	Í �©

�g �œ�I 	r

�Ë �Ã

�� ��

�õ �Z

�2 �r

�² �Ù

�, �6�1�&

�. �.

�, ���& �, ������

�è �Ï 
�

�² �Ù �. �.

�����& �, ������

�3�0�3

�2�0�3�è �Ï 
�

�� �U

�2


8 �2

�Ë �Ã

�2 �r


8 �2

�� ��

��

�, �6�1�&

�. �.

模型功能\直升机

定速器

WFLY → 【模型功能】

�Ï

g

�Ú
�^

�%
�”

�•
�¼

�%
�”

��
，100%。

20%

5

功能设置
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模型功能\直升机

螺距到方向舵

�2�0�3�…
� �Ÿ �[ �` �&

�, �2�3�6

�, �2�1�1

�, �8�6

�, �6�1

�, �3�6

�1

�. �3�6

�, �2�6�1�&�2 �r�, �2�6�1�&�Ë �Ã
�Ë �Ã
x �M

�1�&�F�Y�Q�2

�2 �r�C�2 �r�B

�, �2�1�1�&�, �2�1�1�&

�F�Y�Q�!�C�F�Y�Q�!�B

�2�1�1�&�2�1�1�&

�3�0�3�!�…
� �Ÿ �[ �` �&

	Í �©�� ��

WFLY → 【模型功能】

AVCS]

3 EXP1、EXP2

EXP

悬停模式混控曲线

1

2

特技模式混控曲线调整
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模型功能\直升机

螺距到油针

�2�0�3�…
� �Ÿ �³ �•

�Ë �Ã
x �M

�1�&�F�Y�Q�2

�2 �r�C�2 �r�B

�, �2�1�1�&�, �2�1�1�&

�F�Y�Q�!�C�F�Y�Q�!�B

�1�&�1�&

�1�&�2 �r�1�&�Ë �Ã
�, �2�3�6

�, �2�1�1

�, �8�6

�, �6�1

�, �3�6

�1

�. �3�6

3 EXP1、EXP2

200

EXP 100

�� �� �� �� �� WFLY → o¬模型功能o­ �: �� ��


˜ �³ 	� 
f

�� �� 	Í �©

�2�0�4
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˜ �³ 	� 
f

�³ �Ë �� 	�

�î �è �Ë �Ã

�² �Ù

�� �U

�� ��

�2�8�&

�2�8�&

�, �1�& �, �1�&

�. �.

	� 
f

	Í �©

�2�0�4

模型功能\直升机

燃油混控


˜ �³ 	� 
f

�2 �r

�ý �I


� �© �Ë �Ã

�1�&

�1�& �1�&

�¯ �Û

�3�6�& �8�6�& �2�1�1�&

�3�0�4


˜ �³ 	� 
f �4�0�4

�, �2�3�6

�, �2�1�1

�, �8�6

�, �6�1

�, �3�6

�1

�. �3�6

�, �2�6�1�&�2 �r�, �2�6�1�&�Ë �Ã
�Ë �Ã
x �M

�1�&�F�Y�Q�2

�2 �r�C�2 �r�B

�, �2�1�1�&�, �2�1�1�&

�F�Y�Q�!�C�F�Y�Q�!�B

�1�&�1�&

3 EXP1、EXP2

200

EXP 100

30 0

0 50 17

0 50 17

加速调整设置

WFLY → o¬模型功能o­

引擎熄火设置

0-50% 25%，

51-100%， 75%
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模型功能\直升机

十字盘设置

WFLY → 【模型功能】

H-1 

：

�3�0�5�F �4 �Ž �" �Ã

�…
� �Ÿ �­ �u

�…
� �Ÿ �7 	‡

�­ �u �Ÿ �…
�

�7 	‡ �Ÿ �…
�

�7 	‡ �Ÿ �­ �u

�2�1�1�& �2�1�1�&

�2�1�1�& �2�1�1�&

�2�1�1�& �2�1�1�&

�2�1�1�& �2�1�1�&

�2�1�1�& �2�1�1�&

�Œ
�O

�A
�ä 0-120%， 100%

�• �Ë

�7 	‡

�­ �u

�Ï ��

�¯ �…
�

�, �2�1�1�& �, �2�1�1�&

�, �2�1�1�& �, �2�1�1�&

�1

�4�0�5�F �4 �Ž �" �Ã

100% 0%

100% 0%

��
�N


m
�¤

�y
�,

�†

m

�¤

�F �4 �Ž �" �Ã

�­ �u

�7 	‡

�…
�

�, �6�1�&

�, �6�1�&

�, �6�1�&

�2�0�5

�Ð �Å �Ë �Ã

�, �6�1�&

0-100% 50%

±100%， 50%

±100%， 50%

±100%， 50%

��
��

	&

g

	i
�y

��
�µ

�y
	å
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模型功能\直升机

十字盘设置

中立点设置过程

50%

混控比率设置步骤

HR3 

2

连接补偿设置步骤

��

2

1-2 

速度补偿
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模型功能\固定翼

飞行条件

5个飞行条

WFLY → 【模型功能】

开关说明：


8 �2 �t �¦

�‡ 	!

�� �U

�‡ 	!

	�


8 �2�C

�. �.


8 �2�B

�. �.

1

2

” ”

2

�ý �I

�:�5

�9

�2�1

�4

�6

�8�3

�7�2 �­�u

�7	‡�&

�³�Ë


��Œ	P

�[�`�&

�¤�ú�7

�¤�ú�7

�¤�ú�6

�¤�ú�4

�¤�ú�5

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�2�0�3

�Z�¢ �Z�¢�ý�I �ý�I

�g �œ�I 	r

�. �.

�. �.

�. �.

�. �.

�ý �I

�g �œ�I 	r�3

�g �œ�I 	r�4

�g �œ�I 	r�5

�g �œ�I 	r�6

�g �œ�I 	r�2

12

分配控制开关

重命名

�µ
�à

��
�µ

�•
�ž

�F
	å

		
�µ
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模型功能\固定翼

副翼差动

WFLY → 【模型功能】

2 

21

�­ �u �¶ �ï

�­ �u �­ �u�3

�Q

�¸

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&
0-120%， 100%
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模型功能\固定翼

油门曲线

�³ �Ë 
x �M

�Ë �Ã
x �M

�1�&�F�Y�Q�3

�2 �r�C�2 �r�B

�, �2�1�1�&�, �2�1�1�&

�F�Y�Q

�, �6�1�&

�, �2�3�6

�, �2�1�1

�, �8�6

�, �6�1

�, �3�6

�1

�. �3�6

�, �6�1�&�Ë �Ã �, �7�:�&�2 �r

WFLY → 【模型功能】
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模型功能\固定翼

油门熄火

WFLY → 【模型功能】

熄火位置设置

 “ ” ，

危险
“熄火位置”一定不要设置的高于最低

速油门位置。发动机一旦高速运转会很危

险。

�³ �Ë �� 	�

�� ��


8 �2

�� 	� �Ë �Ã

�³ �Ë

�2�8�&

�2�8�&

�. �.

	Í �©

 0%-50% 17%
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油门锁定

界面路径：WFLY → 【模型功能】→【油门锁定】

注意：油门锁定与飞行条件关联，不同飞行条件需单独设置油门锁定功能。

要进行飞行时，请务必关闭“特技”功

能开关，在怠速的状态下进行发动机启动。警告

功能应用说明

�2�8�&

�³ �Ë �î �è

�� ��


8 �2 �. �.

	Í �©

�î �è �Ë �Ã

�ý �I �1

模型功能\固定翼

86



�¯ �ƒ �Ï

�� ��


8 �2

�Ë �Ã �1�&

�. �.

	Í �©

模型功能\固定翼

低怠速

WFLY → 【模型功能】

设置步骤

100 100

0
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�­ �u �Ÿ �[ �` �&

�[ �` �[ �`�3


8 �2

�Q

�¸

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�� �� 	Í �©

�. �.

模型功能\固定翼

副翼到方向舵

�­ �u �Ÿ �[ �` �&

�[ �`


8 �2

�Q

�¸

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�� �� 	Í �©

�T�B

WFLY → 【模型功能】

	í
<

H�4
	í

2

1

100%， 0%。

100%， 0%。

2

2

2
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模型功能\固定翼

方向舵到副翼

�[ �` �& �Ÿ �­ �u �2�0�3

�Ë �Ã
x �M

�1�&�F�Y�Q�2

�2 �r�C�2 �r�B

�, �2�1�1�&�, �2�1�1�&

�F�Y�Q�!�C�F�Y�Q�!�B

�2�1�1�&�2�1�1�&

�, �2�6�1

�, �2�1�1

�, �6�1

�1

�. �6�1

�. �2�1�1

�. �2�6�1

�, �2�6�1�&�S�B�U�F�, �2�6�1�&�Q�P�T

WFLY → 【模型功能】

�[ �` �& �Ÿ �­ �u �3�0�3


8 �2


ô �ï

�� �� 	Í �©

�. �.

�2

2

2

2

V
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模型功能\固定翼

方向舵到升降舵

WFLY → 【模型功能】

�[ �` �& �Ÿ �7 	‡ �& �2�0�3


8 �2


ô �ï

�� �� 	Í �©

�T�B


8

�[ �` �& �Ÿ �7 	‡ �& �3�0�3

�Ë �Ã
x �M

�1�&�F�Y�Q�2

�2 �r�C�2 �r�B

�, �2�1�1�&�, �2�1�1�&

�F�Y�Q�!�C�F�Y�Q�!�B

�2�1�1�&�2�1�1�&

�, �2�6�1

�, �2�1�1

�, �6�1

�1

�. �6�1

�. �2�1�1

�. �2�6�1

�, �2�6�1�&�S�B�U�F�, �2�6�1�&�Q�P�T

2

90



模型功能\固定翼

快速横滚


z �Ï �™�P

�¸�0�0

�Q�0�	

�Q�0�0

�2

�2

�2

�¾
‡ 
8 �2

�. �.

�. �.

�. �.

�¸�0�	 �. �.

�� �U �‡ ��

�. �.

�2

�2�0�3 
z �Ï �™�P

�¸�0�0

�Q�0�	

�Q�0�0

�2

�2

�2

�¾
‡ 
8 �2

�. �.

�. �.

�. �.

�¸�0�	 �. �.

�� �U 
‡ �‡ 
f �Æ
8 �2 �. �.

�. �.

�2

�2�0�3


z �Ï �™�P �3�0�3

�­ �u �7 	‡ �[ �`

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&�¸�0�0

�Q�0�	

�Q�0�0

�¸�0�	

WFLY → 【模型功能】

SD]

F3A 

SG](

SD]

SA]

SH]（

150%， 100%。）

SA]

●

4

4
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模型功能\固定翼

襟翼设置

WFLY → 【模型功能】

120%， 100%。

	Å �u �" �Ã

	Å �u

�	

�0

�Ë �Ã

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �1�&

	Å �u �" �Ã

	Å �u 	Å �u�3

�	

�0

�Ë �Ã

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �1�&
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模型功能\固定翼

翼型襟翼

�u �™	Å �u

�� �� 	Í �©


8 �2

�­ �u

�, �1�&

�, �1�&

�­ �u�3

�, �1�&

�, �1�&

�7 	‡

�, �1�&

�, �1�&

�7 	‡�3

�, �1�&

�, �1�&

�2 �r�2

�2 �r�3

�. �.

WFLY → 【模型功能】

， ±100%， 0%

2( )

2

V

2

93



模型功能\固定翼

升降舵到翼型襟翼

�7 	‡ �Ÿ �u �™	Å �u

�� �� 	Í �©


8 �2 �. �.

�­ �u

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�­ �u�3

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�2 �r�2

�2 �r�3

WFLY → 【模型功能】

， ±100%， 0%
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�� ��


8 �2

�u �™	Å �u �Ÿ �7 	‡

	Í �©

�. �.

�7 	‡ �&

�, �1�&

�, �1�&

�2 �r�2

�2 �r�3

模型功能\固定翼

翼型襟翼到升降舵

， ±120%， 0%

WFLY → 【模型功能】

2（ ）

2

V
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模型功能\固定翼

副翼到翼型襟翼

�­ �u �Ÿ �u �™	Å �u

	Å �u 	Å �u�3


8 �2


ô �ï

�Q

�¸

�, �1�&

�, �1�&

�, �1�&

�, �1�&

�� �� 	Í �©

�2

�. �.

WFLY → 【模型功能】

， ±120%， 0%

2

2
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模型功能\固定翼

空气刹车


c 
� 
ì �Û �2�0�3

�� ��


8 �2

	Í �©

�. �. �1

�1

�1

�7 	‡

	Å �u

�­ �u

�ý �I

�. �.�2 �ï 
8 �2


c 
� 
ì �Û �3�0�3

�7 	‡

�[ �`

�1�&

�1�&

�Ë �Ã

�Ë �Ã

�­ �u

�1�&

�­ �u �3

�1�&
，

±250%， 0%

WFLY → 【模型功能】

SC

F3A 2

SC]，

2：[-35~-45%]
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模型功能\固定翼

陀螺仪

�…�…�O

�…�…�O

�� �U

�Ë �Ã �õ �Z


Ì �™ �B�W�D�T

�� �� 	Í �©

�g �œ�I 	r

�…�…�O�2

�2�0�3

�…�…�O

�2 �r

�² �Ù

�B�W�D�T�2�1�1�&

�. �.

�, �1�& �, �1�&

�3�0�3

�…�…�O

�…�…�O

�� �U

�Ë �Ã


8 �2


Ì �™

�� ��

�2

�. �.

�B�W�D�T

	Í �©


8 �2

�…�…�O�2

�2�0�3

WFLY → 【模型功能】

�Ï

g

�Ú
�^

�%
�”

�•
�¼

�%
�”

\ 2\ 3。

3

��

AVCS)

，AVCS100%。

20%

5

0%-100% AVCS

NORM[0 100%]、AVCS[0~100%]

功能设置
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�• �s �3�0�3

�Ï ���2

�Ï ���2�Z�3

�Ï ���3

�| 
Ç �| ��

�1

�1

�1

�1 �1

�P�O

�P�G�G

模型功能\固定翼

马达

�• �s

�� ��


8 �2

�U �¹ �Ë �Ã

	Í �©

�. �.

�1

�2�0�3

�C �R �� �U

�� ��

�Ï ��

	Í �©

	Í �©

1/ 2）。

WFLY → 【模型功能】

1 2

100

2 1 2

。
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模型功能\固定翼

燃油混控


˜ �³ 	� 
f

�³ �Ë �� 	�

�î �è �Ë �Ã

�² �Ù

�� �U

�� ��

�2�8�&

�2�8�&

�, �1�& �, �1�&�. �.

	� 
f

	Í �©

�2�0�4


˜ �³ 	� 
f

�2 �r

�ý �I


� �© �Ë �Ã

�1�&

�1�& �1�&

�¯ �Û

�3�6�& �8�6�& �2�1�1�&

�3�0�4

3 EXP1、EXP2

200

EXP 100

30 0

0 50 17

0 50 17

加速调整设置

�: �) �/�<���:��【模型功能�µ

引擎熄火设置


˜ �³ 	� 
f �4�0�4

�, �2�3�6

�, �2�1�1

�, �8�6

�, �6�1

�, �3�6

�1

�. �3�6

�, �2�6�1�&�2 �r�, �2�6�1�&�Ë �Ã
�Ë �Ã
x �M

�1�&�F�Y�Q�2

�2 �r�C�2 �r�B

�, �2�1�1�&�, �2�1�1�&

�F�Y�Q�!�C�F�Y�Q�!�B

�1�&�1�&
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模型功能\固定翼

副翼升降舵

�­ �u �7 	‡ �&

�7 	‡
�­ �u�6

�7 	‡�3
�­ �u�7

�0 �	

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�7 	‡

�Q �¸

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�­ �u

2 0 ）

1 

WFLY → 【模型功能】

±120%， 100%
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模型功能\固定翼

V翼混控

WFLY → 【模型功能】 V

“V V

V 2

2 V 

2） 2）

�W�u	� 
f

�7 	‡
�[ �`�3

�[ �`
�7 	‡�3

�0 �	

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�7 	‡

�Q �¸

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�[ �`

±120%， 50%

50%

：
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模型功能\固定翼

翼梢小翼

�u �� �m�u

�[ �`

�[ �`�3

�Q �¸

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�7 	‡

±120%， 100%

（

2

（

WFLY → 【模型功能】

2 1 
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�g �œ�I 	r

�. �.

�. �.

�. �.

�. �.

�ý �I

�g �œ�I 	r�3

�g �œ�I 	r�4

�g �œ�I 	r�5

�g �œ�I 	r�6

�g �œ�I 	r�2

模型功能\滑翔机

飞行条件

5个飞行条

WFLY → 【模型功能】

开关说明：


8 �2 �t �¦

�‡ 	!

�� �U

�‡ 	!

	�


8 �2�C

�. �.


8 �2�B

�. �.

1

” ”

2

2

�ý �I

�:�5

�9

�2�1

�4

�6

�8�3

�7�2 �­�u

�7	‡�&

�•�s

�¤�ú�7

�[�`�&

	Å�u

�­�u�3

�7	‡�&�3

�³�Ý
ì

�u�™	Å�u

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�2�0�3

�Z�¢ �Z�¢�ý�I �ý�I

12

分配控制开关

重命名

�µ
�à

��
�µ

�•
�ž

�F
	å

		
�µ
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模型功能\滑翔机

副翼差动

WFLY → 【模型功能】

2 

2

�­ �u �¶ �ï

�­ �u �­ �u�3

�Q

�¸

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&
0-120%， 100%
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油门曲线

模型功能\滑翔机

WFLY → 【模型功能】

�³ �Ë 
x �M

�Ë �Ã
x �M

�1�&�F�Y�Q�3

�2 �r�C�2 �r�B

�, �2�1�1�&�, �2�1�1�&

�F�Y�Q

�, �6�1�&

�, �2�3�6

�, �2�1�1

�, �8�6

�, �6�1

�, �3�6

�1

�. �3�6

�, �6�1�&�Ë �Ã �, �7�:�&�2 �r
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油门熄火

模型功能\滑翔机

WFLY → 【模型功能】

 “ ” ，

熄火位置设置

危险
“熄火位置”一定不要设置的高于最低

速油门位置。发动机一旦高速运转会很危

险。

�³ �Ë �� 	�

�� ��


8 �2

�� 	� �Ë �Ã

�³ �Ë

�2�8�&

�2�8�&

�. �.

	Í �©

 0%-50% 17%
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油门锁定

注意：油门锁定与飞行条件关联，不同飞行条件需单独设置油门锁定功能。

界面路径：WFLY → 【模型功能】→【油门锁定】

要进行飞行时，请务必关闭“特技”功

能开关，在怠速的状态下进行发动机启动。警告

功能应用说明

�2�8�&

�³ �Ë �î �è

�� ��


8 �2 �. �.

	Í �©

�î �è �Ë �Ã

�ý �I �1

模型功能\滑翔机
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�¯ �ƒ �Ï

�� ��


8 �2

�Ë �Ã �1�&

�. �.

	Í �©

模型功能\滑翔机

低怠速

WFLY → 【模型功能】

设置步骤

100 100

0
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副翼到方向舵

模型功能\滑翔机

�­ �u �Ÿ �[ �` �&

�[ �` �[ �`�3


8 �2

�Q

�¸

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�� �� 	Í �©

�. �.

�­ �u �Ÿ �[ �` �&

�[ �`


8 �2

�Q

�¸

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�� �� 	Í �©

�T�B

WFLY → 【模型功能】

	í
<

H�4
	í

2

1

混控的左侧比率 100%， 0%。

100%， 0%。

2

2

2

110



方向舵到副翼

模型功能\滑翔机

WFLY → 【模型功能】

�[ �` �& �Ÿ �­ �u �2�0�3


8 �2


ô �ï

�� �� 	Í �©

�. �.

�2

2

2

V

�[ �` �& �Ÿ �­ �u �3�0�3

�Ë �Ã
x �M

�1�&�F�Y�Q�2

�2 �r�C�2 �r�B

�, �2�1�1�&�, �2�1�1�&

�F�Y�Q�!�C�F�Y�Q�!�B

�2�1�1�&�2�1�1�&

�, �2�6�1

�, �2�1�1

�, �6�1

�1

�. �6�1

�. �2�1�1

�. �2�6�1

�, �2�6�1�&�S�B�U�F�, �2�6�1�&�Q�P�T
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襟翼设置

模型功能\滑翔机

WFLY → 【模型功能】

120%， 100%。

	Å �u �" �Ã

	Å �u

�	

�0

�Ë �Ã

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �1�&

	Å �u �" �Ã

	Å �u 	Å �u�3

�	

�0

�Ë �Ã

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �1�&
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翼型襟翼

模型功能\滑翔机

�u �™	Å �u

�� �� 	Í �©


8 �2

�­ �u

�, �1�&

�, �1�&

�­ �u�3

�, �1�&

�, �1�&

�7 	‡

�, �1�&

�, �1�&

�7 	‡�3

�, �1�&

�, �1�&

�2 �r�2

�2 �r�3

�. �.

WFLY → 【模型功能】

， ±100%， 0%

2( )

2

V

2
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升降舵到翼型襟翼

模型功能\滑翔机

�7 	‡ �Ÿ �u �™	Å �u

�� �� 	Í �©


8 �2 �. �.

�­ �u

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�­ �u�3

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�2 �r�2

�2 �r�3

WFLY → 【模型功能】

， ±100%， 0%
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翼型襟翼到升降舵

模型功能\滑翔机

�� ��


8 �2

�u �™	Å �u �Ÿ �7 	‡

	Í �©

�. �.

�7 	‡ �&

�, �1�&

�, �1�&

�2 �r�2

�2 �r�3
， ±120%， 0%

WFLY → 【模型功能】

2（ ）

V
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副翼到翼型襟翼

模型功能\滑翔机

�­ �u �Ÿ �u �™	Å �u

	Å �u 	Å �u�3


8 �2


ô �ï

�Q

�¸

�, �1�&

�, �1�&

�, �1�&

�, �1�&

�� �� 	Í �©

�2

�. �.

WFLY → 【模型功能】

， ±120%， 0%

2

2
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蝴蝶刹

模型功能\滑翔机

WFLY → 【模型功能】

1 

2 

3 

�4�0�4�³ �Ý 
ì

�2 �r�C�2 �r�B

�, �2�1�1�&�, �2�1�1�&

�Y�Ë�N�Z�Ë�N

�1�&�1�&

�1�&�Ë �Ã
�, �2�6�1

�, �2�1�1

�, �6�1

�1

�. �6�1

�. �2�1�1

�. �2�6�1

�1�&�2 �r

�ý �I

�­ �u

�7 	‡

�1

�1

�2�0�4�³ �Ý 
ì

�� ��


8 �2

�Ë �Ã

	Í �©

�. �.

�1�&

�3�0�4�³ �Ý 
ì

�2 �r

�­ �u

�1�&

�­ �u �3

�1�&
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微调混控

模型功能\滑翔机

�² �Ù 	� 
f

�­ �u �­ �u�3 �7 	‡ 	Å �u

�2 �r �1�& �1�& �1�& �1�&

�3�0�3

�² �Ù 	� 
f

�� ��


8 �2

�¾
‡ 
8 �2

�ý �I 
8 �2

�ý �I

�. �.

�. �.

�. �.

�1

	Í �©

�2�0�3

�Ï ��

�­ �u

�7 	‡

	Å �u

�1

�1

�1

0

250 0

WFLY → 【模型功能】

2（ ）

2

V

2
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陀螺仪

模型功能\滑翔机

�…�…�O

�…�…�O

�� �U

�Ë �Ã �õ �Z


Ì �™ �B�W�D�T

�� �� 	Í �©

�g �œ�I 	r

�…�…�O�2

�2�0�3

�…�…�O

�2 �r

�² �Ù

�B�W�D�T�2�1�1�&

�. �.

�, �1�& �, �1�&

�3�0�3

�…�…�O

�…�…�O

�� �U

�Ë �Ã


8 �2


Ì �™

�� ��

�2

�. �.

�B�W�D�T

	Í �©


8 �2

�…�…�O�2

�2�0�3

WFLY → 【模型功能】

�Ï

g

�Ú
�^

�%
�”

�•
�¼

�%
�”

3

\ 2\ 3。

��

AVCS)

，AVCS100%。

20%

5

0%-100% AVCS

NORM[0 100%]、AVCS[0~100%]

功能设置
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�• �s �3�0�3

�Ï ���2

�Ï ���2�Z�3

�Ï ���3

�| 
Ç �| ��

�1

�1

�1

�1 �1

�P�O

�P�G�G

马达

模型功能\滑翔机

�• �s

�� ��


8 �2

�U �¹ �Ë �Ã

	Í �©

�. �.

�1

�2�0�3

�C �R �� �U

�� ��

�Ï ��

	Í �©

	Í �©

WFLY → 【模型功能】

1/ 2）。

1 2

100

。

2 1 2
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V翼混控

模型功能\滑翔机

WFLY → 【模型功能】 V

“V V

V 2

2 V 

2） 2）

�W�u	� 
f

�7 	‡
�[ �`�3

�[ �`
�7 	‡�3

�0 �	

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�7 	‡

�Q �¸

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�[ �`

±120%， 50%

50%

：
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翼梢小翼

模型功能\滑翔机

�u �� �m�u

�[ �`

�[ �`�3

�Q �¸

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�7 	‡

±120%， 100%

（

2

（

WFLY → 【模型功能】

2 1 
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副翼升降舵

模型功能\滑翔机

�­ �u �7 	‡ �&

�7 	‡
�­ �u�6

�7 	‡�3
�­ �u�7

�0 �	

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�7 	‡

�Q �¸

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�, �2�1�1�&

�­ �u

2 0 ）

WFLY → 【模型功能】

1 

±120%， 100%
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�g �œ�I 	r

�. �.

�. �.

�. �.

�. �.

�ý �I

�g �œ�I 	r�3

�g �œ�I 	r�4

�g �œ�I 	r�5

�g �œ�I 	r�6

�g �œ�I 	r�2

飞行条件

模型功能\多旋翼

WFLY → 【模型功能】

5个飞行条

开关说明：


8 �2 �t �¦

�‡ 	!

�� �U

�‡ 	!

	�


8 �2�C

�. �.


8 �2�B

�. �.

1

2

2

” ”

�ý �I

�:�5

�9

�2�1

�4

�6

�8�3

�7�2 �­�u

�7	‡�&

�³�Ë

�)���Ë�5�2

�[�`�&

�
�ü�¥� 

�
�ü�Q�¸

�N	��d�Æ

�¤�ú�4

�¤�ú�5

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�1

�2�0�3

�Z�¢ �Z�¢�ý�I �ý�I

12

分配控制开关

重命名

�µ
�à

��
�µ

�•
�ž

�F
	å

		
�µ
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油门曲线

模型功能\多旋翼

�³ �Ë 
x �M

�Ë �Ã
x �M

�1�&�F�Y�Q�3

�2 �r�C�2 �r�B

�, �2�1�1�&�, �2�1�1�&

�F�Y�Q

�, �6�1�&

�, �2�3�6

�, �2�1�1

�, �8�6

�, �6�1

�, �3�6

�1

�. �3�6

�, �6�1�&�Ë �Ã �, �7�:�&�2 �r

WFLY → 【模型功能】

125



模型功能\多旋翼

油门熄火

WFLY → 【模型功能】

熄火位置设置

 “ ” ，

危险
“熄火位置”一定不要设置的高于最低

速油门位置。发动机一旦高速运转会很危

险。

�³ �Ë �� 	�

�� ��


8 �2

�� 	� �Ë �Ã

�³ �Ë

�2�8�&

�2�8�&

�. �.

	Í �©

 0%-50% 17%
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油门锁定

界面路径：WFLY → 【模型功能】→【油门锁定】

注意：油门锁定与飞行条件关联，不同飞行条件需单独设置油门锁定功能。

要进行飞行时，请务必关闭“特技”功

能开关，在怠速的状态下进行发动机启动。警告

功能应用说明

�2�8�&
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摇杆位置提示音
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陀螺仪
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功能设置

0%-100% AVCS

NORM[0 100%]、AVCS[0~100%]
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